
A3

U

Accuracy
±0.005mm

P

Product Catalog

U
P



総合索引

機種選定/仕様索引

P.027

02

ETH Series

05

ボールねじ駆動
アクチュエータ

P.142

GTY Series

04

P.114

ガイド内蔵型ロッドタイプ
アクチュエータ

ETB Series

06

P.240

ベルト駆動アクチュエータ

P.003

会社案内/新製品/応用例

01

ECB Series

09

低発塵 ベルト駆動
アクチュエータ

P.410

ガイド内蔵型ボールねじ
アクチュエータ

P.074

GTH Series

03

07

GCH Series

P.284

低発塵 ガイド内蔵型
ボールねじアクチュエータ

ECH Series

08

低発塵 ボールねじ駆動
アクチュエータ

P.324

www.toyorobot.com001

総合カタログ  2020



総合索引

機種選定/仕様索引

P.027

02

ETH Series

05

ボールねじ駆動
アクチュエータ

P.142

GTY Series

04

P.114

ガイド内蔵型ロッドタイプ
アクチュエータ

ETB Series

06

P.240

ベルト駆動アクチュエータ

P.003

会社案内/新製品/応用例

01

ECB Series

09

低発塵 ベルト駆動
アクチュエータ

P.410

ガイド内蔵型ボールねじ
アクチュエータ

P.074

GTH Series

03

07

GCH Series

P.284

低発塵 ガイド内蔵型
ボールねじアクチュエータ

ECH Series

08

低発塵 ボールねじ駆動
アクチュエータ

P.324

機種選定---------------------- 031
仕様索引---------------------- 035
簡易選定表 ------------------- 055

製品索引---------------------- 027

内部構造図 ------------------- 059
オプション ------------------- 065
特注仕様---------------------- 067
注文型式説明 ---------------- 069

取り扱い注意事項 ----------------------- 571
測定工具-----------------------------------579

保証期間ならびに保証範囲------------569

技術用語参照資料 ----------------------- 581
ボールねじ参照資料---------------------583

三菱サーボモータ参照資料------------587
パナソニックサーボモータ参照資料-- 589

リニアガイド参照資料------------------585

多軸仕様選定表 ------------------------596
カスタマーサポートFAXフォーム--597

単軸仕様選定表 ------------------------ 595

デルタサーボモータ参照資料-------591
ステッピングモータ参照資料-------593

13

参考資料

XYTB Series

12

ベルト仕様直交ロボット

P.550

XYTH Series

11

P.520

ボールねじ仕様直交ロボット
XYGT Series

10

ガイド内蔵型直交ロボット

P.454

P.568

www.toyorobot.com 002

2020  総合カタログ



『誠実・技術・サービス』の土台に
立ち、社会及び産業における最大の
価値を創り、顧客のニーズに 100％
以上の満足度で応えるように努める

TOYO に関して 

東佑達 TOYO グループは 2000 年に創立されて以来、『100％以上の満足度に応える』という理念をもって、自動化ロボットにかかわる領

域に立ち入り、研究・開発と革新を重ねており、早くも顧客の承認と信頼を得てきた。

台湾或いは中国の自動化ロボット業界にて、既に第一選択として認められている存在である。日本をはじめ、20 か国に及ぶ先進国からも大

いに好評を博している。より競争力を高めるために、積極的に大きな金額の開発費を注いできて、近年、多種類のコントローラ、モジュー

ルとの連結できるコスパの高い単軸ロボット、多軸直交ロボットが創り出された。いっそう素早く全世界の顧客へ最高なサービスを提供し

ようと、台湾の台南をはじめ、中国の蘇州、日本の福岡において、生産工場を設置し、アメリカ、ヨーロッパ、東南アジアなどの 20 か国

を超えるという世界レベルのサービスチェーン事業所を設け、万全な体制で顧客へのマイクロサービスまでにも対応できるようにと望んで

いるところである。

生産と技術 品質保証 標準品納期：10 日

ISO

ISO

OHSAS

TOYO グループサビースは長い間絶え
ず重視してきた機構設計と一体化し
て、まずは生産プロセスを SOP 化し、
構成上欠かせない重要な部品は自社生
産工場にて加工でき、主要技術である
ボールねじの鋼球入れを自社工場で行
うこともでき、一層高効率・低コスト
化を実現している。

ISO 認証を取得し、ISO 品質保証管理
の流れを着実に実行します。二次元、
三次元測定設備を導入し、日本からの
常駐技術者も工場で監督し、品質を確
保します。

標準品を午前中に注文していただけた
ら、納期は 10 営業日です。(台湾限定)。

www.toyorobot.com003
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国内外に広がるネットワーク 

グローバル支援：20 か国、50 か所以上の販売拠点。
台湾 / 中国 / 日本の３拠点に生産工場を設立し、アメリカ、ヨーロッパ、東南アジアなど 20 か国に販売拠点があり、現地のサービス
要求を満たすことができます。

www.toyorobot.com 004
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Web サイトの使用方法 

当社のWebサイトから資料をダウンロードしてください。

入力した条件が検索された後、検索結果が生成されます。
3Dをクリックして、右図のようにCADモデルをシミュレ
ートします。

http://www.toyorobot.com
UR L

① カタログ ② CAD資料 

③ 取扱説明書  ④ ソフトウェア

機種選定ソフトウェア

① 使用環境の選択 
② 取り付け方法の選択
③ 希望の取付姿勢を入力 
④ 希望の負荷質量を入力

下の条件を選んでください  

機 種 選 定 ソ フ ト ウ ェ ア を 使 用 す る
前 に 会 員 登 録 を 行 っ て く だ さ い 。

仕様が多くて、機種選定の悩みがありませんか？
機種選定ソフトウェアを使用し、設計業務を行いましょう。

www.toyorobot.com005
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カタログと図面のダウンロード方法 

3D CADダウンロード

ダ ウ ン ロ ー ド す る 前 に 、 会 員 登 録 を 行 っ て く だ さ い 。

製品とテクニカルサポート資料を1つ便利なサイトに
無料でダウンロード。

ご不明な点についてお気軽にお問い合わせ下さい。

Webサイトのメッセージの形でもOKです。
www.toyorobot.com

info@toyorobot.com

UR L

Email
Taiwan 0800-800-893
China   400-875-0009

Phone

無料で商品と技術サービス資料がダウンロード可能。
すべての情報が簡単に手に入ります。

会員登録したら３Ｄプレビュー画像がダウンロードできます。
ご希望の3D仕様が確認できたら、画像がメールで送信されます。

www.toyorobot.com 006
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当社の製品

直線伝動する六大商品
TOYO はいつもそれぞれの自動化に必要な商品を研究開発して、モータ付きロボット及びモータレスアクチュエー
タ及び無人搬送車システムまで、商品の種類は千種類以上もあります。
高精度アライメントと速度制御のピッキング & プレイスの動作を実現させます。

豊富なラインナップカスタマイズ 安定な品質短納期コストパフォーマンスが優れる

リニアモータ 卓上ロボット AGV無人搬送車

電動グリッパアクチュエータ サーボシリンダ

www.toyorobot.com007
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サービスシステム

サンプル機無料体験 24 時間問い合せ対応 製品セミナー

用意してあるサンプル機は無料でお客
様に貸し出します。お問い合わせは各
地方の営業担当者にお問い合わせくだ
さい。

365 日 24 時間の on call service
があります。商品に関してはいつでも
電話対応できます。

 台湾  0800-800-893
 中国  400-875-0009

我々は定期的にセミナーを行います。
最新の技術はお客様と協議します。

展示会 ユーザ展示会用トラック 検査 ､ 修理

お客様にもっと詳しく理解していただ
ける様に、定期的に展示会に出展します。
日程に関しては弊社にお問い合わせく
ださい。

台湾各地のお客様にもっと詳しく理解
して体験していただける様に製品のデ
モ機展示車両を購入しました。展示車
に関しては弊社にお問い合わせくださ
い。

ご購入した商品に故障や異常がある場
合は、弊社は検査、修理の対応します。
保証期間が切れてもお客様のニーズに
応じて商品が修理して直った場合は有
償で対応させていただきます。

グローバルサービスネットワーク

お客様にもっと安心して注文していただけるように、商品選定の時に、お客様自身にも実際体験できるサービスを提供し、ニーズに応
えます。

Free Free Free

Free

www.toyorobot.com 008
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ボールねじ駆動

高精度、重荷重

ボールねじ駆動モジュールにより、高精度と安定した動
作を簡単に実現し、ボールねじ、ガイドの使用寿命と品
質を確保できます。

繰り返し位置決め精度は ± 0.005mm を実現します。

可搬質量は 5kg ～ 150kg なので、いろんなニーズに応
えます。

現在、自動化産業の中で、どんな分野でも見られるぼ
ど、使用範囲と用途がすごく広いです。

www.toyorobot.com009
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ボールねじタイプモジュール

主な用途

産業機械の位置決め、ピック＆プレイス、搬送、圧入作業
などの自動化などによく使用されます。

使用範囲
▲	電子部品組立
▲	液体充填機
▲	溶接装置
▲	回路基板とウェーハカセット位置決め挿入装置
▲	ユニット配置 

産業 
■	TFT-LCD 液晶パネル設備 
■	半導体設備 
■	LED ライン設備 
■	太陽エネルギー設備 

ガイド内蔵型ボールねじ仕様
GTH Series

ボールねじ仕様
ETH Series

 → P074  → P142

ガイド内蔵型ロッドタイプボールねじ仕様
GTY Series

 → P114

www.toyorobot.com 010
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ベルト駆動

ロングストローク、高速度

ベルト駆動モジュールは、ロングストロークの使用条件
を簡単に実現し、幅広いアプリケーションを実現できます。

アルミ押出構造が採用され、内側のレール、ベルト、プ
ーリーなどの構造設計により、組み立て段階でのコスト
と時間を節約できます。

最大ストロークは 5000mm で、5000mm / s の線形速
度に達することができ、設備の生産効率を向上します。

www.toyorobot.com011
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ベルトタイプモジュール

主な用途

1500mm 以上のロングストローク、高速度、2 点間搬送、塗装、液剤塗布な
どによく使われています。.

使用範囲 
▲生産ラインワーク変え装置
▲高速コンベヤーベルトディスペンサー 
▲包装用フィルム切断装置 
▲	CNC 加工機の搬送装置 

産業
■	TFT-LCD 液晶パネル設備
■	太陽エネルギー設備
■	食品設備
■	包装設備
■	CNC 加工設備

ベルト仕様
ETB Series

 → P240

www.toyorobot.com 012
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低発塵専用

低発塵、長寿命

ETH / ETB シリーズと同じ動作性能を実現できます。

密閉された外部は、異物が本体内部まで侵入することを
防ぎ、ワンタッチ継手により、機械動作で発生した発塵
の問題が解決できます。

さらに CLASS10 環境で使用できることも SGS テストで
認定されました。

ハイテク半導体装置や食品製造装置の信頼性が高く、製
品の汚染と損傷を効果的に削減します。

www.toyorobot.com013
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クリーンルームタイプモジュール

主な用途

クリーンルームにおける産業機械の位置決め、ピック＆プレイス、搬送、
圧入作業などの自動化などによく使用されます。 

使用範囲 
▲マウンター装置
▲	包装装置
▲	測定装置
▲	検査装置

産業
■	半導体設備
■	FPD 産業設備 

低発塵ガイド内蔵型ボールねじ仕様
GCH Series

低発塵ベルト仕様
ECB Series

   → P284    → P410

低発塵ボールねじ仕様
ECH Series

   → P324

www.toyorobot.com 014
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直交ロボッ ト

簡単設計

2 軸の XY、３軸の XYZ、Ｒ軸を加えた４軸ロボット、
または 2 本のＹ軸と 2 本のＺ軸で 6 軸ロボットに組み
合わせのような様々な組合せができます。

直線運動を平面運動あるいは曲線運動にし、利便性を飛
躍的に向上させ、設備の組立作業時間も大幅に節約でき
ます。

設備の外観と一貫性も向上させます。

www.toyorobot.com015
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直交ロボットモジュール

主な用途

複数軸の組合せにより、ガントリタイプ、アームタイプ、XZ タ
イプなどの直交ロボットを構成できます。そして、多軸コント
ローラが搭載可能で、円運動と補間運転の動作を実現します。

使用範囲 
▲	塗布装置 

▲	電子部品検査装置 
▲	CCD 基板検査装置
▲	溶接装置

産業 

■	半導体設備 
■	FPD 産業設備
■	太陽エネルギー設備 

■	食品設備 
■	包装設備 
■	CNC 加工設備

ガイド内蔵型直交ロボット
XYGT Series

ボールねじ仕様直交ロボット
XYTH Series

 → P454  → P520

ベルト仕様直交ロボット
XYTB Series

 → P550

www.toyorobot.com 016
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ロングストローク
ボールねじ駆動アクチュエータ

ロ ン グ ス ト ロ ー ク 、 高 精 度 、 高 速 度

最長ストローク 2400mm

繰返し位置決め精度± 0.005mm 

メンテナンスが簡単なグリースニップル 

ロングストロークでも高速度を維持します

ロングストロークボールねじ駆動アクチュエータ

ETH17M/ETH22M シリーズ → P223

www.toyorobot.com017
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NEW PRODUCT

使用条件の負荷と速度に応じ、適切なボール
ねじリードを選択することができます。

10mm
40mm -32mm

05mm 20mm

ボールねじリード
特殊なスライダサポート設計により、ロングスト
ロークでのねじのたわみと揺れを減少させます。
 

スライダ サポート設計

高剛性本体/高剛性カバー

高剛性本体 :
一体型アルミニウムの構造と元素
分析により、高剛性と重量比を備
えた構造設計です。

たわみ防止上カバー(一般環境仕様の場合）:
特殊なたわみ防止設計により、ロングストロークを
使用する時、上カバーの変形を防ぎます。

上カバー

グリス給油口装備

グリス給油口装備（標準）

業界で唯一の特許取得のグリス給油口装備
です。1か所からの給油でナットとガイドブ
ロックのメンテナンスが出来ます。メンテナ
ンスが容易になり、時間も節約できます。
取付方向も選択可能です。

BCモータスト
レート取付

BLモータ左側
折返し取付

BRモータ右側
折返し取付

BMモータ下側
折返し取付

Mモータビル
トイン取付

◎ 一般環境仕様と低発塵仕様に対応可能。
     

www.toyorobot.com 018
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PCB 基板インクジェット印刷装置

PCB 回路基板分割装置

回路基板表面洗浄装置

ディスクストッカー装置

プリント基板を電動アクチュエータに固定し、アクチュ
エータ定速動作の特性により、プリント基板にインクジ
ェット印刷を行います。.

●

プリント基板を電動アクチュエータの上に配置し、外部
カッターを使用し、切断作業を行います。

●

プラズマ処理装置を電動アクチュエータに固定させ、
ベルトコンベアの上で前後に移動し、回路基板の表面を
きれいにします。

●

電動アクチュエータの多点位置決め機能を利用し、ディ
スク収納ボックスを上下方向に動かして位置を決めてス
トックします。 

●

応用例 - 単軸ロボット
適用産業 ：PCB/CDIDVD

→ P085

→ P085

→ P085

→ P085

使用規格 
GTH5 / ETH14

●

使用規格 
GTH5 / ETH14 / ETH17

●

使用規格 
GTH5 / ETH14

●

使用規格
GTH5 / ECH14

●

総合カタログ  2020
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IC プリンタ装置

バーコード読取装置

IC ピック & プレイス及び整列装置

充填装置

IC 装置をアクチュエータの上に配置し、サーボモータま
たはステッピングモータを搭載し、定速動作の特性によ
り、レーザー印刷を行います。

●

XY アクチュエータを小型自動倉庫に設置し、アイテムバ
ーコードのスキャン作業を行います。

●

2 軸の単軸電動アクチュエータを使用し、簡易な IC ピッ
ク＆プレイス機構を構成できます。

●

いろんな商品の充填作業に対応できるように、アクチュ
エータのプログラミングの特性を使用し、いろんな高さ
で充填作業を行えます。

●

適用産業：半導体・包装・検査

→ P077

→ P195

→ P287

→ P077

使用規格 
GTH4 / ETH14

●

使用規格
ETH14 / ETH17 / ETH22

●

使用規格 
GCH4 / ECH14

●

使用規格 
GTH4 / GTH5 / ETH14

●

2020  総合カタログ
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タイヤ表面検査装置

組立ターンテーブル装置

表面処理移動装置

小型部品組立装置

C.C.D をアクチュエータに取付、アクチュエータの定速
動作の特性により、タイヤの表面の欠陥をチェックし、
作業員に知らせます。

●

2 軸 XY 機構に組み合わせ、ターンテーブルに取り付けて
部品の組み立てを行います。

●

アクチュエータの上下、左右に高速移動の特性で、ワー
クをアクチュエータに吊り下げ、表面処理のために溶剤
に浸します。

●

電動アクチュエータの多点位置決めの特性を利用し、
吸着パッドとシリンダーを駆動して小型部品の組み立て
を行います。 

●

応用例 - 単軸ロボット
適用産業：自動車 / 部品加工 / 組立 / 表面処理 / 携帯電話

→ P077

→ P085

→ P195

→ P077

使用規格 
GTH4 / GTH5 / GTH8

●

使用規格 
GTH5 / ETH14

●

使用規格 
ETH14 / ETH17 / ETH22

●

使用規格 
GTH4 / ETH14

●
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生産ライン搬送装置

包装整列装置

生産ラインピッキング装置 

溶剤表面レベリング装置

単軸の電動アクチュエータを XY 機構に組み合わせ、ベル
トコンベア上で物品の搬送動作を行います。

●

アクチュエータにサーボモータを搭載することにより各
サイズの製品を、移動するベルトコンベアに整列でき、
作業時間を大幅に節約できます。

●

ベルトコンベアの生産ラインで、電動アクチュエータを
使用して製品のピッキングを行います。.

●

電動アクチュエータの定速動作の特性により、粘性溶剤
の表面を平にすることができます。

●

適用産業：一般製造 / 食品 / 原材料

→ P085

→ P085

→ P085

→ P077

使用規格 
GTH5 / ETH14 / ETH17

●

使用規格 
GTH5 / ETH14 / ETH17

●

使用規格 
GTH5 / ETH14

●

使用規格 
GTH4 / GCH4 

●
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応用例 - 多軸ロボット
適用産業：PCB 回路基板

→ P195

→ P195

→ P195

→ P195

使用規格 
X 軸 ETH14 / Z 軸 GTH5

●

使用規格 
X 軸 ETH14 / Y 軸 GTH8 / Z 軸 GTH4 

●

使用規格 
X 軸 ETH14 / Y 軸 GTH5 / Z 軸 ETH14

●

使用規格 
X 軸 ETH14 / Y 軸 GTH5 / Z 軸 GTH4 

●

回路基板搬送装置

回路基板段積み装置 

自動はんだ付け装置 

CCD 画像検査装置 

単軸電動アクチュエータを 2 軸の XY 機構に組み合わせ、
回路基板の上下左右搬送を行います。

●

単軸アクチュエータを 3 軸の X-Y-Z 機構に組み合わせ、
生産ライン上に回路基板のストッカ機構を構成します。

●

はんだ付け装置を 3 軸の X-Y-Z 機構に固定させ、回路
基板部品のはんだ付け作業を行います。

●

3 軸の X-Y-Z 機構にカメラを固定し、プリント基板の外観
検査を行います。
.

●

総合カタログ  2020
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適用産業：CD・DVD・携帯電話

→ P195

→ P085

→ P085

→ P195

使用規格 
X 軸 ETH14 / Y 軸 GTH5 / Z 軸 GTH4 

●

使用規格 
X 軸 GTH5 / Y 軸 GTH4 

●

使用規格 
X 軸 GTH5 / Z 軸 GTH4 

●

使用規格
X 軸 ETH14 / Y 軸 GTH5 / Z 軸 GTH4 

●

ディスク段積み装置 

ねじ締め装置

ディスク UV 照射装置

小型部品ピック＆プレイス装置

単軸アクチュエータを 3 軸の X-Y-Z 機構に組み合わせ、
生産ライン上にディスクのストッカ機構を構成します。

●

X-Y軸機構を、ねじのピック&プレイスとして使用できます。.●

単軸アクチュエータを 2 軸の X-Y 機構に組み合わせ、
ディスク UV 照射装置に使用できます。

●

単軸アクチュエータを 3 軸の X-Y-Z 機構に組み合わせ、
小型部品用のピック & プレイス装置として使用できます。 

●
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適用産業：LCD・自動車

→ P195

→ P195

→ P207

→ P195

使用規格 
X 軸 ETH14-2 支 / Y 軸 GTH5 / Z 軸 GTH4 

●

使用規格 
X 軸 ETH14､17 / Y 軸 GTH5 / 
Z 軸 GTH4 

●

使用規格 
X 軸 ETH17-2 支 / Y 軸 ETH14

●

使用規格 
X 軸 ETH14､17 / Y 軸 GTH5 / 
Z 軸 GTH4 

●

大型 LCD ガラス基板塗布装置

各小型部品の塗布装置 

ガラス基板分割作業 

スプレー移動装置

相対同期移動のダブル X 軸電動アクチュエータを Y 軸、
Z 軸と組合せ、高速 LCD ガラス基板塗布装置として使用
できます。

●

単軸アクチュエータを 3 軸の X-Y-Z 機構に組み合わせ、
点塗布を行います。作業コストは点塗布機より低いし、
生産ラインで塗布作業を運用できます。

●

相対同期移動のダブル X 軸電動アクチュエータを Y 軸と
組合せ、簡易なガラス分割機構を構成できます。

●

X-Y-Z の 3 軸アクチュエータで、清潔及びスプレーの作業
を行います。

●

応用例 - 多軸ロボット
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適用產業 ：機械加工 / 太陽能 / 食品 

→ P217

→ P217

→ P217

→ P195

使用規格 
X 軸 ETH22 / Y 軸 ETH17 / Z 軸 ETH14

●

使用規格 
X 軸 ETH22-2 支 / Y 軸 ETH17

●

使用規格
X 軸 ETH22 / Y 軸 ETH17 / Z 軸 ETH14

●

使用規格 
X 軸 ETH14､17 / Y 軸 GTH5 / 
Z 軸 GTH4 

●

機械加工部品用のピック & プレイス装置

大型ワークの搬送装置 

機械加工部品用のピック & プレイス装置

三次元接着剤塗布装置 

単軸アクチュエータを 3 軸の X-Y-Z 機構に組み合わせ、
2 台、または 3 台の CNC 機械に取り付けられます。複数
の加工作業及び加工ワークのピック＆プレイス作業を行
います。

●

相対同期移動のダブル X 軸電動アクチュエータを Y 軸と
組合せ、大型ワークの搬送装置として使用できます。
コストは 6 軸ロボットより大幅に削減できます。

●

単軸アクチュエータを 3 軸の X-Y-Z 機構に組み合わせ、
CNC 機械に取り付けることにより加工ワークのピック＆
プレイス作業を行います。コストは 6 軸ロボットより
大幅に削減できます。

●

X-Y-Z の 3 軸のアクチュエータを、カンチレバー（片持ち梁）
式接着剤塗布機構に組み合わせ、三次元接着剤塗布を
行います。

●
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製品索引
強力な機能と豊富な品揃え
TOYO が開発したロボット、アクチュエータ、リニアモータなど、強力な機能及び豊富なラインナップ
と高品質、低価格のメリットは、自動化設備に欠かせない存在。

製品種目
応用例製品索引  .............................019

製品索引   .......................................027

機種選定  .......................................033

仕様索引 ........................................035
簡易選定表  ....................................055
内部構造図 ......................................061

オプション／特注仕様 ...................065

注文型式説明  .................................069

 相対同期移動スライダ

 相対同期移動スライダ

1 アクチュエータ -GTH Series ( 内蔵型ガイド )
ボールねじ駆動／一般環境 P.074

SMALL小型
本体幅 44mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm..............077
最大可搬質量 25kgGTH4

SMALL小型
本体幅 54mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm..............085
最大可搬質量 30kgGTH5

MEDIUM中型
本体幅 82mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1100mm............089
最大可搬質量 50kgGTH8

LARGE大型
本体幅 120mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm............097
最大可搬質量 110kgGTH12

MEDIUM中型
本体幅 54mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 325mm............. 101
最大可搬質量 30kgGTH5S

MEDIUM中型
本体幅 82mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 450mm............. 105
最大可搬質量 50kgGTH8S

2 ロッドタイプ -GTH Series ( 内蔵型ガイド )
ボールねじ駆動／一般環境 P.114

SMALL小型

本体幅 44mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 500mm..............117
最大可搬質量 25kgGTY4

SMALL小型
本体幅 54mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 600mm............. 125
最大可搬質量 30kgGTY5

SMALL小型
本体幅 82mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 129
最大可搬質量 50kgGTY8

MEDIUM中型
本体幅 120mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 137
最大可搬質量 110kgGTY12

3 アクチュエータシリーズ -ETH Series
ボールねじ駆動／一般環境 P.142

SMALL小型
本体幅 51mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm.............147
最大可搬質量 10kg

ETH5M

低価格 輕荷重

SMALL小型
本体幅 65mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 155
最大可搬質量 30kg

ETH6M

低価格 輕荷重

MEDIUM中型
本体幅 102mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm...........163
最大可搬質量 50kgETH10

MEDIUM中型
本体幅 102mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm...........173
最大可搬質量 50kgETH12

MEDIUM中型
本体幅 135mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm...........183
最大可搬質量 70kg

ETH13

低価格 輕荷重
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相対同期移動スライダ

相対同期移動スライダ

5 アクチュエータシリーズ－ GCH( 内蔵型ガイド )
ボールねじ駆動／クリーンルーム クリーン仕様　CLASS10

吸引量 30 ～ 100N ℓ /min

SMALL小型 本体幅 44mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 287
最大可搬質量 25kgGCH4

SMALL小型 本体幅 54mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 295
最大可搬質量 30kgGCH5

MEDIUM中型
本体幅 82mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1100mm........... 299
最大可搬質量 50kgGCH8

LARGE大型 本体幅 120mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm............307
最大可搬質量 110kgGCH12

MEDIUM中型 本体幅 54mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 325mm............. 311
最大可搬質量 30kgGCH5S

MEDIUM中型 本体幅 82mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 450mm............. 315
最大可搬質量 50kgGCH8S

6 アクチュエータシリーズ－ ECH シリーズ
ボールねじ駆動／クリーンルーム

P.324
クリーンルーム    CLASS10
吸引量 30 ～ 100N ℓ /min

SMALL小型
本体幅 51mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 329
最大可搬質量 10kg

ECH5M

低価格 輕荷重

SMALL小型
本体幅 65mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 337
最大可搬質量 30kg

ECH6M

低価格 輕荷重

MEDIUM中型 本体幅 102mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm........... 345
最大可搬質量 50kgECH10

MEDIUM中型
本体幅 102mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm........... 355
最大可搬質量 50kgECH12

MEDIUM中型
本体幅 135mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm......... ..365
最大可搬質量 110kg

ECH14

低価格 中荷重

MEDIUM中型
本体幅 135mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm............195
最大可搬質量 110kgETH14

LARGE大型
本体幅 170mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm............207
最大可搬質量 120kg

ETH17

重荷重

LARGE大型
本体幅 220mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1500mm............217
最大可搬質量 150kg

ETH22

重荷重

LARGE大型
本体幅 170mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 2200mm............223
最大可搬質量 120kg

ETH17M

重荷重 ロングス
トローク

LARGE大型
本体幅 220mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 2400mm............233
最大可搬質量 130kg

ETH22M

重荷重 ロングス
トローク

4 アクチュエータシリーズ－ ETB シリーズ
ベルト駆動／一般環境 P.240

SMALL小型
本体幅 50mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm..............243
最大可搬質量 10kg

ETB5

輕荷重

SMALL小型
本体幅 65mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm..............251
最大可搬質量 15kg

ETB6

輕荷重

MEDIUM中型
本体幅 102mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 2550mm............259
最大可搬質量 10kg

ETB10

SMALL小型 本体幅 135mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 3050mm............265
最大可搬質量 25kgETB14M

LARGE大型
本体幅 170mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 3050mm............271
最大可搬質量 45kg

ETB17M

ロングス
トローク

LARGE大型
本体幅 220mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 3500mm............277
最大可搬質量 85kg

ETB22M

ロングス
トローク

P.284
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製品索引
8 直交ロボット－ XYGT シリーズ（内蔵型ガイド）

ボールねじ駆動／一般環境 P.454

アームタイプ 
Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 150mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 300mm..... .459
最大可搬質量 3.1kg

XYGT210-A

2 軸

Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1100mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 300mm...... 469
最大可搬質量 12kg

XYGT320-A

2 軸

Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 600mm...... 479
最大可搬質量 24kg

XYGT430-A

2 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 125mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 600mm...... 489
最大可搬質量 57kg

XYGT440-A

2 軸

Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1100mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 250mm
Z 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 150kg......... 499
最大可搬質量 6.4kg

XYGT321-A

3 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 550mm
Z 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 350mm...... 509
最大可搬質量 10kg

XYGT432-A

3 軸

9 直交ロボット－ XYTH シリーズ
ボールねじ駆動／一般環境 P.520

アームタイプ 

Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 650mm...... 525
最大可搬質量 24kg

XYTH650-A

2 軸

Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 650mm...... 527
最大可搬質量 30kg

XYTH760-A

2 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1500mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 750mm...... 529
最大可搬質量 50kg

XYTH870-A

2 軸

LARGE大型
本体幅 170mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm............ 377
最大可搬質量 120kg

ECH17

重荷重

LARGE大型
本体幅 220mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 1500mm........... 387
最大可搬質量 150kg

ECH22

重荷重

LARGE大型
本体幅 170mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 2200mm........... 393
最大可搬質量 120kg

ECH17M

重荷重 ロングス
トローク

LARGE大型
本体幅 200mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 2400mm........... 403
最大可搬質量 50kg

ECH22M

重荷重 ロングス
トローク

7 アクチュエータシリーズ－ ECB シリーズ
ベルト駆動／クリーンルーム

P.410
クリーン仕様　CLASS10
吸引量 30 ～ 100N ℓ /min

SMALL小型
本体幅 50mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 413
最大可搬質量 10kg

ECB5

低価格 輕荷重

SMALL小型
本体幅 65mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 800mm............. 421
最大可搬質量 15kg

ECB6

低価格 輕荷重

MEDIUM中型

本体幅 102mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 2550mm........... 429
最大可搬質量 10kg

ECB10

MEDIUM中型
本体幅 135mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 3050mm........... 435
最大可搬質量 25kgECB14

LARGE大型

本体幅 170mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 4050mm........... 441
最大可搬質量 45kg

ECB17

重荷重

LARGE大型

本体幅 220mm
最長ｽﾄﾛｰｸ 3500mm........... 447
最大可搬質量 85kg

ECB22

重荷重
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High 
payload重荷重 X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1500mm

Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 750mm
Z 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 550mm...... 531
最大可搬質量 22kg

XYTH876-A

3 軸

ガントリタイプ
Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 850mm...... 533
最大可搬質量 35kg

XYTH760-G

2 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1500mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm....535
最大可搬質量 50kg

XYTH870-G

2 軸

Medium 
payload中荷重 X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1500mm

Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm
Z 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 550mm......537
最大可搬質量 22kg

XYTH876-G

3 軸

座標タイプ
Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1050mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 550mm.....539
最大可搬質量 10kg

XYTH650-P

2 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 650mm.....541
最大可搬質量 22kg

XYTH760-P

2 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1500mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 950mm.....543
最大可搬質量 35kg

XYTH880-P

3 軸

Medium 
payload中荷重 X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1500mm

Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 650mm
Z 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 950mm......545
最大可搬質量 15kg

XYTH886-P

3 軸

XZ タイプ

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 1250mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 550mm......547
最大可搬質量 22kg

XYTH760-F

2 軸

10 直交ロボット－ XYTB シリーズ
ベルト駆動／一般環境 P.550

アームタイプ 

Medium 
payload中荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 3050mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 550mm...... 555
最大可搬質量 14kg

XYTB650-A

2 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 3050mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 650mm...... 557
最大可搬質量 30kg

XYTB760-A

2 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 3500mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 650mm...... 559
最大可搬質量 50kg

XYTB870-A

2 軸

High 
payload重荷重 X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 3500mm

Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 650mm
Z 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 550mm...... 561
最大可搬質量 22kg

XYTB876-A

3 軸

ガントリタイプ 
High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 3500mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 750mm...... 563
最大可搬質量 50kg

XYTB870-G

2 軸

High 
payload重荷重

X 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 3500mm
Y 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 750mm
Z 軸最長ｽﾄﾛｰｸ 550mm...... 565
最大可搬質量 22kg

XYTB876-G

3 軸

 參考資料
保証期間ならびに保証範囲......................................................................................569
取り扱い注意事項 ....................................................................................................571
測定工具 ..................................................................................................................579
技術用語参照資料 ....................................................................................................581
ボールねじ参照資料 ................................................................................................583
リニアガイド参照資料 .............................................................................................585
三菱サーボモータ参照資料 ......................................................................................587
パナソニックサーボモータ参照資料 .......................................................................589
デルタサーボモータ参照資料 ..................................................................................591
ステッピングモータ参照資料  .................................................................................593
仕様選定表 ...............................................................................................................595
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一般環境

環境 駆動方法 軸数 シリーズ 掲載ページ

ボールねじ
仕様

ベルト仕様

多軸

多軸

単軸

単軸

環境は二種類に分けられます。環境により、ご希望の機種を選定してください。

1

074ページを開いてください。

114ページを開いてください。

142ページを開いてください。

454ページを開いてください。

240ページを開いてください。

550ページを開いてください。

機種選定 - 環境別
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一般環境

環境 駆動方法 軸数 シリーズ 掲載ページ

ボールねじ
仕様

ベルト仕様

多軸

多軸

単軸

単軸

環境は二種類に分けられます。環境により、ご希望の機種を選定してください。

1

074ページを開いてください。

114ページを開いてください。

142ページを開いてください。

454ページを開いてください。

240ページを開いてください。

550ページを開いてください。

クリーンルーム

環境 駆動方法 軸数 シリーズ 掲載ページ

単軸

単軸ボールねじ
仕様

ベルト仕様

ECH Series

GCH Series

ECB Series

2

284ページを開いてください。

410ページを開いてください。
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▊小型 ､ 低価格機種
仕様 GTH4 GTH5 ETB5

 外観 

最高速度 600mm/s 1000mm/s 267mm/s
繰り返し位置決め精度 ± 0.005mm ± 0.005mm ± 0.04mm
ストローク 50-800mm 50-800mm 50-800mm

最大可搬質量
水平 25kg 30kg 10kg
垂直 8kg 10kg -

ページ Page 077 Page 085 Page 243

機種選定－機能別
機能は六種類に分けられます。機能により、ご希望の機種を選定してください。

▊高精度、中荷重機種
仕様  GTH5 GTH8 ETH14

 外観 

最高速度 1000mm/s 1000mm/s 1600mm/s
繰り返し位置決め精度 ± 0.005mm ± 0.005mm ± 0.005mm
ストローク 50-800mm 50-1100mm 50-1050mm

最大可搬質量
水平 30kg 50kg 110kg
垂直 10kg 15kg 33kg

ページ Page 085 Page 089 Page 195

▊高精度、重荷重機種
仕様  GTH12 ETH17 ETH22

 外観 

最高速度 1600mm/s 2000mm/s 2000mm/s
繰り返し位置決め精度 ± 0.005mm ± 0.005mm ± 0.005mm
ストローク 50-1250mm 50-1250mm 50-1500mm

最大可搬質量
水平 110kg 120kg 150kg
垂直 33kg 50kg 55kg

ページ Page 097 Page 207 Page 217

総合カタログ  2020

www.toyorobot.com033



▊ロングストローク、中荷重機種
仕様 ETB10

 外観 

最高速度 1600mm/s
繰り返し位置決め精度 ± 0.04mm
ストローク 50-2550mm

最大可搬質量
水平 10kg
垂直 -

ページ Page 259

▊ロングストローク、重荷重、高精度機種
仕様 ETH22 ETH17M ETH22M

 外観 

最高速度 2000mm/s 1280mm/s 1600mm/s
繰り返し位置決め精度 ± 0.005mm ± 0.005mm ± 0.005mm
ストローク 50-1500mm 800-2200mm 850-2400mm

最大可搬質量
水平 150kg 120kg 130kg
垂直 55kg 40kg 50kg

ページ Page 217 Page 223 Page 233
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相対同期移動スライダ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

(mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2                   速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 575 600 625 650 675

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTH5S 100W 54 ±0.005 12 2 30 10 100 101

GTH8S

200W

82 ±0.005 16 5 50 15 250 105

400W

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

アクチュエータモジュール仕様索引

GTH ガイド内蔵型ボールねじタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTH4

50W

44 ±0.005 10

2 25 8 100

077

6 20 5 300
12 12 2 600

100W
2 25 8 100
6 20 8 300

12 12 3.5 600

GTH5 100W 54 ±0.005 12

2 30 10 100

085
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GTH8
200W

82 ±0.005 16
5 50 15 250

08910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GTH12 400W 120 ±0.005 16

5 110 33 250

097
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

100

                                                                                                   250

100
250
500

1000

www.toyorobot.com035
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相対同期移動スライダ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

(mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2                   速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 575 600 625 650 675

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTH5S 100W 54 ±0.005 12 2 30 10 100 101

GTH8S

200W

82 ±0.005 16 5 50 15 250 105

400W

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTH4

50W

44 ±0.005 10

2 25 8 100

077

6 20 5 300
12 12 2 600

100W
2 25 8 100
6 20 8 300

12 12 3.5 600

GTH5 100W 54 ±0.005 12

2 30 10 100

085
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GTH8
200W

82 ±0.005 16
5 50 15 250

08910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GTH12 400W 120 ±0.005 16

5 110 33 250

097
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

100

                                                                                                   250

100                                                      90 50607080
300 270 150180210240
600                                                      540 300360420480
100                                                      90 50607080
300 270 150180210240
600 540 300360420480

100 60708090
250 150175200225
500 300350400450

1000 600700800900
250 225 200 175 150 125 100 75
500 450 400 350 300 250 200 150
1000 900 800 700 600 500 400 300

250 225 200 175 167 158 150 133 125 117
500 450 400 350 333 317 300 267 250 233

1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467
1600 1440 1280 1120 1067 1013 960 853 800 747

2020  総合カタログ
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1200 1300 1400 1500 1600

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTY4
50W

44 ±0.01 10
2 25 8 100

1176 20 5 300
100W 12 12 2 600

GTY5 100W 54 ±0.01 12

2 30 10 100

125
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GTY8
200W

82 ±0.01 16
5 50 15 250

12910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GTY12 400W 120 ±0.01 16

5 110 33 250

137
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

アクチュエータモジュール仕様索引

GTY ガイド内蔵型ロッドタイプ

www.toyorobot.com037
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1200 1300 1400 1500 1600

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTY4
50W

44 ±0.01 10
2 25 8 100

1176 20 5 300
100W 12 12 2 600

GTY5 100W 54 ±0.01 12

2 30 10 100

125
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GTY8
200W

82 ±0.01 16
5 50 15 250

12910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GTY12 400W 120 ±0.01 16

5 110 33 250

137
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 
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アクチュエータモジュール仕様索引

ETH ボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH5M

42M
(Stepping Motor)

51 ±0.005 12

2 10 7 16

147

5 10 3 41
10 5 1.5 83
20 3 1.5 166

100W

2 10 7 100
5 10 3 250
10 5 1.5 500
20 3 1.5 1000

ETH6M

57M
(Stepping Motor)

65 ±0.005 12

2 30 15 16

155

5 30 10 41
10 15 5 83
20 10 2 166

100W

2 30 15 100
5 30 10 250

10 15 5 500
20 10 2 1000

ETH10

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

163

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ETH12

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

173

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ETH13

200W

135 ±0.005 16

5 70 17 250

183

10 47 12 500
20 24 6 1000
32 13 - 1600

400W

5 70 17 250
10 47 12 500
20 24 6 1000
32 13 - 1600

ETH14

200W

135 ±0.005 16

5 95 27 250

195

10 75 18 500
20 35 7 1000
32 15 - 1600

400W

5 110 33 250
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH5M

42M
(Stepping Motor)

51 ±0.005 12

2 10 7 16

147

5 10 3 41
10 5 1.5 83
20 3 1.5 166

100W

2 10 7 100
5 10 3 250
10 5 1.5 500
20 3 1.5 1000

ETH6M

57M
(Stepping Motor)

65 ±0.005 12

2 30 15 16

155

5 30 10 41
10 15 5 83
20 10 2 166

100W

2 30 15 100
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2 1000

ETH10

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

163

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ETH12

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

173

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ETH13

200W

135 ±0.005 16

5 70 17 250

183

10 47 12 500
20 24 6 1000
32 13 - 1600

400W

5 70 17 250
10 47 12 500
20 24 6 1000
32 13 - 1600

ETH14

200W

135 ±0.005 16

5 95 27 250

195

10 75 18 500
20 35 7 1000
32 15 - 1600

400W

5 110 33 250
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 
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アクチュエータモジュール仕様索引

ETH ボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH17

400W 170 ±0.005 20

5 120 40 250

207

10 110 30 500
20 75 14 1000
40 22 7 2000

750W 170 ±0.005 20

5 120 50 250
10 120 40 500
20 83 25 1000
40 43 12 2000

ETH22 750W 220 ±0.005

25 5 150 55 250

217
25 10 150 45 500
25 25 105 20 1250
20 40 43 12 2000

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH17M

400W 170 ±0.005 16

5 110 33 200

223

10 90 22 400
20 40 10 800
32 30 8 1280

750W 170 ±0.005 16

5 120 40 200
10 95 25 400
20 50 15 800
32 35 12 1280

ETH22M 750W 220 ±0.005 20

5 130 50 200

233
10 130 40 400
20 85 25 800
40 43 12 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH17

400W 170 ±0.005 20

5 120 40 250

207

10 110 30 500
20 75 14 1000
40 22 7 2000

750W 170 ±0.005 20

5 120 50 250
10 120 40 500
20 83 25 1000
40 43 12 2000

ETH22 750W 220 ±0.005

25 5 150 55 250

217
25 10 150 45 500
25 25 105 20 1250
20 40 43 12 2000

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH17M

400W 170 ±0.005 16

5 110 33 200

223

10 90 22 400
20 40 10 800
32 30 8 1280

750W 170 ±0.005 16

5 120 40 200
10 95 25 400
20 50 15 800
32 35 12 1280

ETH22M 750W 220 ±0.005 20

5 130 50 200

233
10 130 40 400
20 85 25 800
40 43 12 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

200 175 150 125

200 175 150 125

 200 175

 400 350 300 250

400 350 300 250

400 350

 800 700 600 500

800 700 600 500

 800 700

1280 1120 960 800

1280 1120 960 800

1680 1120

150
300
600

1200

250 225 175200 150

250 225 175200 150

500 450 350400 300

500 450 350400 300

1000 900 700800 600

 1000 900 700800 600

2000 1800 14001600 1200

 2000 1800 14001600 1200
 250 225 175 125200 150 100
 500 450 350 250400 300 200

1000 1125 875 6251000 750 500
 2000 1800 1400 10001600 1200 800 600

www.toyorobot.com 042

2020  総合カタログ

フリーダイヤル : 中国 台湾

一
般

／
ボ

ー
ル

ね
じ

仕
様

G
TH

 / G
TY / ETH

仕
様

索
引

Spec Index
一

般
/ベ

ル
ト

仕
様

ETB
 

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference



使用
環境

伝動
方式 仕樣 減速

機構
モータ

容量
(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ベルト仕様 最大可搬質量 (kg) 最高速度
(mm/s)*1

ストローク（ｍｍ）と最高速度（ｍｍ /s）  速度 掲載
ページベルト幅

(mm)
リード

(mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 300 450 600 800 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2100 2150 2300 2550 2600 2750 3050 3150 3300 3500 3600 3750 3900 4050

一
般
環
境 

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

ETB5

無し

42M ( ステッピングモータ )
50

±0.04

9
32 10 267

243
100W 40 3 2000

ETB6
57M ( ステッピングモータ )

65 12
40 15 333

251
100W 40 3 2000

ETB10

有り

100W 102 15 32 10 1600 259

ETB14M 200W 135 22 40 25 2000 265

ETB17M 400W 170 30 40 45 2000 271

ETB22M 750W 220 50 40 85 2000 277

*1: 最高速度（mm / s）は、サーボモータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。       
      ステッピングモータの最高回転速度 500rpm を基準にしております。

ETB ベルト駆動スライダタイプ

アクチュエータモジュール仕様索引
  

総合カタログ  2020

www.toyorobot.com043



使用
環境

伝動
方式 仕樣 減速

機構
モータ

容量
(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ベルト仕様 最大可搬質量 (kg) 最高速度
(mm/s)*1

ストローク（ｍｍ）と最高速度（ｍｍ /s）  速度 掲載
ページベルト幅

(mm)
リード

(mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 300 450 600 800 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2100 2150 2300 2550 2600 2750 3050 3150 3300 3500 3600 3750 3900 4050

一
般
環
境 

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

ETB5

無し

42M ( ステッピングモータ )
50

±0.04

9
32 10 267

243
100W 40 3 2000

ETB6
57M ( ステッピングモータ )

65 12
40 15 333

251
100W 40 3 2000

ETB10

有り

100W 102 15 32 10 1600 259

ETB14M 200W 135 22 40 25 2000 265

ETB17M 400W 170 30 40 45 2000 271

ETB22M 750W 220 50 40 85 2000 277

*1: 最高速度（mm / s）は、サーボモータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。       
      ステッピングモータの最高回転速度 500rpm を基準にしております。

フリーダイヤル : 中国 台湾
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相対同期移動スライダ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

(mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2                   速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 575 600 625 650 675

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

GCH5S 100W 54 ±0.005 12 2 30 10 100 311

GCH8S

200W

82 ±0.005 16 5 50 15 250 315

400W

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用
ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

GCH4

50W

44 ±0.005 10

2 25 8 100

287

6 20 5 300
12 12 2 600

100W
2 25 8 100
6 20 8 300
12 12 3.5 600

GCH5 100W 54 ±0.005 12

2 30 10 100

295
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GCH8
200W

82 ±0.005 16
5 50 15 250

29910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GCH12 400W 120 ±0.005 16

5 110 33 250

307
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

アクチュエータモジュール仕様索引

GCH 低発塵仕様 ガイド内蔵型ボールねじタイプ

総合カタログ  2020
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相対同期移動スライダ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

(mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2                   速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 575 600 625 650 675

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

GCH5S 100W 54 ±0.005 12 2 30 10 100 311

GCH8S

200W

82 ±0.005 16 5 50 15 250 315

400W

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用
ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

GCH4

50W

44 ±0.005 10

2 25 8 100

287

6 20 5 300
12 12 2 600

100W
2 25 8 100
6 20 8 300
12 12 3.5 600

GCH5 100W 54 ±0.005 12

2 30 10 100

295
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GCH8
200W

82 ±0.005 16
5 50 15 250

29910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GCH12 400W 120 ±0.005 16

5 110 33 250

307
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

100                                                      90 50607080
300 270 150180210240
600                                                      540 300360420480
100                                                      90 50607080
300 270 150180210240
600 540 300360420480

100 60708090
250 150175200225
500 300350400450

1000 600700800900
250 225 200 175 150 125 100 75
500 450 400 350 300 250 200 150

1000 900 800 700 600 500 400 300
250 225 200 175 167 158 150 133 125 117
500 450 400 350 333 317 300 267 250 233

1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467
1600 1440 1280 1120 1067 1013 960 853 800 747

100

                                                                                                   250
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アクチュエータモジュール仕様索引 

ECH 低発塵仕様ボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH5M

42M
(Stepping Motor)

51 ±0.005 12

2 10 7 16

329

5 10 3 41
10 5 1.5 83
20 3 1.5 166

100W

2 10 7 100
5 10 3 250
10 5 1.5 500
20 3 1.5 1000

ECH6M

57M
(Stepping Motor)

65 ±0.005 12

2 30 15 16

337

5 30 10 41
10 15 5 83
20 10 2 166

100W

2 30 15 100
5 30 10 250

10 15 5 500
20 10 2 1000

ECH10

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

345

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ECH12

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

355

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ECH14

200W

135 ±0.005 16

5 95 27 250

365

10 75 18 500
20 35 7 1000
32 15 - 1600

400W

5 110 33 250
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH5M

42M
(Stepping Motor)

51 ±0.005 12

2 10 7 16

329

5 10 3 41
10 5 1.5 83
20 3 1.5 166

100W

2 10 7 100
5 10 3 250
10 5 1.5 500
20 3 1.5 1000

ECH6M

57M
(Stepping Motor)

65 ±0.005 12

2 30 15 16

337

5 30 10 41
10 15 5 83
20 10 2 166

100W

2 30 15 100
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2 1000

ECH10

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

345

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ECH12

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

355

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ECH14

200W

135 ±0.005 16

5 95 27 250

365

10 75 18 500
20 35 7 1000
32 15 - 1600

400W

5 110 33 250
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

16

16

100

100

41

41

250

250

83

83

500

500

166

166

1000

1000

90

90

225

225

450

450

900

900

80

80

200

200

400

400

800

800

70

70

175

175

350

350

700

700

60

60

150

150

300

300

600

600

1000

1000

1000

1000

900

900

900

900

800

800

800

800

700

700

700

700

600

600

600

600

500

500

500

500

400

400

400

400

500

500

500

500

250

250

250

250

450

450

450

450

400

400

400

400

350

350

350

350

300

300

300

300

250

250

250

250

200

200

200

200

1600

1600

1600

1600

1440

1440

1440

1440

1280

1280

1280

1280

1120

1120

1120

1120

960

960

960

960

800

800

800

800

640

640

640

640

225

225

225

225

200

200

200

200

175

175

175

175

150

150

150

150

125

125

125

125

100

100

100

100

250 225 200 175 150 125 100

250 225 200 175 150 125 100

1000 900 800 700 600 500 400

1000 900 800 700 600 500 400

500 450 400 350 300 250 200

500 450 400 350 300 250 200

1600 1440 1280 1120 960 800 640

1600 1440 1280 1120 960 800 640
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アクチュエータモジュール仕様索引 

ECH 低発塵仕様ボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH17

400W 170 ±0.005 20

5 120 40 250

377

10 110 30 500
20 75 14 1000
40 22 7 2000

750W 170 ±0.005 20

5 120 50 250
10 120 40 500
20 83 25 1000
40 43 12 2000

ECH22 750W 220 ±0.005

25 5 150 55 250

387
25 10 150 45 500
25 25 105 20 1250
20 40 43 12 2000

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH17M

400W 170 ±0.005 16

5 110 33 200

393

10 90 22 400
20 40 10 800
32 30 8 1280

750W 170 ±0.005 16

5 120 40 200
10 95 25 400
20 50 15 800
32 35 12 1280

ECH22M 750W 220 ±0.005 20

5 130 50 200

403
10 130 40 400
20 85 25 800
40 43 12 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

ロングストローク

250

250

500

500

1000

 1000

2000

 2000
 250
 500

1000
 2000
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH17

400W 170 ±0.005 20

5 120 40 250

377

10 110 30 500
20 75 14 1000
40 22 7 2000

750W 170 ±0.005 20

5 120 50 250
10 120 40 500
20 83 25 1000
40 43 12 2000

ECH22 750W 220 ±0.005

25 5 150 55 250

387
25 10 150 45 500
25 25 105 20 1250
20 40 43 12 2000

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH17M

400W 170 ±0.005 16

5 110 33 200

393

10 90 22 400
20 40 10 800
32 30 8 1280

750W 170 ±0.005 16

5 120 40 200
10 95 25 400
20 50 15 800
32 35 12 1280

ECH22M 750W 220 ±0.005 20

5 130 50 200

403
10 130 40 400
20 85 25 800
40 43 12 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

200 175 150 125

200 175 150 125

 200 175

 400 350 300 250

400 350 300 250

400 350

 800 700 600 500

800 700 600 500

 800 700

1280 1120 960 800

1280 1120 960 800

1680 1120

150
300
600

1200

250 225 175200 150

250 225 175200 150

500 450 350400 300

500 450 350400 300

1000 900 700800 600

 1000 900 700800 600

2000 1800 14001600 1200

 2000 1800 14001600 1200
 250 225 175 125200 150 100
 500 450 350 250400 300 200

1000 1125 875 6251000 750 500
 2000 1800 1400 10001600 1200 800 600
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使用
環境

伝動
方式 仕樣 減速

機構
モータ

容量
(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ベルト仕様 最大可搬質量 (kg) 最高速度
(mm/s)*1

ストローク（ｍｍ）と最高速度（ｍｍ /s）  速度 掲載
ページベルト幅

(mm)
リード

(mm) 水平使用 垂直使用
ストローク  50 300 450 600 800 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2100 2150 2300 2550 2600 2750 3050 3150 3300 3500 3600 3750 3900 4050

ク
リー

ン
ルー

ム 

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

ECB5

無し

42M ( ステッピングモータ )
50

±0.04

9
32 10 267

413
100W 40 3 2000

ECB6
57M ( ステッピングモータ )

65 12
40 15 333

421
100W 40 3 2000

ECB10

有り

100W 102 15 32 10 1600 429

ECB14 200W 135 22 40 25 2000 435

ECB17 400W 170 30 40 45 2000 441

ECB22 750W 220 50 40 85 2000 447

*1: 最高速度（mm / s）は、サーボモータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。       
      ステッピングモータの最高回転速度 500rpm を基準にしております。

アクチュエータモジュール仕様索引

ECB 低発塵仕様ベルト駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg)  質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

XYGT210-A

アームタイプ
(A)

2 軸

L20 L2 - 1000 100 - 50~800 100~150 - 459

XYGT320-A L20 L10 - 1000 500 - 50~1100 100~300 - 469

XYGT430-A
L20 L10 - 1000 500 - 50~1250 100~600 -

479
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~600 -

XYGT440-A
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~500 -

489
L10 L10 - 500 500 - 50~1250 100~600 -

XYGT321-A
3 軸

L20 L10 L2 1000 500 100 50~1100 100~250 50~150 499

XYGT432-A L20 L10 L5 1000 500 250 50~1250 100~550 50~350 509

多軸モジュール仕様索引

XYGT ガイド内蔵型直行ロボット

                                        267

                                       2000

                                        333

                                       2000

                                                                                             1600

                                                                                                           2000

                                                                                                           2000

                                                                                                                         2000

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -
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使用
環境

伝動
方式 仕樣 減速

機構
モータ

容量
(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ベルト仕様 最大可搬質量 (kg) 最高速度
(mm/s)*1

ストローク（ｍｍ）と最高速度（ｍｍ /s）  速度 掲載
ページベルト幅

(mm)
リード

(mm) 水平使用 垂直使用
ストローク  50 300 450 600 800 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2100 2150 2300 2550 2600 2750 3050 3150 3300 3500 3600 3750 3900 4050

ク
リー

ン
ルー

ム 

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

ECB5

無し

42M ( ステッピングモータ )
50

±0.04

9
32 10 267

413
100W 40 3 2000

ECB6
57M ( ステッピングモータ )

65 12
40 15 333

421
100W 40 3 2000

ECB10

有り

100W 102 15 32 10 1600 429

ECB14 200W 135 22 40 25 2000 435

ECB17 400W 170 30 40 45 2000 441

ECB22 750W 220 50 40 85 2000 447

*1: 最高速度（mm / s）は、サーボモータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。       
      ステッピングモータの最高回転速度 500rpm を基準にしております。

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg)  質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

XYGT210-A

アームタイプ
(A)

2 軸

L20 L2 - 1000 100 - 50~800 100~150 - 459

XYGT320-A L20 L10 - 1000 500 - 50~1100 100~300 - 469

XYGT430-A
L20 L10 - 1000 500 - 50~1250 100~600 -

479
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~600 -

XYGT440-A
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~500 -

489
L10 L10 - 500 500 - 50~1250 100~600 -

XYGT321-A
3 軸

L20 L10 L2 1000 500 100 50~1100 100~250 50~150 499

XYGT432-A L20 L10 L5 1000 500 250 50~1250 100~550 50~350 509

                                        267

                                       2000

                                        333

                                       2000

                                                                                             1600

                                                                                                           2000

                                                                                                           2000

                                                                                                                         2000

                                    - 3.1 0.42

                                    - 9.6 9.69.6 9.6 49.6 9.6 79.6 9.6 2

                                    - 12 1.710.812 4.8

                                    - 26 1524 726 11 219 4

                                    - 6.4 4.856.4 0.85

                                    - 24 2124 13 424 18 724 10 2

                                    - 57 2639 16 556 20 931 12 3

                                    - 10 1010 10 1.7710 10 4.7710 7.77
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多軸モジュール仕様索引 

XYTH ボールねじ仕様直交ロボット

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg) 質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク  50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

XYTH650-A
アームタイプ

(A)
2 軸 

L20 L20 - 1000 1000 - 100~1050 50~650 - 525

XYTH760-A L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 50~650 - 527

XYTH870-A L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 50~750 - 529

XYTH876-A 3 軸 L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 50~750 50~550 531

XYTH760-G
ガントリタイプ

(G)
2 軸 

L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 200~850 - 533

XYTH870-G L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 200~1050 - 535

XYTH876-G 3 軸 L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 200~1050 50~550 537

XYTH650-P

座標タイプ (P)
2 軸 

L20 L10 - 1000 - 500 100~1050 - 50~550 539

XYTH760-P L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~650 541

XYTH880-P L25 L5 - 1250 - 250 100~1500 - 50~950 543

XYTH886-P 3 軸 L25 L10 L5 1250 500 250 100~1500 50~650 50~950 545

XYTH760-F XZ タイプ (F) 2 軸 L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~550 547

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg) 質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク 50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

一
般
環
境 

グ
ベ
ル
ト

タ
イ
ミ
ン

XYTB650-A

アームタイプ
(A)

2 軸 

L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~550 - 555

XYTB760-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~650 - 557

XYTB870-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~650 - 559

XYTB876-A 3 軸 L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~650 50~550 561

XYTB870-G ガントリタイプ
(G)

2 軸 L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~750 - 563

XYTB876-G 3 軸 L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~750 50~550 565

XYTB ベルト仕様直交ロボット

                                                        -

                                                        -

総合カタログ  2020
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使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg) 質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク  50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

XYTH650-A
アームタイプ

(A)
2 軸 

L20 L20 - 1000 1000 - 100~1050 50~650 - 525

XYTH760-A L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 50~650 - 527

XYTH870-A L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 50~750 - 529

XYTH876-A 3 軸 L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 50~750 50~550 531

XYTH760-G
ガントリタイプ

(G)
2 軸 

L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 200~850 - 533

XYTH870-G L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 200~1050 - 535

XYTH876-G 3 軸 L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 200~1050 50~550 537

XYTH650-P

座標タイプ (P)
2 軸 

L20 L10 - 1000 - 500 100~1050 - 50~550 539

XYTH760-P L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~650 541

XYTH880-P L25 L5 - 1250 - 250 100~1500 - 50~950 543

XYTH886-P 3 軸 L25 L10 L5 1250 500 250 100~1500 50~650 50~950 545

XYTH760-F XZ タイプ (F) 2 軸 L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~550 547

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg) 質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク 50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

一
般
環
境 

グ
ベ
ル
ト

タ
イ
ミ
ン

XYTB650-A

アームタイプ
(A)

2 軸 

L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~550 - 555

XYTB760-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~650 - 557

XYTB870-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~650 - 559

XYTB876-A 3 軸 L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~650 50~550 561

XYTB870-G ガントリタイプ
(G)

2 軸 L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~750 - 563

XYTB876-G 3 軸 L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~750 50~550 565

30 20253030 1620

10 10101010 10
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24 11152020 913
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22 1922 172222 1822

35 3535 35 353535 3535 35
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22 22222222 22
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簡易選定表 - 単軸全シリーズ
パーフェクトな生産能力と開発技術力で、お客様に高品質と低価格の高精密電動アクチュエータを提供します。
豊富なラインナップで、設備の設計をサポートします。

GTY8GTY5 GTY12GTY4

ガイド内蔵型
ロッドタイプ　アクチュエータGTYガイド内蔵型

ボールねじアクチュエータGTH

仕様 GTH4 GTH5 GTH8 GTH12 GTH5S GTH8S GTY4 GTY5 GTY8 GTY12
サーボモータ容量 50 100 100 200/400 400 100 200/400 50/100 100 200/400 400
繰り返し位置決め精度 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.01 ±0.01 ±0.01 ±0.01
リード 2/6/12 2/6/12 2/5/10/20 5/10/20 5/10/20/32 2 5 2/6/12 2/5/10/20 5/10/20 5/10/20/32
最高速度 100/300/600 100/300/600 100/250/500/1000 250/500/1000 250/500/1000/1600 100 250 100/300/600 100/250/500/1000 250/500/1000 250/500/1000/1600

最大可搬質量
水平 25/20/12 25/20/12 30/30/15/10 50/30/18 110/88/40/30 30 50 25/20/12 30/30/15/10 50/30/18 110/88/40/30
垂直 8/5/2 8/8/3.5 10/10/5/2.5 15/8/3 33/22/10/8 10 15 8/5/2 10/10/5/2.5 15/8/3 33/22/10/8

ストローク 50~800 50~800 50~800 50~1100 50~1250 25~325 25~450 50~500 50~600 50~800 50~800
ページ 077 085 089 097 101 105 117 125 129 137

 

ETB5 ETB6 ETB10 ETB14M ETB17 ETB22M

ベルト駆動アクチュエータETB

仕様 ETB5 ETB6 ETB10 ETB14M ETB17M ETB22M
サーボモータ容量 42M(StepMotor) 100 57M(StepMotor) 100 100 200 400 750
繰り返し位置決め精度 ±0.04 ±0.04 ±0.04 ±0.04 ±0.04 ±0.04
リード 32 40 40 40 32 40 40 40
最高速度 267mm/500rpm 2000mm/3000rpm 333mm/500rpm 2000mm/3000rpm 1600 2000 2000 2000

最大可搬質量
水平 10 3 15 3 10 25 45 85
垂直 - - - - - - - -

ストローク 50~800 50~800 50~800 50~800 50~2550 50~3050 50~3050 50~3500
ページ 243 247 251 255 259 265 271 277

仕様 ETH5M ETH6M ETH10 ETH12 ETH13
サーボモータ容量 42M(StepMotor) 100 57M(StepMotor) 100 100 200 100 200 200 400
繰り返し位置決め精度 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005
リード 2/5/10/20 2/5/10/20 2/5/10/20 2/5/10/20 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/32
最高速度 16/41/83/166 100/250/500/1000 16/41/83/166 100/250/500/1000 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600

最大可搬質量
水平 10/10/5/3 10/10/5/3 30/30/15/10 30/30/15/10 50/30/18/5 50/30/18/5 50/30/18/5 50/30/18/5 70/47/24/13 70/47/24/13
垂直 7/3/1.5/1.5 7/3/1.5/1.5 15/10/5/2 15/10/5/2 12/8/3/- 12/8/3/- 12/8/3/- 12/8/3/- 17/12/6/- 17/12/6/-

ストローク 50~800 50~800 50~800 50~800 50~1050 50~1050 50~1050 50~1050 50~1050 50~1050
ページ 147 151 155 159 163 169 173 179 183 189

仕様 ETH14 ETH17 ETH22 ETH17M ETH22M
サーボモータ容量 200 400 400 750 750 400 750 750
繰り返し位置決め精度 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005
リード 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/40 5/10/20/40 5/10/25/40 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/40
最高速度 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600 250/500/1000/2000 250/500/1000/2000 250/500/1250/2000 200/400/800/1280 200/400/800/1280 200/400/800/1600

最大可搬質量
水平 95/75/35/15 110/88/40/30 120/110/75/22 120/120/83/43 150/150/105/43 110/90/40/30 120/95/50/35 130/130/85/43
垂直 27/18/7/- 33/22/10/8 40/30/14/7 50/40/25/12 55/45/20/12 33/22/10/8 40/25/15/12 50/40/25/12

ストローク 50~1050 50~1050 50~1250 50~1250 50~1500 800~2200 800~2200 850~2400
ページ 195 201 207 213 217 223 229 233

ETH ボールねじ駆動アクチュエータ

ETH5M ETH6M ETH10 ETH12 ETH13 ETH14 ETH17 ETH22 ETH17M ETH22M
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クリーン仕様 CLASS10

吸引量30~100Nℓ/min

 低発塵ベルト駆動アクチュエータECB

ECB5 ECB6 ECB10 ECB14 ECB17 ECB22

仕様 ECB5 ECB6 ECB10 ECB14 ECB17 ECB22
サーボモータ容量 42M(StepMotor) 100 57M(StepMotor) 100 100 200 400 750
繰り返し位置決め精度 ±0.04 ±0.04 ±0.04 ±0.04 ±0.04 ±0.04
リード 32 40 40 40 32 40 40 40
最高速度 267mm/500rpm 2000mm/3000rpm 333mm/500rpm 2000mm/3000rpm 1600 2000 2000 2000

最大可搬質量
水平 10 3 15 3 10 25 45 85
垂直 - - - - - - - -

ストローク 50~800 50~800 50~800 50~800 50~2550 50~3050 50~4050 50~3500
ページ 413 417 421 425 429 435 441 447

仕様 GCH4 GCH5 GCH8 GCH12 GCH5S GCH8S
サーボモータ容量 50  100 100 200 400 400 100 200/400
繰り返し位置決め精度 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005
リード 2/6/12 2/6/12 2/5/10/20 5/10/20 5/10/20 5/10/20/32 2 5
最高速度 100/300/600 100/300/600 100/250/500/1000 250/500/1000 250/500/1000 250/500/1000/1600 100 250

最大可搬質量
水平 25/20/12 25/20/12 30/30/15/10 50/30/18 50/30/18 110/88/40/30 30 50
垂直 8/5/2 8/8/3.5 10/10/5/2.5 15/8/3 15/8/3 33/22/10/8 10 15

ストローク 50~800 50~800 50~800 50~1100 50~1100 50~1250 25~325 25~450
ページ 287 291 295 299  303 307 311 315

仕様 ECH5M ECH6M ECH10 ECH12
サーボモータ容量 42M(StepMotor) 100 57M(StepMotor) 100 100 200 100 200
繰り返し位置決め精度 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005
リード 2/5/10/20 2/5/10/20 2/5/10/20 2/5/10/20 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/32
最高速度 16/41/83/166 100/250/500/1000 16/41/83/166 100/250/500/1000 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600

最大可搬質量
水平 10/10/5/3 10/10/5/3 30/30/15/10 30/30/15/10 50/30/18/5 50/30/18/5 50/30/18/5 50/30/18/5
垂直 7/3/1.5/1.5 7/3/1.5/1.5 15/10/5/2 15/10/5/2 12/8/3/- 12/8/3/- 12/8/3/- 12/8/3/-

ストローク 50~800 50~800 50~800 50~800 50~1050 50~1050 50~1050 50~1050
ページ 329 333 337 341 345 351 355 361

仕様 ECH14 ECH17 ECH22 ECH17M ECH22M
サーボモータ容量 200 400 400 750 750 400 750 750
繰り返し位置決め精度 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005
リード 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/40 5/10/20/40 5/10/25/40 5/10/20/32 5/10/20/32 5/10/20/40
最高速度 250/500/1000/1600 250/500/1000/1600 250/500/1000/2000 250/500/1000/2000 250/500/1250/2000 200/400/800/1280 200/400/800/1280 200/400/800/1600

最大可搬質量
水平 95/75/35/15 110/88/40/30 120/110/75/22 120/120/83/43 150/150/105/43 110/90/40/30 120/95/50/35 130/130/85/43
垂直 27/18/7/- 33/22/10/8 40/30/14/7 50/40/25/12 55/45/20/12 33/22/10/8 40/25/15/12 50/40/25/12

ストローク 50~1050 50~1050 50~1250 50~1250 50~1500 800~2200 800~2200 850~2400
ページ 365 371 377 383 387 393 399 403

当社の Web サイトから資料をダウンロ
ードしてください
www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Web で体験してみてください

◼本表に掲載される製品はすべて標準仕様です。それ以外のスペックが必要であれば、弊社の営業までお問い合わ        
せください。
◼ 特注仕様の納期は弊社の営業までご確認をお願いいたします。詳細スペックと仕様は各仕様表の説明をご参照
ください。      

 低発塵ボールねじ駆動
アクチュエータ

低発塵ガイド内蔵型
ボールねじアクチュエータGCH ECH

ECH5M ECH6M ECH10 ECH12 ECH14 ECH17 ECH22 ECH17M ECH22MGCH4 GCH5 GCH8 GCH12 GCH5S GCH8S

クリーン仕様 CLASS10

吸引量30~100Nℓ/min

2020  総合カタログ

フリーダイヤル : 中国 台湾
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簡易選定表 - 多軸全シリーズ
あらゆる種類の多軸接続パーツを開発したことにより、短時間で直交ロボットをお客様に提供します。

アームタイプ(A)-2軸 アームタイプ(A)-3軸 ガントリタイプ(G)-2軸 ガントリタイプ(G)-3軸 アームタイプ(A)-2軸 ガントリタイプ(G)-3軸 同期移動
ガントリタイプ(G)-2軸

卓上ロボット - 3軸

XYTBXYTHXYGT

使用
環境

伝動
方式 連結方法 構成軸数 仕様

リード 最高速度 (mm/s) ストローク (mm)
可搬質量 (kg) 掲載ページ

X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸

一
 般
 環
 境 

ボー

ル
ね
じ

ガ
イ
ド
内
蔵
型

アームタイプ
(A)

2 軸

XYGT210-A L20 L2 - 1000 100 - 50~800 100~150 - 3.1 459

XYGT320-A L20 L10 - 1000 500 - 50~1100 100~300 - 12 469

XYGT430-A
L20 L10 - 1000 500 - 50~1250 100~600 - 24

479
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~600 - 9.6

XYGT440-A
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~500 - 26

489
L10 L10 - 500 500 - 50~1250 100~600 - 57

3 軸
XYGT321-A L20 L10 L2 1000 500 100 50~1100 100~250 50~150 6.4 499
XYGT432-A L20 L10 L5 1000 500 250 50~1250 100~550 50~350 10 509

標
準
型

アームタイプ
(A)

2 軸
XYTH650-A L20 L20 - 1000 1000 - 100~1050 50~650 - 24 525
XYTH760-A L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 50~650 - 30 527

XYTH870-A L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 50~750 - 50 529
3 軸 XYTH876-A L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 50~750 50~550 22 531

ガントリタイプ
(G)

2 軸
XYTH760-G L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 200~850 - 35 533

XYTH870-G L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 200~1050 - 50 535
3 軸 XYTH876-G L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 200~1050 50~550 22 537

座標タイプ
(P)

2 軸
XYTH650-P L20 L10 - 1000 - 500 100~1050 - 50~550 10 539

XYTH760-P L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~650 22 541

XYTH880-P L25 L5 - 1250 - 250 100~1500 - 50~950 35 543
3 軸 XYTH886-P L25 L10 L5 1250 500 250 100~1500 50~650 50~950 15 545

XZ タイプ (F) 2 軸 XYTH760-F L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~550 22 547

ベ
ル
ト
仕
様

アームタイプ (A)
2 軸

XYTB650-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~550 - 14 555
XYTB760-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~650 - 30 557

XYTB870-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~650 - 50 559
3 軸 XYTB876-A L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~650 50~550 22 561

ガントリタイプ (G)
2 軸 XYTB870-G L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~750 - 50 563
3 軸 XYTB876-G L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~750 50~550 22 565

www.toyorobot.com057
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アームタイプ(A)-2軸 アームタイプ(A)-3軸 ガントリタイプ(G)-2軸 ガントリタイプ(G)-3軸 アームタイプ(A)-2軸 ガントリタイプ(G)-3軸 同期移動
ガントリタイプ(G)-2軸

卓上ロボット - 3軸

XYTBXYTHXYGT

使用
環境

伝動
方式 連結方法 構成軸数 仕様

リード 最高速度 (mm/s) ストローク (mm)
可搬質量 (kg) 掲載ページ

X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸

一
 般
 環
 境 

ボー

ル
ね
じ

ガ
イ
ド
内
蔵
型

アームタイプ
(A)

2 軸

XYGT210-A L20 L2 - 1000 100 - 50~800 100~150 - 3.1 459

XYGT320-A L20 L10 - 1000 500 - 50~1100 100~300 - 12 469

XYGT430-A
L20 L10 - 1000 500 - 50~1250 100~600 - 24

479
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~600 - 9.6

XYGT440-A
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~500 - 26

489
L10 L10 - 500 500 - 50~1250 100~600 - 57

3 軸
XYGT321-A L20 L10 L2 1000 500 100 50~1100 100~250 50~150 6.4 499
XYGT432-A L20 L10 L5 1000 500 250 50~1250 100~550 50~350 10 509

標
準
型

アームタイプ
(A)

2 軸
XYTH650-A L20 L20 - 1000 1000 - 100~1050 50~650 - 24 525
XYTH760-A L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 50~650 - 30 527

XYTH870-A L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 50~750 - 50 529
3 軸 XYTH876-A L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 50~750 50~550 22 531

ガントリタイプ
(G)

2 軸
XYTH760-G L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 200~850 - 35 533

XYTH870-G L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 200~1050 - 50 535
3 軸 XYTH876-G L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 200~1050 50~550 22 537

座標タイプ
(P)

2 軸
XYTH650-P L20 L10 - 1000 - 500 100~1050 - 50~550 10 539

XYTH760-P L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~650 22 541

XYTH880-P L25 L5 - 1250 - 250 100~1500 - 50~950 35 543
3 軸 XYTH886-P L25 L10 L5 1250 500 250 100~1500 50~650 50~950 15 545

XZ タイプ (F) 2 軸 XYTH760-F L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~550 22 547

ベ
ル
ト
仕
様

アームタイプ (A)
2 軸

XYTB650-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~550 - 14 555
XYTB760-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~650 - 30 557

XYTB870-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~650 - 50 559
3 軸 XYTB876-A L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~650 50~550 22 561

ガントリタイプ (G)
2 軸 XYTB870-G L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~750 - 50 563
3 軸 XYTB876-G L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~750 50~550 22 565

2020  総合カタログ
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製品据付工数削減、さらに便利

①.スチールベルトを外さず、上下面双方からダイレクトに
      据付けることが可能です。

②本体の側面には、基準面があります。

③本体の下部に位置決めピン穴があります。   
基準面

正面

反対面

 簡単メンテナンス 
全シリーズともカバーを外さず、
外部から給油できます。

特殊なスチールベルト構造設計により、発塵を低減でき、クリーン
ルーム環境で使用できます。

 低発塵  

ガイドは、本体に装着後に研磨され、直進真直度は±0.02mm
に達することができます。

 真直度  

GTH5の真直度は±0.02ｍｍ
※800mm走行時

ETH10の真直度は±0.05ｍｍ
※1000mm走行時

54

26.7±0.03 27

フリーダイヤル : 中国 台湾

モータメーカ 

各メーカのサーボモータが搭載できます。

BCモータ
ストレート取付

BLモータ左側
折返し取付

BRモータ右側
折返し取付

BMモータ下側
折返し取付

多方向のモータ取付方向から選択できるので、機械
設計変更への柔軟性を高めます。

モータ取付方向 

三菱 パナソニック 安川 デルタ

他のモータメーカは、当社の営業担当にお問い合わせください。

内部構造図-ガイド内蔵型ボールねじ仕様

 剛性強化 

本体とスライダが一体成型のスチール部品で、アルミ材質スライダ
の低剛性を改善しました。

 コンパクトサイズ 

幅を小さくし、取付スペースが省かれます。

＊ETHシリーズと同じ条件で30kgの負荷

     

GTH5 ETH6M

54 65
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製品据付工数削減、さらに便利

①.スチールベルトを外さず、上下面双方からダイレクトに
      据付けることが可能です。

②本体の側面には、基準面があります。

③本体の下部に位置決めピン穴があります。   
基準面

正面

反対面

 簡単メンテナンス 
全シリーズともカバーを外さず、
外部から給油できます。

特殊なスチールベルト構造設計により、発塵を低減でき、クリーン
ルーム環境で使用できます。

 低発塵  

ガイドは、本体に装着後に研磨され、直進真直度は±0.02mm
に達することができます。

 真直度  

GTH5の真直度は±0.02ｍｍ
※800mm走行時

ETH10の真直度は±0.05ｍｍ
※1000mm走行時

54

26.7±0.03 27

フリーダイヤル : 中国 台湾

モータメーカ 

各メーカのサーボモータが搭載できます。

BCモータ
ストレート取付

BLモータ左側
折返し取付

BRモータ右側
折返し取付

BMモータ下側
折返し取付

多方向のモータ取付方向から選択できるので、機械
設計変更への柔軟性を高めます。

モータ取付方向 

三菱 パナソニック 安川 デルタ

他のモータメーカは、当社の営業担当にお問い合わせください。

内部構造図-ガイド内蔵型ボールねじ仕様

 剛性強化 

本体とスライダが一体成型のスチール部品で、アルミ材質スライダ
の低剛性を改善しました。

 コンパクトサイズ 

幅を小さくし、取付スペースが省かれます。

＊ETHシリーズと同じ条件で30kgの負荷

     

GTH5 ETH6M

54 65
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モータメーカ
各メーカーのサーボモータを搭載
できます。 

BCモータ
ストレート取付

BLモータ左側
折返し取付

BRモータ右側
折返し取付

BMモータ下側
折返し取付

Mモータ
ビルトイン取付

多方向のモーター取付方向から選択できるので、機械設計変更へ
の柔軟性を高めます。

他のモータメーカは、当社の営業担当にお問い合わせください。

モータ取付方向

内側センサ 内側センサドグ 外側センサ 外側センサドグ

センサ位置は内側、または外側を選択いただけます。

センサ取付位置 

使用条件の負荷と速度に応じ、適切なボールねじ仕様とリードを選択
することができます。

 ボールねじリード 

ボールねじリード

5

10

16

20

25

40

10mm

16mm

20mm

25mm

32 32mm

40mm

5mm

2 2mm

Structure
E

TB
 / M

E
C

H
X

Y
TH

 / X
Y

TB
G

TH / G
TY / ETH / Y

フリーダイヤル : 中国 台湾

三菱 パナソニック 安川 デルタ

ダブルスライダ
（デュアル駆動）

ダブルスライダ
（シングル駆動） ロングスライダ 相対同期移動スライダ

各種特注スライダ

クリーンルーム用吸引ポート

グリス給油口装備（オプション）
業界で唯一の特許取得グリス給油口装備です。1か所からの給油でナットと
ガイドブロックのメンテナンスが出来ます。メンテナンスが容易になり、
時間も節約できます。取付方向も選択可能です。

上カバー

CLASS10~1000

高剛性本体/高剛性カバー

(特許製品、偽造禁止)
Copyright

クリーンルーム対応仕様

内部構造図-ボールねじ仕様

グ
リ
ス
給
油
口
装
備

高剛性本体：
一体型アルミニウムの構造と
元素分析により、高剛性と重量
比を備えた構造設計です。

特殊なたわみ防止設計により、ロングストロークを使用する時、
上カバーの変形を防ぎます。

www.toyorobot.com061
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モータメーカ
各メーカーのサーボモータを搭載
できます。 

BCモータ
ストレート取付

BLモータ左側
折返し取付

BRモータ右側
折返し取付

BMモータ下側
折返し取付

Mモータ
ビルトイン取付

多方向のモーター取付方向から選択できるので、機械設計変更へ
の柔軟性を高めます。

他のモータメーカは、当社の営業担当にお問い合わせください。

モータ取付方向

内側センサ 内側センサドグ 外側センサ 外側センサドグ

センサ位置は内側、または外側を選択いただけます。

センサ取付位置 

使用条件の負荷と速度に応じ、適切なボールねじ仕様とリードを選択
することができます。

 ボールねじリード 

ボールねじリード

5

10

16

20

25

40

10mm

16mm

20mm

25mm

32 32mm

40mm

5mm

2 2mm

Structure
E

TB
 / M

E
C

H
X

Y
TH

 / X
Y

TB
G

TH / G
TY / ETH / Y

フリーダイヤル : 中国 台湾

三菱 パナソニック 安川 デルタ

ダブルスライダ
（デュアル駆動）

ダブルスライダ
（シングル駆動） ロングスライダ 相対同期移動スライダ

各種特注スライダ

クリーンルーム用吸引ポート

グリス給油口装備（オプション）
業界で唯一の特許取得グリス給油口装備です。1か所からの給油でナットと
ガイドブロックのメンテナンスが出来ます。メンテナンスが容易になり、
時間も節約できます。取付方向も選択可能です。

上カバー

CLASS10~1000

高剛性本体/高剛性カバー

(特許製品、偽造禁止)
Copyright

クリーンルーム対応仕様

内部構造図-ボールねじ仕様

グ
リ
ス
給
油
口
装
備

高剛性本体：
一体型アルミニウムの構造と
元素分析により、高剛性と重量
比を備えた構造設計です。

特殊なたわみ防止設計により、ロングストロークを使用する時、
上カバーの変形を防ぎます。
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外側センサ 外側センサドグ

センサ取付位置 

 モータメーカ 
各メーカのサーボモータを搭載できます。 

他のモータメーカは、当社の営業担当にお問い合わせください。

ポリウレタンベルト ゴムベルト

お客様の使用用途に応じて適切なベルトタイプを選択することができます。
ベルトタイプ

ゴムベルトポリウレタンベルト比較表

AT5-ワイヤー含む 5GT-ガラス繊維含む

クリーンルーム 一般環境

低発塵 低ノイズ

高ノイズ

仕様

使用環境

メリット

デメリット 高発塵

多方向のモーター取付方向から選択できるので、機械設計変更への柔軟性
を高めます。

 減速機構（標準仕様）

 モータ取付方法
 

RUモータ右側
折返し取付

Lモータ左側折
返し取付

LUモータ左上
側折返し取付

LDモータ左下側
折返し取付

RDモータ右
下側折返し取付

RUモータ右上
側折返し取付

フリーダイヤル : 中国 台湾

三菱 パナソニック 安川 デルタ

ダブルスライダ
（デュアル駆動）

ダブルスライダ
（シングル駆動） ロングスライダ

各種特注スライダ 

 グリス給油口装備（オプション） 
業界で唯一の特許取得のグリス給脂口装備です。1か所からの給油でナットと
ガイドブロックのメンテナンスが出来ます。メンテナンスが容易になり、
時間も節約できます。取付方向も選択可能です。

特殊な機構で両端から張力を調整することができ
ます。ベルト固定座の緩む問題を防ぎます。

特許製品、偽造禁止
Copyright

相対同期移動スライダ

 ベルト張力調整機構 

高剛性本体/高剛性カバー

高剛性本体：
一体型アルミニウムの構造と元素分析
により、高剛性と重量比を備えた構造
設計です。

たわみ防止上カバー：
特殊なたわみ防止設計により、ロングス
トロークを使用する時、上カバーの変形
を防ぎます。

上カバー

クリーンルーム用吸引ポート
CLASS10~1000

クリーンルーム対応仕様

内部構造図-ベルト仕様

グ
リ
ス
給
油
口
装
備
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外側センサ 外側センサドグ

センサ取付位置 

 モータメーカ 
各メーカのサーボモータを搭載できます。 

他のモータメーカは、当社の営業担当にお問い合わせください。

ポリウレタンベルト ゴムベルト

お客様の使用用途に応じて適切なベルトタイプを選択することができます。
ベルトタイプ

ゴムベルトポリウレタンベルト比較表

AT5-ワイヤー含む 5GT-ガラス繊維含む

クリーンルーム 一般環境

低発塵 低ノイズ

高ノイズ

仕様

使用環境

メリット

デメリット 高発塵

多方向のモーター取付方向から選択できるので、機械設計変更への柔軟性
を高めます。

 減速機構（標準仕様）

 モータ取付方法
 

RUモータ右側
折返し取付

Lモータ左側折
返し取付

LUモータ左上
側折返し取付

LDモータ左下側
折返し取付

RDモータ右
下側折返し取付

RUモータ右上
側折返し取付

フリーダイヤル : 中国 台湾

三菱 パナソニック 安川 デルタ

ダブルスライダ
（デュアル駆動）

ダブルスライダ
（シングル駆動） ロングスライダ

各種特注スライダ 

 グリス給油口装備（オプション） 
業界で唯一の特許取得のグリス給脂口装備です。1か所からの給油でナットと
ガイドブロックのメンテナンスが出来ます。メンテナンスが容易になり、
時間も節約できます。取付方向も選択可能です。

特殊な機構で両端から張力を調整することができ
ます。ベルト固定座の緩む問題を防ぎます。

特許製品、偽造禁止
Copyright

相対同期移動スライダ

 ベルト張力調整機構 

高剛性本体/高剛性カバー

高剛性本体：
一体型アルミニウムの構造と元素分析
により、高剛性と重量比を備えた構造
設計です。

たわみ防止上カバー：
特殊なたわみ防止設計により、ロングス
トロークを使用する時、上カバーの変形
を防ぎます。

上カバー

クリーンルーム用吸引ポート
CLASS10~1000

クリーンルーム対応仕様

内部構造図-ベルト仕様
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オプション
オプション

センサ  

ケーブルベア

M6 グリスニップル

外側仕様

TKP0450W78

M6-90 度グリスニップル   

内側仕様  

TK0350W50

アクチュエータにグリスを一括供給し、ボールねじとガ
イドブロックに同時に給油できます。メンテナンスに便
利です。 

●

センサ - 遮光式：OMRON-EE-SX672
センサコネクタ（長さ 2m のケーブル含む）：
OMRON-EE-1006

●

組立、分解、簡単な取付、低摩擦、低ノイズ、軽量●

アクチュエータにグリスを一括供給し、ボールねじとガ
イドブロックに同時に給油できます。メンテナンスに便
利です。

●

センサ - 遮光式：OMRON-EE-SX674
センサコネクタ（長さ 2m のケーブル含む）：
OMRON-EE-1006

●

組立、分解、簡単な取付、低摩擦、低ノイズ、軽量●

適応シリーズ  :

適応シリーズ  :

適応シリーズ  :

適応シリーズ  :

ETH12；ETH13；ETH14；ETH17；ETH22；ECH10；ECH12；
ECH14；ECH17；ECH22；ETB14M；ETB17M；ETB22M；
ECB10；ECB14；ECB17；ECH22；ETH17M；ETH22M

仕様：全シリーズのアクチュエータに、使用可能です。

XYTH650-A；XYTB650-A；XYTH760-G；XYTH650-P；
XYTH760-P；XYTH760-A；XYTB760-A；XYTH870-G；
XYTH876-G；XYTH880-P；XYTH870-A；XYTB870-A；
XYTB870-G；XYTH886-P；XYTH876-A；XYTB876-A；
XYTB876-G

ETB10；ETH10；

仕様：全シリーズのアクチュエータに、使用可能です。

XYTB650-A；XYTH760-G；XYTH650-P；XYTH760-P；
XYTB760-P；XYTH870-G；XYTH760-F；XYTH876-G；
XYTH880-P；XYTH650-A；XYTB870-A；XYTB870-G；
XYTH886-P；XYTB876-A；XYTH876-G

仕様：M6-180 度 仕様：M6-90 度

仕様：78*25-(98*36) 仕様：50*22-(62*30)

総合カタログ  2020
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ケーブルベア用ガイド 

XY 連結ブラケット

ケーブルベア TKP0350W50 用 80 ケーブルベア用ガイド

配合 TKP0450W78 ケーブルベア  ● 配合 TKP0450W78 ケーブルベア  ●

適応シリーズ  : 適応シリーズ  :

XYTH650-A；XYTB650-A；XYTH760-G；XYTH650-P；
XYTH760-P；XYTH760-A；XYTB760-A；XYTH870-G；
XYTH876-G；XYTH880-P；XYTH870-A；XYTB870-A；
XYTB870-G；XYTH886-P；XYTH876-A；XYTB876-A；
XYTB876-G

XYTB650-A；XYTH760-G；XYTB760-A；XYTH760-F；
XYTH876-G；XYTH650-A；XYTB870-A；XYTB870-G；
XYTB876-A；XYTH876-G；XYTH760-A；XYTH870-A；
XYTH876-A

仕様：80*31.5仕様：117*44

540 連結ブラケット

各種類の多軸アクチュエータの連結に適用●

適応シリーズ  :

XYTH650-A；XYTB650-A；XYTH650-P；

仕様：140*128.5

750 連結ブラケット

各種類の多軸アクチュエータの連結に適用 ●

適応シリーズ  :

XYTH650-A；XYTB650-A；XYTH760-G；XYTH650-P；
XYTH760-P；XYTH760-A；XYTB760-A；XYTH870-G；
XYTH876-G；XYTB876-A；XYTH870-A；XYTB870-A；
XYTB870-G；XYTH876-A

仕様：160.5*152
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特注仕様
カスタムオーダーメイド

デュアルステージ卓上ロボット 小型ねじ締め卓上ロボット

デュアルモジュール直交ロボット デュアル機構ドライブ（X 軸）直交ロボット

デュアルステージ（2 セットの X 軸）の構造によりそれ
ぞれの移動を制御し、且つワークのピック＆プレイス時
間が大幅に短縮できます。X、Y、Z のストローク及びス
テージ寸法もカスタマイズできます。 Z 軸上には接着剤
塗布装置、ねじ締め装置、はんだ付け装置、カメラ装置
等を任意に搭載させることができ、制御システムの完全
な企画と設計を含みます。

● デュアルステージの構造により、材料のピック＆プレイ
スの時間を大幅に短縮でき、ねじフィーダもカスタマイ
ズできます。高精度のねじ締め装置を搭載し、各ねじの
トルク、ターン数、位置、速度を制御できます。

各データは、品質管理の基礎として PC に保存できます。
ソフトウェアインターフェイスを含む制御システムは統
合されており、お客様が購入後すぐに使用できます。オ
プションのビジョンシステムを使用し、位置決め精度を
向上できます。

●

X 軸は、同じレール上にダブルスライダとダブルモータ
が付いている設計なので、スペースを大幅に節約できま
す。2 セットの直交ロボットは同じスペースで取付でき
ます。それぞれ制御ができ、作業時間も大幅に短縮でき
ます。

● デュアルドライブ機構 X 軸の同期移動により、片側駆動
で発生する精度誤差を防ぎます。デュアルドライブ機構
の同期移動は、ダブルモータの同期移動よりコストが安
いです。

●

総合カタログ  2020
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カスタムオーダーメイド

リバースデュアルドライブモジュール 大型ロボット専用の移動軸

一つのモータにより、ダブルスライダでの相対同期移動
が実行できます。

●

■特注については、当社の営業部門にお問い合わせください。     

各メーカーの大型ロボットのサイズにより、移動軸をカ
スタマイズできます。

●

2020  総合カタログ
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アクチュエータ Series

GTH Series
一般環境 /ガイド内蔵型ボールねじタイプ

一般環境 /ボールねじ仕様

小型 SMALL

大型 LARGE

中型 MEDIUM

小型 SMALL

GTH4

GTH5

GTH8

GTH12

中型 MEDIUM

GTH8S

本体幅 54mm

最長ストローク 800mm......085

最大可搬質量 30kg

本体幅 82mm

最長ストローク 1100mm....089

最大可搬質量 50kg

本体幅 120mm

最長ストローク 1250mm....097

最大可搬質量 110kg

本体幅 44mm

最長ストローク 800mm......077

最大可搬質量 25kg

本体幅 54mm

最長ストローク 325mm....101

最大可搬質量 30kg

本体幅 82mm

最長ストローク 450mm....105

最大可搬質量 50kg

中型 MEDIUM

GTH5S
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相対同期移動スライダ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

(mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2                   速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 575 600 625 650 675

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTH5S 100W 54 ±0.005 12 2 30 10 100 101

GTH8S
200W

82 ±0.005 16 5 50 15 250 105
400W

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

アクチュエータモジュール仕様索引

GTHガイド内蔵型ボールねじタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTH4

50W

44 ±0.005 10

2 25 8 100

077

6 20 5 300
12 12 2 600

100W
2 25 8 100
6 20 8 300

12 12 3.5 600

GTH5 100W 54 ±0.005 12

2 30 10 100

085
5 30 10 250

10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GTH8
200W

82 ±0.005 16
5 50 15 250

08910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GTH12 400W 120 ±0.005 16

5 110 33 250

097
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

100                                                      
300

600                                                      
100                                                      
300
600

100
250
500
1000

250
500

1000
250
500

1000
1600
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

(mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2                   速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 575 600 625 650 675

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTH5S 100W 54 ±0.005 12 2 30 10 100 101

GTH8S
200W

82 ±0.005 16 5 50 15 250 105
400W

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

GTHガイド内蔵型ボールねじタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTH4

50W

44 ±0.005 10

2 25 8 100

077

6 20 5 300
12 12 2 600

100W
2 25 8 100
6 20 8 300

12 12 3.5 600

GTH5 100W 54 ±0.005 12

2 30 10 100

085
5 30 10 250

10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GTH8
200W

82 ±0.005 16
5 50 15 250

08910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GTH12 400W 120 ±0.005 16

5 110 33 250

097
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

100

                                                                                                   250

100                                                      
300

600                                                      
100                                                      
300
600

100
250
500
1000

250
500

1000
250
500

1000
1600

90 50607080
270 150180210240

540 300360420480
90 50607080
270 150180210240
540 300360420480

60708090
150175200225
300350400450
600700800900
225 200 175 150 125 100 75
450 400 350 300 250 200 150
900 800 700 600 500 400 300

225 200 175 167 158 150 133 125 117
450 400 350 333 317 300 267 250 233
900 800 700 667 633 600 533 500
1440 1280 1120 1067 1013 960 853 800 747

467



GTH4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 800mm 最高速度 600mm/s モータ容量 50W ボールねじ ø10mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

GTH4 L2 100 BC M05B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

6mm6

12 12mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反  
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05 50W B

-
-
-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

注文型式
馬達容量

www.toyorobot.com077



( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

12kg 1000 55 80 リ

ー

ド
2

12kg 80 55 1000 リ

ー

ド
2

4kg 200 200
18kg 750 35 50 18kg 50 35 750 8kg 100 100
25kg 500 23 32 25kg 32 23 500 - - -

リ

ー

ド
6

10kg 550 53 70 リ

ー

ド
6

10kg 72 52 550 リ

ー

ド
6

3kg 200 200
15kg 350 32 45 15kg 45 32 345 5kg 120 120
20kg 250 22 31 20kg 31 22 250 - - -

リ

ー

ド
12

8kg 305 59 75 リ

ー

ド
12

8kg 75 59 300 リ

ー

ド
12

1.5kg 350 350
10kg 240 45 57 10kg 45 45 240 2kg 260 260
12kg 195 37 47 12kg 47 37 190 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 79
MP 79
MR 116

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 6 12

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 300 600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 25 20 12

垂直使用 (kg) 8 5 2

定格推力 (N) 424 141 71

ストローク (mm)※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 50

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø10

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 550を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、75ペ 
    	  ージを参照してください。

標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 50 200 HG-KR053 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 HG-KR053B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 50 200 MSMD5A2G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 MSMD5A2G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 50 200 ECMA-C1040FES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 ECMA-C1040FFS ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表

2020  総合カタログ

www.toyorobot.com
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単位 : mm

単位 : mm

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

L

90

80

2-Ø34.5 H7

4-M49.5

5
B View

4+
0.

01
2

 0

40

89 M*100 A 50

4436

B

2-Ø45H7
89 100±0.02 P

N-M410+Ø3.4-thr.

C

C

ストローク基準位置134
メカストッパ位置79±1 メカストッパ位置25±1

42.6
35

52基準面

44

2221.7±0.03

基準面

C-C View

5

42.6
35

52

98
.5

52
10

6.
5 基準面

2-Ø34.5H7

4-M49.5

L
80

40
90

ストローク
メカストッパ位置25±1

メカストッパ位置61±1

基準位置116

Ø45 H7

36 44

50M*100 A171

BN-M410+Ø3.4-thr.

P171
C

C

*モータの全長は126以内に制限されます。

5
B View

4+
0.

01
2

 0

44

2221.7±0.03

基準面

C-C View

5

GTH4単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付BC Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付BM Download CAD data at www.toyorobot.com

モータストレート取付 /下側折返し取付

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 264 314 364 414 464 514 564 614 664 714 764 814 864 914 964 1014
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 0.95 1.12 1.29 1.47 1.65 1.83 20.1 2.19 2.37 2.55 2.73 2.91 30.9 3.27 3.45 3.63

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.04 1.22 1.40 1.58 1.76 1.94 2.12 2.30 2.48 2.66 2.84 3.02 3.20 3.38 3.56 3.74

www.toyorobot.com079



単位 : mm

単位 : mm

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

4-M49.5

基準位置116 ストローク
メカストッパ位置61±1

メカストッパ位置25±1

L

40
90

80

44
98

50A71 M*100

36 44

N-M410+Ø3.4-thr.

71 100±0.02 P
2-Ø45 H7 C

C

基準面

52

35
42.6

98.5

4

5
B View

+0
.0

12
 0

44

2221.7±0.03

基準面

C-C View

5

2-Ø34.5 H7

B

2-Ø45 H7

4-M49.5

2-Ø34.5 H7

基準位置116 ストローク

メカストッパ位置61±1 メカストッパ位置25±1

L

40
90

80

44
98

98.5

基準面

42.6
35

52

71 100±0.02 P

50A71 M*100

36 44

N-M410+Ø3.4-thr.

C

C
B

4

5
B View

+0
.0

12
 0

44

2221.7±0.03

基準面

C-C View

5

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ左側折返し取付 /右側折返し取付

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.04 1.22 1.40 1.58 1.76 1.94 2.12 2.30 2.48 2.66 2.84 3.02 3.20 3.38 3.56 3.74

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.04 1.22 1.40 1.58 1.76 1.94 2.12 2.30 2.48 2.66 2.84 3.02 3.20 3.38 3.56 3.74
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GTH4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 800mm 最高速度 600mm/s モータ容量 100W ボールねじ ø10mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

最高速度

馬達容量

GTH4 L2 100 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

6mm6

12 12mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

100W
B-

-
-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

www.toyorobot.com081



( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

12kg 1000 55 80 リ

ー

ド
2

12kg 80 55 1000 リ

ー

ド
2

4kg 195 195
18kg 750 35 50 18kg 50 35 750 8kg 100 100
25kg 500 23 32 25kg 32 23 500 - - -

リ

ー

ド
6

10kg 550 53 70 リ

ー

ド
6

10kg 72 52 550 リ

ー

ド
6

3kg 150 150
15kg 350 32 45 15kg 45 32 345 5kg 75 75
20kg 250 22 31 20kg 31 22 250 - - -

リ

ー

ド
12

8kg 305 59 75 リ

ー

ド
12

8kg 75 59 300 リ

ー

ド
12

1.5kg 260 260
10kg 240 45 57 10kg 58 45 240 2kg 150 150
12kg 195 37 47 12kg 47 37 190 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 79
MP 79
MR 116

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 6 12

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 300 600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 25 20 12

垂直使用 (kg) 8 8 3.5

定格推力 (N) 854 285 142

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø10

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 550を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、75ペ 
         ージを参照してください。

標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表
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※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

GTH4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 264 314 364 414 464 514 564 614 664 714 764 814 864 914 964 1014
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 0.95 1.12 1.29 1.47 1.65 1.83 2.01 2.19 2.37 2.55 2.73 2.91 3.09 3.27 3.45 3.63

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.04 1.22 1.40 1.58 1.76 1.94 2.12 2.30 2.48 2.66 2.84 3.02 3.20 3.38 3.56 3.74

L

90

80

2-Ø34.5 H7

4-M49.5

5
B View

4+
0.

01
2

 0

40

89 M*100 A 50

4436

B

2-Ø45H7
89 100±0.02 P

N-M410+Ø3.4-thr.

C

C

ストローク基準位置134
メカストッパ位置79±1 メカストッパ位置25±1

42.6
35

52基準面

44

2221.7±0.03

基準面

C-C View

5

42.6
35

52

98
.5

52
10

6.
5 基準面

2-Ø34.5H7

4-M49.5

L
80

40
90

ストローク
メカストッパ位置25±1

メカストッパ位置61±1

基準位置116

Ø45 H7

36 44

50M*100 A171

BN-M410+Ø3.4-thr.

P171
C

C

*モータの全長は126以内に制限されます。

5
B View

4+
0.

01
2

 0

44

2221.7±0.03

基準面

C-C View

5

モータストレート取付 / 下側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付BC Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付BM Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com083



※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.04 1.22 1.40 1.58 1.76 1.94 2.12 2.30 2.48 2.66 2.84 3.02 3.20 3.38 3.56 3.74

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.04 1.22 1.40 1.58 1.76 1.94 2.12 2.30 2.48 2.66 2.84 3.02 3.20 3.38 3.56 3.74

4-M49.5

基準位置116 ストローク
メカストッパ位置61±1

メカストッパ位置25±1

L

40
90

80

44
98

50A71 M*100

36 44

N-M410+Ø3.4-thr.

71 100±0.02 P
2-Ø45 H7 C

C

基準面

52

35
42.6

98.5

4

5
B View

+0
.0

12
 0

44

2221.7±0.03

基準面

C-C View

5

2-Ø34.5 H7

B

2-Ø45 H7

4-M49.5

2-Ø34.5 H7

基準位置116 ストローク

メカストッパ位置61±1 メカストッパ位置25±1

L

40
90

80

44
98

98.5

基準面

42.6
35

52

71 100±0.02 P

50A71 M*100

36 44

N-M410+Ø3.4-thr.

C

C
B

4

5
B View

+0
.0

12
 0

44

2221.7±0.03

基準面

C-C View

5

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2020  総合カタログ
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GTH5 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 800mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 100W ボールねじ ø12mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

最高速度

馬達容量

GTH5 L5 100 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

100W
B

-

-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

www.toyorobot.com085



( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

10kg 900 100 135 リ

ー

ド
2

10kg 135 100 900 リ

ー

ド
2

6kg 180 180
20kg 700 45 60 20kg 60 45 700 8kg 135 135
30kg 550 25 35 30kg 37 27 550 10kg 110 110

リ

ー

ド
5

10kg 650 75 100 リ

ー

ド
5

10kg 100 75 650 リ

ー

ド
5

6kg 145 145
20kg 440 32 45 20kg 45 32 420 8kg 110 110
30kg 270 19 25 30kg 25 19 260 10kg 90 90

リ

ー

ド
10

5kg 600 145 185 リ

ー

ド
10

5kg 180 145 600 リ

ー

ド
10

1kg 800 800
10kg 370 70 85 10kg 85 68 370 3kg 260 260
15kg 250 42 52 15kg 52 42 250 5kg 155 155

リ

ー

ド
20

5kg 320 120 130 リ

ー

ド
20

5kg 130 120 320 リ

ー

ド
20

1kg 600 600
8kg 220 70 80 8kg 75 70 220 2kg 300 300
10kg 175 55 60 10kg 60 55 170 2.5kg 250 250

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 103
MP 103
MR 114

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 30 30 15 10

垂直使用 (kg) 10 10 5 2.5

定格推力 (N) 854 341 170 85

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、75ペ 
         ージを参照してください。

標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表
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※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

GTH5 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 270.5 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.65 1.79 1.92 2.11 2.39 2.50 2.52 2.75 2.86 2.95 3.15 3.28 3.44 3.58 3.71 4.09

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.68 1.80 2.03 2.14 2.42 2.53 2.58 2.78 2.89 2.98 3.18 3.31 3.47 3.60 3.74 4.12

4-M511

7

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

ストローク 79.5

52

L

116

メカストッパ位置73±1
基準位置141

メカストッパ位置11.5±1
2-Ø36 H7

N-M513+Ø4.4-thr. B

95.5 M*100 50

45

A

54

C

C
P95.5 100±0.02

2-Ø57 H7

54

基準面

C-C View

26.7±0.03 27

B View
7

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

基準面 60

42
52.5

54

L

B

M*100 50

45

A

54

C

C
P95.5 100±0.02

7

基準位置120.5 ストローク

メカストッパ位置52.5±1

79.5

52

メカストッパ位置11.5±1

L

116
4-M511

2-Ø36 H7

60
11

2

*モータの全長は130以内に制限されます。

50M*100

45

A175

54

C

C

N-M513+Ø4.4-thr. B

P175 Ø57 H7

60

42
52.5

基準面

7
B View

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

54

基準面

C-C View

26.7±0.03 27
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モータストレート取付 / 下側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付BC Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付BM Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com087



※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.68 1.80 2.03 2.14 2.42 2.53 2.58 2.78 2.89 2.98 3.18 3.31 3.47 3.60 3.74 4.12

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.68 1.80 2.03 2.14 2.42 2.53 2.58 2.78 2.89 2.98 3.18 3.31 3.47 3.60 3.74 4.12

L

4-M511
2-Ø36 H7

基準位置120.5 ストローク 79.5
メカストッパ位置11.5±1

52
116

メカストッパ位置52.5±1
54

10
6.

5

45

P75

54

C

C

M*100 50A75

B

42

60

基準面

100±0.02 2-Ø57 H7

N-M513+Ø4.4-thr.7
B View

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

54

基準面

C-C View

26.7±0.03 27

7

4-M511
2-Ø36 H7

基準位置120.5 ストローク 79.5

メカストッパ位置11.5±1

L

52
116

メカストッパ位置52.5±1

54
10

6.
5

42

60

基準面
M*100 50

45

A75

P75

54

C

C

BN-M513+Ø4.4-thr.

100±0.02

2-Ø57 H7

7
B View

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

54

基準面

C-C View

26.7±0.03 27

7

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2020  総合カタログ
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GTH8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 1100mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 200W ボールねじ ø16mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

最高速度

馬達容量

GTH8 L10 100 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1100mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

10mm10

20 20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05 B

-
-

-
200W

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません
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出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022G1U MADHT1507

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022G1V MADHT1507

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B

サーボモータ取付一覧表

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18

垂直使用 (kg) 15 8 3

定格推力 (N) 683 341 174

ストローク (mm) ※ 2 50-1100mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、75ペ 
         ージを参照してください。
注 1:パナソニック 200Wモータを使用する場合：モータ軸径はΦ 11です、他のブランドを使用する場合：モータ軸径    	          
はΦ 14です。

( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

20kg 1560 153 237 リ

ー

ド
5

20kg 214 153 1435 リ

ー

ド
5

10kg 331 331
35kg 890 81 126 35kg 113 81 845 15kg 220 220
50kg 550 53 82 50kg 74 53 506 - - -

リ

ー

ド
10

10kg 1730 286 412 リ

ー

ド
10

10kg 370 286 1400 リ

ー

ド
10

5kg 589 589
20kg 839 136 196 20kg 176 136 800 8kg 368 368
30kg 541 86 124 30kg 112 86 495 - - -

リ

ー

ド
20

6kg 1213 403 493 リ

ー

ド
20

6kg 444 403 760 リ

ー

ド
20

3kg 935 935
9kg 800 264 323 9kg 292 264 650 - - -
18kg 592 194 238 18kg 214 194 544 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 318
MP 318
MR 626

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量
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モータストレート取付BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ下側折返し取付BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

GTH8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 328 378 428 478 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 3.91 4.29 4.70 5.00 5.35 5.68 6.00 6.35 6.64 6.97 7.41 7.71 8.12 8.41 8.65 8.96 9.37 9.62 10.01 10.28 10.70 11.12

Ø59 H7

7
B View

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

*モータの全長は121以内に制限されます。

B

L
111

135

184.5 80AM*100

68 82

N-M615+Ø5.4-thr.

184.5 P

14
6

C

C

メカストッパ位置76±1
基準位置153.5 ストローク

メカストッパ位置33.5±1

4-M613

2-Ø58 H775

(23)

Ø8吸引口

78
15

1.
5

65
81

78基準面

C-C View

基準面

82

40.7±0.03 41

9

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 3.95 4.33 4.74 5.09 5.39 5.72 6.04 6.39 6.68 7.01 7.45 7.75 8.16 8.45 8.69 9.00 9.41 9.66 10.08 10.32 10.74 11.16

L
111

135

2-Ø58 H7

4-M613

98 M*100 80

82

C

C

A

75

B

68

98 P

N-M615+Ø5.4-thr.

メカストッパ位置89.5±1
基準位置167 ストローク

メカストッパ位置33.5±1

65
81

78

基準面

100±0.02
2-Ø59 H7

C-C View
82

41

基準面

40.7±0.03

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

7
B View

9

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、
ご希望でしたら当社にご連絡ください。

単位 : mm

単位 : mm

モータストレート取付 / 下側折返し取付

www.toyorobot.com091



モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 3.95 4.33 4.74 5.09 5.39 5.72 6.04 6.39 6.68 7.01 7.45 7.75 8.16 8.45 8.69 9.00 9.41 9.66 10.08 10.32 10.74 11.16

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 3.95 4.33 4.74 5.09 5.39 5.72 6.04 6.39 6.68 7.01 7.45 7.75 8.16 8.45 8.69 9.00 9.41 9.66 10.08 10.32 10.74 11.16

7
B View

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

基準位置153.5
L

111
135

81

78

75

4-M613

65146

82
15

6

メカストッパ位置76±1
ストローク 

メカストッパ位置33.5±1

基準面

2-Ø58 H7

N-M615+Ø5.4-thr.

84.5 M*100 80A

84.5 P

68 82

C

C

B

2-Ø59 H7
100±0.02

C-C View
82

40.7±0.03 41

基準面
9

7

B View

5
  
  
  
  
  
  
  
 

+0
.0

1
2

  
0

C-C View
82

40.7±0.03 41

基準面

9

L

111

75
135

4-M613

146

8
2

1
5
6

2-Ø58 H7

メカストッパ位置76±1

基準位置153.5

メカストッパ位置33.5

ストローク

65
81

7
8

基準面

N-M615+Ø5.4-thr.

2-Ø59 H7

100±0.02

6
8

8
2

C

C

B

84.5 M*100 80A

84.5 P

単位 : mm

単位 : mm

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付
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GTH8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

最高速度

馬達容量

GTH8 L10 100 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1100mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

10mm10

20 20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05 B

-
-

-
400W

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

最大
ストローク 1100mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm
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出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞標準仕様

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18

垂直使用 (kg) 15 8 3

定格推力 (N) 1388 694 347

ストローク (mm) ※ 2 50-1100mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、75ペ 
         ージを参照してください。

( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

20kg 1560 153 237 リ

ー

ド
5

20kg 214 153 1435 リ

ー

ド
5

10kg 331 331
35kg 890 81 126 35kg 113 81 845 15kg 220 220
50kg 550 53 82 50kg 74 53 506 - - -

リ

ー

ド
10

10kg 1730 286 412 リ

ー

ド
10

10kg 370 286 1400 リ

ー

ド
10

5kg 589 589
20kg 839 136 196 20kg 176 136 800 8kg 368 368
30kg 541 86 124 30kg 112 86 495 - - -

リ

ー

ド
20

6kg 1213 403 493 リ

ー

ド
20

6kg 444 403 760 リ

ー

ド
20

3kg 935 935
9kg 800 264 323 9kg 292 264 650 - - -
18kg 592 194 238 18kg 214 194 544 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 318
MP 318
MR 626

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B
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フリーダイヤル : 中国 台湾
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GTH8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

L
111

135

2-Ø58 H7

4-M613

98 M*100 80

82

C

C

A

75

B

68

98 P

N-M615+Ø5.4-thr.

メカストッパ位置89.5±1
基準位置167 ストローク

メカストッパ位置33.5±1

65
81

78

基準面

100±0.02
2-Ø59 H7

C-C View
82

41

基準面

40.7±0.03
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7
B View

9

C-C View

5 
    

    
    

  
+0
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  0

7
B View

2-Ø58 H7

4-M613

L

111

75
135

184.5 80AM*100

68 82

14
6

78
15

1.
5

C

C

BN-M615+Ø5.4-thr.

184.5 P

65
81

78基準面

メカストッパ位置76±1
基準位置153.5

メカストッパ位置33.5±1

※モータの全長は121以内に制限されます。
    

Ø59 H7

82

41

基準面

40.7±0.03

9

ストローク

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 328 378 428 478 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 3.91 4.29 4.70 5.00 5.35 5.68 6.00 6.35 6.64 6.97 7.41 7.71 8.12 8.41 8.65 8.96 9.37 9.62 10.01 10.28 10.70 11.12

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 3.95 4.33 4.74 5.09 5.39 5.72 6.04 6.39 6.68 7.01 7.45 7.75 8.16 8.45 8.69 9.00 9.41 9.66 10.08 10.32 10.74 11.16

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。

単位 : mm

単位 : mm

モータストレート取付 / 下側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付BC Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com
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L

111

75
135

4-M613

146

8
2

1
5
6

2-Ø58 H7

メカストッパ位置76±1

基準位置153.5

メカストッパ位置33.5

ストローク

65
81

7
8

基準面

N-M615+Ø5.4-thr.

2-Ø59 H7

100±0.02

6
8

8
2

C

C

B

84.5 M*100 80A

84.5 P

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 3.95 4.33 4.74 5.09 5.39 5.72 6.04 6.39 6.68 7.01 7.45 7.75 8.16 8.45 8.69 9.00 9.41 9.66 10.08 10.32 10.74 11.16

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 3.95 4.33 4.74 5.09 5.39 5.72 6.04 6.39 6.68 7.01 7.45 7.75 8.16 8.45 8.69 9.00 9.41 9.66 10.08 10.32 10.74 11.16

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。

単位 : mm

単位 : mm

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com
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GTH12 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 1250mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

最高速度

馬達容量

GTH12 L5 100 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1250mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反 
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

400W

B
-
-

-
10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

www.toyorobot.com097



出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MSMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MSMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

サーボモータ取付一覧表

( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

60kg 2850 250 340 リ

ー

ド
5

55kg 280 280 3300 リ

ー

ド
5

15kg 1200 1200
80kg 2100 180 250 75kg 200 195 2400 22kg 820 820
110kg 1500 120 170 110kg 130 125 1550 33kg 550 550

リ

ー

ド
10

30kg 2850 490 600 リ

ー

ド
10

35kg 400 410 2500 リ

ー

ド
10

10kg 1600 1600
50kg 1700 280 350 55kg 245 250 1550 14kg 1150 1150
88kg 950 140 190 88kg 150 150 950 22kg 730 730

リ

ー

ド
20

10kg 3400 1250 1400 リ

ー

ド
20

12kg 900 1070 3000 リ

ー

ド
20

7kg 1800 1800
22kg 1650 550 620 20kg 550 630 1800 10kg 1250 1250
40kg 900 290 330 40kg 260 300 900 - - -

リ

ー

ド
32

15kg 1100 570 550 リ

ー

ド
32

15kg 440 570 1050 リ

ー

ド
32

5kg 1600 1600
25kg 620 330 320 30kg 210 270 520 8kg 1000 1000
30kg 520 270 260 - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 606
MP 606
MR 1168

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 110 88 40 30

垂直使用 (kg) 33 22 10 8

定格推力 (N) 1388 694 347 218

ストローク (mm) ※ 2 50-1250mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 800を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、75ペ 
         ージを参照してください。

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

一
般
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GTH12 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

2-Ø67 H7

2-Ø610H7 8-M617

14
5

※モータの全長は132以内に制限されます。
    

184.5 M*100 A 46

10
8

12
0

B

P184.5

C

C

N-M816+Ø6.8-thr.

119.5
L

60
95 メカストッパ位置13.75±1

ストローク基準位置161

メカストッパ位置55.25±1
201.5201.5

104
118

76基準面

+0
.0

12
6

 0

8
B View

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5

基準面
7

8-M6172-Ø610 H7

メカストッパ位置13.75±1メカストッパ位置68.75±1

119.5
L

ストローク基準位置174.5

95
201.5

60

118

基準面

104

76

N-M816+Ø6.8-thr.
C

C

98 M*100 A 46

10
8

12
0

98 100±0.02 P

B

2-Ø67 H7

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5

基準面

+0
.0

12
6

 0

8
B View

7

ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 344 394 444 494 544 594 644 694 744 794 844 894 944 994 1044 1094 1144 1194 1244 1294 1344 1394 1444 1494 1544
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

本体質量 kg 5.05 5.4 5.75 6.1 6.45 6.8 7.15 7.5 7.85 8.2 8.55 8.9 9.25 9.6 9.95 10.3 10.65 11 11.35 11.7 12.05 12.4 12.75 13.1 13.45

ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 330.5 380.5 430.5 480.5 530.5 580.5 630.5 680.5 730.5 780.5 830.5 880.5 930.5 980.5 1030.5 1080.5 1130.5 1180.5 1230.5 1280.5 1330.5 1380.5 1430.5 1480.5 1530.5

A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12

N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28

P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

本体質量 kg 5.21 5.56 5.91 6.26 6.61 6.96 7.31 7.66 8.01 8.36 8.71 9.06 9.41 9.76 10.11 10.46 10.81 11.16 11.51 11.86 12.21 12.56 12.91 13.26 13.61

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。

単位 : mm

単位 : mm

モータストレート取付 / 下側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付BC Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付BM Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com099



モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com
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C
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メカストッパ位置13.75±1

ストローク

メカストッパ位置45.25±1 95
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C-C View
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32
.5

基準面
7

118

2-Ø610H7

+0
.0

12
6

 0

8
B View

メカストッパ位置45.25±1 メカストッパ位置13.75±1

119.5
L

60
95

201.5

74.5 M*100 A 46

10
8

12
0

B

100±0.02 P74.5

8-M617

C

C2-Ø67 H7

N-M816+Ø6.8-thr.

180.75

ストローク基準位置151

104

76

基準面

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5

基準面
7

ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5 1220.5 1270.5 1320.5 1370.5 1420.5 1470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

本体質量 kg 5.25 5.6 5.95 6.3 6.65 7 7.35 7.7 8.05 8.4 8.75 9.1 9.45 9.8 10.15 10.85 11.2 11.55 11.9 12.25 12.6 12.56 12.91 13.26 13.61

ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5 1220.5 1270.5 1320.5 1370.5 1420.5 1470.5 1520.5

A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13

N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30

P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

本体質量 kg 5.25 5.6 5.95 6.3 6.65 7 7.35 7.7 8.05 8.4 8.75 9.1 9.45 9.8 10.15 10.85 11.2 11.55 11.9 12.25 12.6 12.56 12.91 13.26 13.61

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。

単位 : mm

単位 : mm

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com
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GTH5S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 325mm 最高速度 100mm/s モータ容量 100W ボールねじ ø12mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

最高速度

馬達容量

GTH5S L2 100 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

25 mm ピッチ
25-325mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク25/50/75mmを選択する場
合、下記の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

100W
B-

-
-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません相対同期移動スライダ
の場合、リード2のみ
選択できます。

相対同期移動
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( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

10kg 900 100 135 リ

ー

ド
2

10kg 135 100 900 リ

ー

ド
2

6kg 180 180
20kg 700 45 60 20kg 60 45 700 8kg 135 135
30kg 550 25 35 30kg 37 27 550 10kg 110 110

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 103
MP 103
MR 144

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) ※ 2 2

最高速度 (mm/s) ※ 1 100

最大可搬質量
水平使用 (kg) 30 ダブルスライダ

垂直使用 (kg) 10 ダブルスライダ

定格推力 (N) 854

ストローク (mm) 25-325mm / 250 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 相対同期移動スライダの場合、リード 2のみ選択できます。

標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表
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単位 : mm

単位 : mm

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合
   は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用   	
     できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用   	
     できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

GTH5S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325

L 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5
A 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 2.82 3.01 3.21 3.41 3.6 3.8 4 4.19 4.39 4.59 4.78 4.98 5.18

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325

L 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 2.99 3.18 3.38 3.58 3.77 3.97 4.17 4.36 4.56 4.76 4.95 5.15 5.35

B

N-M513+Ø4.4-thr.

2-Ø57 H7

4-M511

メカストッパ位置16.5±1

95.5 M*100 50

45

L

A

54

C

C100±0.02 P95.5

155

3733

79.5

2-Ø36 H7

52
116

52
116

ストローク

メカストッパ位置73±1

基準位置136 ストローク

4-M511
2-Ø36 H7

+0
.0

12
5

 0

B View
7

60

42
52.5

54
基準面

26.7±0.03 27

54
C-C View

基準面
7

 リミット距離5

4-M5114-M511

B

50M*100

45

A175

54

C

C

N-M513+Ø4.4-thr.

Ø57H7

2-Ø36 H7

79.5
L
155

2-Ø36 H7

52
116

52
116

基準位置115.5 ストローク ストローク

 リミット距離52.5±1  リミット距離16.5±1

※モータの全長は130以内に制限されます。
     

+0
.0

12
5  0

B View
7

60

42
52.5

基準面

26.7±0.03 27

54
C-C View

基準面

175 P

7

 リミット距離5

60
11

2

3733

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付BC Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付BM Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com103



モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用   	
     できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用   	
     できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325

L 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 2.99 3.18 3.38 3.58 3.77 3.97 4.17 4.36 4.56 4.76 4.95 5.15 5.35

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325

L 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 2.99 3.18 3.38 3.58 3.77 3.97 4.17 4.36 4.56 4.76 4.95 5.15 5.35

4-M511

45

100±0.02 P
2-Ø57 H7

75

54

C

C

M*100 50A75

N-M513+Ø4.4-thr.

B

2-Ø36 H7

79.5

メカストッパ位置16.5±1

L

2-Ø36 H7

54
10

6.
5

155

4-M511

52
116

52
116

メカストッパ位置52.5±1

ストローク ストローク 基準位置115.5

42

60

基準面

+0
.0

12
5  0

B View
7

26.7±0.03 27

54
C-C View

基準面
7

リミット距離5

3733

2-Ø36 H7
4-M5114-M511

メカストッパ位置52.5±1

M*100 50

45

A75.5

100±0.02 P

2-Ø57H7

75.5

54

5410
6.

5

C

C

N-M513+Ø4.4-thr.

B

79.5
L

2-Ø36 H7

155 ストロークストローク

52
116

52
116

メカストッパ位置16.5±1

42

60

基準面

基準位置115.5

+0
.0

12
5  0

B View
7

26.7±0.03 27

54
C-C View

基準面
7

リミット距離5

3733

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2020  総合カタログ
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GTH8S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 450mm 最高速度 250mm/s モータ容量 200W ボールねじ ø16mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

最高速度

馬達容量

GTH8S L5 100 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

25 mm ピッチ
25-450mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク25/50/75mmを選択する場
合、下記の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

200W

B
-
-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません相対同期移動スライダ
の場合、リード5のみ
選択できます。

相対同期移動

www.toyorobot.com105



出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MSMD022G1U MADHT1507

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MSMD022G1V MADHT1507

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B

サーボモータ取付一覧表

( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

20kg 1560 153 237 リ

ー

ド
5

20kg 214 153 1435 リ

ー

ド
5

10kg 331 331
35kg 890 81 126 35kg 113 81 845 15kg 220 220
50kg 550 53 82 50kg 74 53 506 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 318
MP 318
MR 626

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) ※ 2 5

最高速度 (mm/s) ※ 1 250

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 ダブルスライダ

垂直使用 (kg) 15 ダブルスライダ

定格推力 (N) 683

ストローク (mm) 25-450mm / 25 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 相対同期移動スライダの場合、リード 5のみ選択できます。
注 1:パナソニック 200Wモータを使用する場合：モータ軸径はΦ 11です、他のブランドを使用する場合：モータ軸径	
         はΦ 14です。
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単位 : mm

単位 : mm

GTH8S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

基準面

基準面

L

106

4-M613

98 M*100 80

65
81

78

5+0
.0

12
 0

B View
7

82

C

C

C-C ViewA

2-Ø59 H7

B 82

40.7±0.03 41

68

98 100±0.02 P

N-M615+Ø5.4-thr.

210

135
75

2-Ø58 H7
4-M613

135
75

2-Ø58 H7

ストローク ストローク 

メカストッパ位置89.5±1 メカストッパ位置33.5±1

基準位置162

9

ストローク5

4644

65
81

78

基準面

L
基準位置148.5 106

メカストッパ位置76±1
メカストッパ位置33.5±1

75
135

4-M613
2-Ø58 H7

ストローク210

135
75

4-M613

ストローク

14
6

C-C View
82

41

基準面

40.7±0.03

184.5 80
Ø59 H7

AM*100

68 82

C

C

BN-M615+Ø5.4-thr.

184.5 P
※モータの全長は121以内に制限されます。
    

5+0
.0

12
 0

B View
7

9

 リミット距離5

4644

78
15

1.
5

2-Ø58 H7

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 6.64 7.00 7.37 7.73 8.10 8.46 8.83 9.19 9.56 9.92 10.29 10.65 11.02 11.38 11.75 12.11 12.48 12.85

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.51 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 12.85

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、
    ご希望でしたら当社にご連絡ください。

モータストレート取付 / 下側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。
    下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。
    下から取り付けることをお勧めします。

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付BC Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

N-M615+Ø5.4-thr.

84.5 M*100 80A

P
2-Ø59H7

68 82

C

C

B

4-M613
2-Ø58H7

4-M613
2-Ø58H7

7575

L

106

メカストッパ位置33.5±1

82
15

6

135

210

135

ストローク 基準位置148.5

メカストッパ位置76±1

ストローク 

146
81

78

65

基準面

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

7
B View

C-C View
82

41

基準面

40.7±0.0384.5 100±0.02

9

 リミット距離5

44 46

4-M613
2-Ø58 H7

4-M613
2-Ø58 H7

N-M615+Ø5.4-thr.

2-Ø59 H7

68 82

C

C

B
84.5 M*100 80A

84.5 100±0.02 P

L

75
135

82
15

6

106

135
75

210

メカストッパ位置76±1 メカストッパ位置33.5±1

ストローク ストローク 基準位置148.5

146

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

7
B View

65
81

78

基準面 C-C View
82

41

基準面

40.7±0.03

9

 リミット距離5

44 46

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 615.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.51 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 12.85

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.51 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 12.85

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。
    下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。
    下から取り付けることをお勧めします。

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2020  総合カタログ
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GTH8S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

最高速度

馬達容量

GTH8S L5 100 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

25 mm ピッチ
25-450mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク25/50/75mmを選択する場
合、下記の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付は反
対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

400W

B
-
-

-
10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません相対同期移動スライダ
の場合、リード5のみ
選択できます。

相対同期移動

最大
ストローク 450mm 最高速度 250mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm

www.toyorobot.com109



出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

サーボモータ取付一覧表

( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

20kg 1560 153 237 リ

ー

ド
5

20kg 214 153 1435 リ

ー

ド
5

10kg 331 331
35kg 890 81 126 35kg 113 81 845 15kg 220 220
50kg 550 53 82 50kg 74 53 506 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 318
MP 318
MR 626

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命  	
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) ※ 2 5

最高速度 (mm/s) ※ 1 250

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 ダブルスライダ

垂直使用 (kg) 15 ダブルスライダ

定格推力 (N) 1388

ストローク (mm) 25-450mm / 25 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 相対同期移動スライダの場合、リード 5のみ選択できます。

一
般
／

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

G
TH

 Series
応
用
例

A
pplication

一
般
/ベ
ル
ト
仕
様

ETB

低
発
塵
/

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

G
C

H
 / EC

H

低
発
塵
/

ベ
ル
ト
仕
様

EC
B

直
交
ロ
ボ
ッ
ト

XYG
T / XYTH

 / XYTB
参
考
資
料

R
eference

110

フリーダイヤル : 中国 台湾

www.toyorobot.com 110

単軸
1 axis
GTH

2020  総合カタログ
一

般
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

TH
 Series

応
用

例
A

pplication
一

般
/ベ

ル
ト

仕
様

ETB
 

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

GTH8S

GTH8

GTH12

GTH5S

GTH5

GTH4



単位 : mm

単位 : mm

GTH8S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

基準面

基準面

L

106

4-M613

98 M*100 80

65
81

78

5+0
.0

12
 0

B View
7

82

C

C

C-C ViewA

2-Ø59 H7

B 82

40.7±0.03 41

68

98 100±0.02 P

N-M615+Ø5.4-thr.

210

135
75

2-Ø58 H7
4-M613

135
75

2-Ø58 H7

ストローク ストローク 

メカストッパ位置89.5±1 メカストッパ位置33.5±1

基準位置162

9

ストローク5

4644

65
81

78

基準面

L
基準位置148.5 106

メカストッパ位置76±1
メカストッパ位置33.5±1

75
135

4-M613
2-Ø58 H7

ストローク210

135
75

4-M613

ストローク

14
6

C-C View
82

41

基準面

40.7±0.03

184.5 80
Ø59 H7

AM*100

68 82

C

C

BN-M615+Ø5.4-thr.

184.5 P
※モータの全長は121以内に制限されます。
    

5+0
.0

12
 0

B View
7

9

 リミット距離5

4644

78
15

1.
5

2-Ø58 H7

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 6.64 7.00 7.37 7.73 8.10 8.46 8.83 9.19 9.56 9.92 10.29 10.65 11.02 11.38 11.75 12.11 12.48 12.85

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.51 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 12.85

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、
    ご希望でしたら当社にご連絡ください。

モータストレート取付 / 下側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。
    下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。
    下から取り付けることをお勧めします。

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付BC Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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モータ右側折返し取付BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

N-M615+Ø5.4-thr.

84.5 M*100 80A

P
2-Ø59H7

68 82

C

C

B

4-M613
2-Ø58H7

4-M613
2-Ø58H7

7575

L

106

メカストッパ位置33.5±1
82

15
6

135

210

135

ストローク 基準位置148.5

メカストッパ位置76±1

ストローク 

146
81

78

65

基準面

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

7
B View

C-C View
82

41

基準面

40.7±0.0384.5 100±0.02

9

 リミット距離5

44 46

4-M613
2-Ø58 H7

4-M613
2-Ø58 H7

N-M615+Ø5.4-thr.

2-Ø59 H7

68 82

C

C

B
84.5 M*100 80A

84.5 100±0.02 P

L

75
135

82
15

6

106

135
75

210

メカストッパ位置76±1 メカストッパ位置33.5±1

ストローク ストローク 基準位置148.5

146

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

7
B View

65
81

78

基準面 C-C View
82

41

基準面

40.7±0.03

9

 リミット距離5

44 46

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 615.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.51 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 12.85

ストローク 25 50※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.51 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 12.85

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。
    下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。
    下から取り付けることをお勧めします。

モータ左側折返し取付BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2020  総合カタログ

www.toyorobot.com 112

一
般
／

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

G
TH

 Series
応
用
例

A
pplication

一
般
/ベ
ル
ト
仕
様

ETB
 

低
発
塵
/

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

G
C

H
 / EC

H

低
発
塵
/

ベ
ル
ト
仕
様

EC
B

直
交
ロ
ボ
ッ
ト

XYG
T / XYTH

 / XYTB
参
考
資
料

R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

単軸
1 axis
GTH

GTH8S

GTH8

GTH12

GTH5S

GTH5

GTH4



総合カタログ  2020

www.toyorobot.com113



アクチュエータ Series

GTY Series
一般環境 /ガイド内蔵型ロッドタイプ

一般環境 /ボールねじ仕様

小型 SMALL

大型 LARGE

中型 MEDIUM

小型 SMALL

GTY4

GTY5

GTY8

GTY12

本体幅 54mm

最長ストローク 600mm......125

最大可搬質量 30kg

本体幅 82mm

最長ストローク 800mm......129

最大可搬質量 50kg

本体幅 120mm

最長ストローク 800mm......137

最大可搬質量 110kg

本体幅 44mm

最長ストローク 500mm......117

最大可搬質量 25kg

www.toyorobot.com 114
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1200 1300 1400 1500 1600

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTY4
50W

44 ±0.01 10
2 25 8 100

1176 20 5 300
100W 12 12 2 600

GTY5 100W 54 ±0.01 12

2 30 10 100

125
5 30 10 250

10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GTY8
200W

82 ±0.01 16
5 50 15 250

12910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GTY12 400W 120 ±0.01 16

5 110 33 250

137
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

アクチュエータモジュール仕様索引

GTY ガイド内蔵型ロッドタイプ

100

1000

1000

250

250

600

1000

500

500

500

1600
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2020  総合カタログ

フリーダイヤル : 中国 台湾

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1200 1300 1400 1500 1600

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

GTY4
50W

44 ±0.01 10
2 25 8 100

1176 20 5 300
100W 12 12 2 600

GTY5 100W 54 ±0.01 12

2 30 10 100

125
5 30 10 250

10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GTY8
200W

82 ±0.01 16
5 50 15 250

12910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GTY12 400W 120 ±0.01 16

5 110 33 250

137
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

GTY ガイド内蔵型ロッドタイプ

100

100

1000

1000

300

250

250

600

1000

600

500

500

500

1600

225

450

900



GTY4 L2 100 BC M05B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-500mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

6mm6

12 12mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

50W B

-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 05

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

GTY4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 500mm 最高速度 600mm/s モータ容量 50W ボールねじ ø10mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式
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標準仕様 ロッド先端振れ量

* この表は参考値となります。
   

10N 50N0 30N

0.5

1

1.5

2

2.5

3

先端荷重(N)

100

200

350
300
250

150

50
0

振
れ
量

（ｍｍ）
仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.01

ボールねじリード (mm) 2 6 12

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 300 600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 注 1 25 20 12

垂直使用 (kg) 8 5 2

定格推力 (N) 424 141 71

ストローク (mm) 50-500mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 50

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø10

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 CS-6T(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
注 1:この荷重条件では、外部にサポートレールを取り付ける必要があります。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 50 200 HG-KR053 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 HG-KR053B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 50 200 MSMD5A2G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 MSMD5A2G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 50 200 ECMA-C1040FES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 ECMA-C1040FFS ASD-B20121-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

ロッド不回転精度

許容負荷質量

垂直設置時

一般負荷：リレーやその他の抵抗負荷など

負荷

青色(黒色)

茶色(白色)

(+)

(-)

電源

プログラマブルコントローラの配線図

青色(黒色)
センサ

OUT PUT
P.L.C

IN PUT

4  3  2 1 -   +
(+)

(-)

茶色(白色)

*ピストンロッドに回転トルクを与えるような使用は避 けてください。
  ストッパーが変形して、オートスイッチの反応異常、内部ガイドのガタ、
  摺動抵抗の増加などの原因となります。

ロッド不回転精度 θ

±0°

*外部サポート無く、負荷延長距離0。  

100 3000 200 400 500

1

2

3

4

5

許
容
負
荷
質
量

(kg)

ストロークS

S

W

*計算条件:3000rpm、加減速度0.2s
 

偏心距離L(mm) 

W

L

0 10 20 50 60 70 80 90

5

10

15

100110120

8

30 40

リード2

リード6

許
容
負
荷
質
量

(kg) リード12
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フリーダイヤル : 中国 台湾
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GTY4

GTY5



BC
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク

5

B View

L
47

46

L1 Ø25 g6

2

D

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

29.5 M10*P1.25
Ø20有効ねじ長さ20

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

44

2221.7±0.03

C-C View

基準面

89 M*100 A 52

4436
2-Ø45H7

B

C

C

89 100±0.02 P

N-M410+Ø3.4-thr.

PCDØ32
4-M410

基準面

D View

46
23

.5

30

22

42

5

有効ねじ長さ20

5
B View

4-M412 42

35

4.5 D

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

171 A 52

4436

M*100

Ø45H7

B

C

C

171 P

N-M410+Ø3.4-thr.

*モータの全長は126以内に制限されます。

L
47L1

2

Ø25 g6
ストローク

29.5
Ø20

M10*P1.25

45
.5

11
5.

5

44

2221.7±0.03

C-C View

基準面

PCDØ32
4-M410

基準面

D View

46
23

.5

30

22

42

5

この平面角度の精度は保証できない為、
基準面として使用しないでください。

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

L 313 363 413 463 513 563 613 663 713 763
L1 266 316 366 416 466 516 566 616 666 716
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475

本体質量 kg 0.70 0.87 1.04 1.22 1.40 1.58 1.76 1.94 2.12 2.30

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

L 295 345 395 445 495 545 595 645 695 745
L1 248 298 348 398 448 498 548 598 648 698
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475

本体質量 kg 0.70 0.88 1.06 1.24 1.42 1.60 1.78 1.96 2.14 2.32

GTY4単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付 /下側折返し取付

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に
    適用できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

単位 : mm

単位 : mm

www.toyorobot.com119



BL
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

BR
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

5
B View

4-M412

35

42

4.5

PCDØ32
4-M410

D View

基準面

46
23

.5

30

22

42

D

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

71 M*100 A 52

4436
2-Ø45 H7

71 100±0.02 P

B

C

C
N-M410+Ø3.4-thr.

29.5 M10*P1.25
Ø20

L
47

ストローク 

2

Ø25g6L1

44
11

5.
5

有効ねじ長さ20

44

2221.7±0.03

C-C View

基準面
5

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

PCDØ32
4-M410

基準面

D View

46
23

.5

30

22

42
4-M412

35

42

4.5
D

5
B View

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

4436

71 M*100 A 52
B

C

C

2-Ø45 H7

71 100±0.02 P

N-M410+Ø3.4 -thr.

L
47

ストローク

2 Ø25 g6

L1

29.5 M10*P1.25
Ø20

44
11

5.
5

有効ねじ長さ20

44

2221.7±0.03

C-C View

基準面
5

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

L 295 345 395 445 495 545 595 645 695 745
L1 248 298 348 398 448 498 548 598 648 698
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475

本体質量 kg 0.70 0.88 1.06 1.24 1.42 1.60 1.78 1.96 2.14 2.32

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

L 295 345 395 445 495 545 595 645 695 745
L1 248 298 348 398 448 498 548 598 648 698
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475

本体質量 kg 0.70 0.88 1.06 1.24 1.42 1.60 1.78 1.96 2.14 2.32

モータ左側折返し取付 /右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

単位 : mm

単位 : mm
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GTY4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 500mm 最高速度 600mm/s モータ容量 100W ボールねじ ø10mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

GTY4 L2 100 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-500mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

モータメーカ、仕様
三菱 05

100W
B

-

-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

ねじリード
2 2mm

6mm6

12 12mm
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出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

ロッド不回転精度

許容負荷質量

垂直設置時

一般負荷：リレーやその他の抵抗負荷など

負荷

青色(黒色)

茶色(白色)

(+)

(-)

電源

プログラマブルコントローラの配線図

青色(黒色)
センサ

OUT PUT
P.L.C

IN PUT

4  3  2 1 -   +
(+)

(-)

茶色(白色)

*ピストンロッドに回転トルクを与えるような使用は避 けてください。
  ストッパーが変形して、オートスイッチの反応異常、内部ガイドのガタ、
  摺動抵抗の増加などの原因となります。

ロッド不回転精度 θ

±0°

*外部サポート無く、負荷延長距離0。  

100 3000 200 400 500

1

2

3

4

5

許
容
負
荷
質
量

(kg)

ストロークS

S

W

*計算条件:3000rpm、加減速度0.2s
 

偏心距離L(mm) 

W

L

0 10 20 50 60 70 80 90

5

10

15

100110120

8

30 40

リード2

リード6

許
容
負
荷
質
量

(kg) リード12

標準仕様 ロッド先端振れ量

* この表は参考値となります。
   

10N 50N0 30N

0.5

1

1.5

2

2.5

3

先端荷重(N)

100

200

350
300
250

150

50
0

振
れ
量

（ｍｍ）
仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.01

ボールねじリード (mm) 2 6 12

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 300 600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 注 1 25 20 12

垂直使用 (kg) 8 5 2

定格推力 (N) 854 285 142

ストローク (mm) 50-500mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø10

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 CS-6T (NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
注 1:この荷重条件では、外部にサポートレールを取り付ける必要があります。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

ストローク

5

B View

L
47

46

L1 Ø25 g6

2

D

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

29.5 M10*P1.25
Ø20有効ねじ長さ20

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

44

2221.7±0.03

C-C View

基準面

89 M*100 A 52

4436
2-Ø45H7

B

C

C

89 100±0.02 P

N-M410+Ø3.4-thr.

PCDØ32
4-M410

基準面

D View

46
23

.5

30

22

42

5

有効ねじ長さ20

5
B View

4-M412 42

35

4.5 D

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

171 A 52

4436

M*100

Ø45H7

B

C

C

171 P

N-M410+Ø3.4-thr.

*モータの全長は126以内に制限されます。

L
47L1

2

Ø25 g6
ストローク

29.5
Ø20

M10*P1.25

45
.5

11
5.

5

44

2221.7±0.03

C-C View

基準面

PCDØ32
4-M410

基準面

D View

46
23

.5

30

22

42

5

この平面角度の精度は保証できない為、
基準面として使用しないでください。

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

L 313 363 413 463 513 563 613 663 713 763
L1 266 316 366 416 466 516 566 616 666 716
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475

本体質量 kg 0.70 0.87 1.04 1.22 1.40 1.58 1.76 1.94 2.12 2.30

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

L 295 345 395 445 495 545 595 645 695 745
L1 248 298 348 398 448 498 548 598 648 698
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475

本体質量 kg 0.70 0.88 1.06 1.24 1.42 1.60 1.78 1.96 2.14 2.32

GTY4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に
    適用できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

モータストレート取付 / 下側折返し取付

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

5
B View

4-M412

35

42

4.5

PCDØ32
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D View

基準面

46
23

.5

30

22

42

D
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+0

.0
12

  0

71 M*100 A 52

4436
2-Ø45 H7

71 100±0.02 P

B

C

C
N-M410+Ø3.4-thr.

29.5 M10*P1.25
Ø20

L
47

ストローク 

2

Ø25g6L1

44
11

5.
5

有効ねじ長さ20

44

2221.7±0.03

C-C View

基準面
5

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

PCDØ32
4-M410

基準面

D View

46
23

.5

30

22

42
4-M412

35

42

4.5
D

5
B View

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

4436

71 M*100 A 52
B

C

C

2-Ø45 H7

71 100±0.02 P

N-M410+Ø3.4 -thr.

L
47

ストローク

2 Ø25 g6

L1

29.5 M10*P1.25
Ø20

44
11

5.
5

有効ねじ長さ20

44

2221.7±0.03

C-C View

基準面
5

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

L 295 345 395 445 495 545 595 645 695 745
L1 248 298 348 398 448 498 548 598 648 698
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475

本体質量 kg 0.70 0.88 1.06 1.24 1.42 1.60 1.78 1.96 2.14 2.32

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

L 295 345 395 445 495 545 595 645 695 745
L1 248 298 348 398 448 498 548 598 648 698
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475

本体質量 kg 0.70 0.88 1.06 1.24 1.42 1.60 1.78 1.96 2.14 2.32

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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GTY5 L5 100 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-600mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

5mm5

10 10mm

20 20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

モータメーカ、仕様
三菱 05

100W
B

-

-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

GTY5 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 600mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 100W ボールねじ ø12mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式
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出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

ロッド不回転精度

許容負荷質量

垂直設置時

一般負荷：リレーやその他の抵抗負荷など

負荷

青色(黒色)

茶色(白色)

(+)

(-)

電源

プログラマブルコントローラの配線図

青色(黒色)
センサ

OUT PUT
P.L.C

IN PUT

4  3  2 1 -   +
(+)

(-)

茶色(白色)

*ピストンロッドに回転トルクを与えるような使用は避 けてください。
  ストッパーが変形して、オートスイッチの反応異常、内部ガイドのガタ、
  摺動抵抗の増加などの原因となります。

ロッド不回転精度 θ

±0°

*外部サポート無く、負荷延長距離0。。

S

W

0 100 300200 400 500 600

1
2
3
4
5
6
7
8

許
容
負
荷
質
量

(kg)

ストロークS 

*計算条件:3000rpm/min、加減速度0.2s。。

W

L

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

5

10

15

20

100110120

2.5

リード2リード5

リード10 

リード20 

偏心距離L(mm) 

許
容
負
荷
質
量

(kg)

標準仕様 ロッド先端振れ量

10N 50N0 30N 80N

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

4

100

200

500
450
400
350
300
250

150

50
0

* この表は参考値となります。

先端荷重(N)

振
れ
量

（ｍｍ）
仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.01

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 注 1 30 30 15 10

垂直使用 (kg) 10 10 5 2.5

定格推力 (N) 854 341 170 85

ストローク (mm) 50-600mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 CS-6T (NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
注 1:この荷重条件では、外部にサポートレールを取り付ける必要があります。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B
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単位 : mm

単位 : mm

GTY5 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

34

7

47L1
L

Ø
24

M12*P1.25

2

Ø28 g6

B View

有効ねじ長さ22

ストローク

38.6

27

54

54
.7

27
.7基準面

PCDØ38
4-M410

D View

D

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

A 5295.5 M*100

45 54
2-Ø57H7

N-M513+Ø4.4-thr. B C

C
95.5 P100±0.02

C-C View

26.7±0.03 27

54

7
基準面

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

��

38.6

27

54

54
.7

27
.7

PCDØ38
4-M410

D View4-M515 43

43

5.5

ストローク
L

L1 47

2

Ø28 g6

D有効ねじ長さ22

Ø
24

M12*P1.25

54
.7

12
6.

4

基準面

7
B View

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

C-C View

26.7±0.03 27

54

7
基準面

N-M513+Ø4.4-thr.
176 A 52

5445

Ø57H7

M*100

B

176 P
*モータの全長は130以内に制限されます。
  

C

C

この平面角度の精度は保証できない為
、基準面として使用しないでください。

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 319.5 369.5 419.5 469.5 519.5 569.5 619.5 669.5 719.5 769.5 819.5 869.5
L1 272.5 322.5 372.5 422.5 472.5 522.5 572.5 622.5 672.5 722.5 772.5 822.5
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575

本体質量 kg 2.08 2.22 2.35 2.54 2.82 2.93 2.95 3.18 3.29 3.38 3.58 3.71

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
L1 253 303 353 403 453 503 553 603 653 703 753 803
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575

本体質量 kg 2.00 2.12 2.35 2.46 2.74 2.85 2.90 3.10 3.21 3.30 3.50 3.63

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に
    適用できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。
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単位 : mm

単位 : mm
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PCDØ38
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D View
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B View
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C-C View

26.7±0.03 27
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7
基準面

76 M*100 A 52

45 54
76 100±0.02 P

2-Ø57H7

B C

C

N-M513+Ø4.4-thr.

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

��
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.7基準面

PCDØ38
4-M410

D View
ストローク

L
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43
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5.5 有効ねじ長さ22

Ø
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M12*P1.25
D
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5

C-C View

26.7±0.03 27

54

7
基準面

7
B View
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+0

.0
12

  0

76 M*100 A 52

45 54

B C

C

76 100±0.02 P

2-Ø57 H7

N-M513+Ø4.4-thr.

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
L1 253 303 353 403 453 503 553 603 653 703 753 803
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575

本体質量 kg 2.00 2.12 2.35 2.46 2.74 2.85 2.90 3.10 3.21 3.30 3.50 3.63

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850
L1 253 303 353 403 453 503 553 603 653 703 753 803
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575

本体質量 kg 2.00 2.12 2.35 2.46 2.74 2.85 2.90 3.10 3.21 3.30 3.50 3.63

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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GTY8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

最大
ストローク 800mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 200W ボールねじ ø16mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

GTY8 L10 100 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

10mm10

20 20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

モータメーカ、仕様
三菱 05

200W

B-
-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません
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標準仕様 ロッド先端振れ量

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

10N 50N30N 80N 150N

100

200

350
300
250

150

50
0

400

* この表は参考値となります。
先端荷重(N)

振
れ
量
(mm)仕

様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.01

ボールねじリード (mm) 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 注 1 50 30 18

垂直使用 (kg) 15 8 3

定格推力 (N) 683 341 174

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14/11 注 2

原点センサ
外側 CS-6T (NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、115ペ 
    ージを参照してください。
注 1:パナソニック 200Wモータを使用する場合：モータ軸心はΦ 11です、他のブランドを使用する場合：モータ軸心
         は Φ 14です。
注 2:この荷重条件では、外部にサポートレールを取り付ける必要があります。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022G1U MADHT1507

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022G1V MADHT1507

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

ロッド不回転精度

許容負荷質量

垂直設置時

一般負荷：リレーやその他の抵抗負荷など

負荷

青色(黒色)

茶色(白色)

(+)

(-)

電源

プログラマブルコントローラの配線図

青色(黒色)
センサ

OUT PUT
P.L.C

IN PUT

4  3  2 1 -   +
(+)

(-)

茶色(白色)

*ピストンロッドに回転トルクを与えるような使用は避 けてください。
  ストッパーが変形して、オートスイッチの反応異常、内部ガイドのガタ、
  摺動抵抗の増加などの原因となります。

ロッド不回転精度 θ

±0°

*外部サポート無く、負荷延長距離0。

S

W

許
容
負
荷
質
量
(kg)

ストロークS
1002003004005006007008000

2

4

6

8

10

12

*計算条件:3000rpm/min、加減速度0.2s

W

L

0 30 60 90 120150180210240270

5

10

15

20

300330360

2.5

偏心距離L(mm)

リード5

リード10 

リード20

許
容
負
荷
質
量

(kg)
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単位 : mm

単位 : mm

GTY8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動
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C-C View
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40.7±0.03 41

基準面
9

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。
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*モータの全長は121以内に制限されます。 
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C-C View
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40.7±0.03 41

基準面
9

この平面角度の精度は保証できない為、基
準面として使用しないでください。

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 376 426 476 526 576 626 676 726 776 826 876 926 976 1026 1076 1126
L1 328 378 428 478 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

本体質量 kg 4.06 4.44 4.85 5.15 5.50 5.83 6.15 6.50 6.79 7.12 7.56 7.86 8.27 8.56 8.80 9.11

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 359 409 459 509 559 609 659 709 759 809 859 909 959 1009 1059 1109
L1 311 361 411 461 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 1011 1061
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

本体質量 kg 4.16 4.54 4.95 5.30 5.60 5.93 6.25 6.60 6.89 7.22 7.66 7.96 8.37 8.66 8.90 9.21

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に
    適用できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

モータストレート取付 / 下側折返し取付

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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単位 : mm

単位 : mm
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この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。
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この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 359 409 459 509 559 609 659 709 759 809 859 909 959 1009 1059 1109
L1 311 361 411 461 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 1011 1061
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

本体質量 kg 4.16 4.54 4.95 5.30 5.60 5.93 6.25 6.60 6.89 7.22 7.66 7.96 8.37 8.66 8.90 9.21

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 359 409 459 509 559 609 659 709 759 809 859 909 959 1009 1059 1109
L1 311 361 411 461 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 1011 1061
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

本体質量 kg 4.16 4.54 4.95 5.30 5.60 5.93 6.25 6.60 6.89 7.22 7.66 7.96 8.37 8.66 8.90 9.21

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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GTY8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

GTY8 L10 100 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

10mm10

20 20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

モータメーカ、仕様
三菱 05

400W

B-
-
-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

最大
ストローク 800mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm
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出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

ロッド不回転精度

許容負荷質量

垂直設置時

一般負荷：リレーやその他の抵抗負荷など

負荷

青色(黒色)

茶色(白色)

(+)

(-)

電源

プログラマブルコントローラの配線図

青色(黒色)
センサ

OUT PUT
P.L.C

IN PUT

4  3  2 1 -   +
(+)

(-)

茶色(白色)

*ピストンロッドに回転トルクを与えるような使用は避 けてください。
  ストッパーが変形して、オートスイッチの反応異常、内部ガイドのガタ、
  摺動抵抗の増加などの原因となります。

ロッド不回転精度 θ

±0°

標準仕様 ロッド先端振れ量

0

0.5

1

1.5

2

2.5

3

3.5

10N 50N30N 80N 150N

100

200

350
300
250

150

50
0

400

* この表は参考値となります。
先端荷重(N)

振
れ
量
(mm)仕

様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.01

ボールねじリード (mm) 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 注 1 50 30 18

垂直使用 (kg) 15 8 3

定格推力 (N) 1388 694 347

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 CS-6T(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、115ペ 
    ージを参照してください。
注 1:この荷重条件では、外部にサポートレールを取り付ける必要があります。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

*外部サポート無く、負荷延長距離0。

S

W

許
容
負
荷
質
量
(kg)

ストロークS
1002003004005006007008000

2

4

6

8

10

12

*計算条件:3000rpm/min、加減速度0.2s

W

L

0 30 60 90 120150180210240270

5

10

15

20

300330360

2.5

偏心距離L(mm)

リード5

リード10 

リード20

許
容
負
荷
質
量

(kg)
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単位 : mm

単位 : mm

GTY8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動
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基準面
9

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。
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*モータの全長は121以内に制限されます。 
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C-C View
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40.7±0.03 41

基準面
9

この平面角度の精度は保証できない為、基
準面として使用しないでください。

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 376 426 476 526 576 626 676 726 776 826 876 926 976 1026 1076 1126
L1 328 378 428 478 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

本体質量 kg 4.06 4.44 4.85 5.15 5.50 5.83 6.15 6.50 6.79 7.12 7.56 7.86 8.27 8.56 8.80 9.11

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 359 409 459 509 559 609 659 709 759 809 859 909 959 1009 1059 1109
L1 311 361 411 461 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 1011 1061
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

本体質量 kg 4.16 4.54 4.95 5.30 5.60 5.93 6.25 6.60 6.89 7.22 7.66 7.96 8.37 8.66 8.90 9.21

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に
    適用できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

モータストレート取付 / 下側折返し取付

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。
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この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 359 409 459 509 559 609 659 709 759 809 859 909 959 1009 1059 1109
L1 311 361 411 461 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 1011 1061
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

本体質量 kg 4.16 4.54 4.95 5.30 5.60 5.93 6.25 6.60 6.89 7.22 7.66 7.96 8.37 8.66 8.90 9.21

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 359 409 459 509 559 609 659 709 759 809 859 909 959 1009 1059 1109
L1 311 361 411 461 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 1011 1061
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

本体質量 kg 4.16 4.54 4.95 5.30 5.60 5.93 6.25 6.60 6.89 7.22 7.66 7.96 8.37 8.66 8.90 9.21

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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GTY12 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

GTY12 L5 100 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 2mm

5mm10

20 10mm

32 20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

モータメーカ、仕様
三菱 05

400W

B

-
-
-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

最大
ストローク 800mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm

www.toyorobot.com137



出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

ロッド不回転精度

許容負荷質量

垂直設置時

一般負荷：リレーやその他の抵抗負荷など

負荷

青色(黒色)

茶色(白色)

(+)

(-)

電源

プログラマブルコントローラの配線図

青色(黒色)
センサ

OUT PUT
P.L.C

IN PUT

4  3  2 1 -   +
(+)

(-)

茶色(白色)

*ピストンロッドに回転トルクを与えるような使用は避 けてください。
  ストッパーが変形して、オートスイッチの反応異常、内部ガイドのガタ、
  摺動抵抗の増加などの原因となります。

ロッド不回転精度 θ

±0°

*外部サポート無く、負荷延長距離0。

S

W

許
容
負
荷
質
量

(kg)

ストロークS 
100 2003004005006007008000
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8

10

12

*計算条件:3000rpm/min、加減速度0.2s。
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300330360

偏心距離L(mm)

リード5 

リード10 

リード20 

リード32 

許
容
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荷
質
量

(kg)
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2

4

6
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14

15N 75N45N 120N 225N 100

200

700
650
600
550
500
450
400
350
300
250

150

50
0

* この表は参考値となります。
先端荷重(N)

振
れ
量
(mm)

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.01

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 注 1 110 88 40 30

垂直使用 (kg) 33 22 10 8

定格推力 (N) 1388 694 347 218

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 CS-6T (NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
注 1:この荷重条件では、外部にサポートレールを取り付ける必要があります。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MSMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MSMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

標準仕様 ロッド先端振れ量
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単位 : mm

単位 : mm

GTY12 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

��

���

���

N-M816+Ø6.8-thr.

Ø32g6

有効ねじ長さ19

2-Ø67H7

98 M*100 A 46

10
8

12
0

98 100±0.02 P

B

62
L

L1

32.5
93.5
94.4
120

60

C

C

ストローク

基準面

8
B View

6 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5基準面

7

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

31
184.5

M18

N-M816+Ø6.8-thr.

2-Ø67H7

M*100 A 46

10
8

12
0

P

B

184.5

32Ø

62

Ø32g6

32.5
93.5
94.4
120

60

14
6

L1
L

C

C

ストローク

8
B View

6 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

有効ねじ長さ19

基準面

*モータの全長は132以内に制限されます。 

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5基準面

7

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 406 456 506 556 606 656 706 756 806 856 906 956 1006 1056 1106 1156
L1 344 394 444 494 544 594 644 694 744 794 844 894 944 994 1044 1094
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850

本体質量 kg 4.86 5.36 5.86 6.36 6.86 7.36 7.86 8.36 8.86 9.36 9.86 10.36 10.86 11.36 11.86 12.36

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 392.5 442.5 492.5 542.5 592.5 642.5 692.5 742.5 792.5 842.5 892.5 942.5 992.5 1042.5 1092.5 1142.5
L1 330.5 380.5 430.5 480.5 530.5 580.5 630.5 680.5 730.5 780.5 830.5 880.5 930.5 980.5 1030.5 1080.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850

本体質量 kg 5.32 5.8 6.29 6.77 7.26 7.74 8.23 8.71 9.2 9.68 10.17 10.65 11.14 11.62 12.11 12.59

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に
    適用できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

モータストレート取付 / 下側折返し取付

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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単位 : mm

単位 : mm

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

N-M816+Ø6.8-thr.

2-Ø67H7
100±0.02

M*100 A 46

10
8

12
0

P

B

74.5

74.5

L
L1

62

Ø32g6

C

C

180.75
32.5

93.5
94.4
120

60基準面

ストローク

���

��Ø

��
有効ねじ長さ19

8
B View

6 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5基準面

7

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

有効ねじ長さ19 ��Ø�
�� ���

L1
L

180.75

62

Ø32g6

32.5
93.5
94.4
120

60

ストローク

8
B View

6 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

基準面

2-Ø67H7

100±0.02

M*100 A 46

10
8

12
0

B

74.5

74.5

C

C

N-M816+Ø6.8-thr.

P

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5基準面

7

この平面角度の精度は保証できない為、基準面と
して使用しないでください。

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 382.5 432.5 482.5 532.5 582.5 632.5 682.5 732.5 782.5 832.5 882.5 932.5 982.5 1032.5 1082.5 1132.5
L1 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850

本体質量 kg 5.32 5.8 6.29 6.77 7.26 7.74 8.23 8.71 9.2 9.68 10.17 10.65 11.14 11.62 12.11 12.59

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 382.5 432.5 482.5 532.5 582.5 632.5 682.5 732.5 782.5 832.5 882.5 932.5 982.5 1032.5 1082.5 1132.5
L1 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850

本体質量 kg 5.32 5.8 6.29 6.77 7.26 7.74 8.23 8.71 9.2 9.68 10.17 10.65 11.14 11.62 12.11 12.59

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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アクチュエータ Series

ETH Series
一般環境 /ボールねじ仕様

一般環境 /ボールねじ仕様

ETH5M ETH14

ETH17

ETH22

軽荷重低価格

重荷重

重荷重

重荷重

重荷重

大型 LARGE

ETH17M

大型 LARGE

ETH22M

ロングストロークシリーズ

小型 SMALL

大型 LARGE

大型 LARGE

中型 MEDIUM
本体幅 135mm

最長ストローク 1050mm....195

最大可搬質量 110kg

本体幅 170mm

最長ストローク 1250mm....207

最大可搬質量 120kg

本体幅 220mm

最長ストローク 1500mm....217

最大可搬質量 150kg

本体幅 51mm

最長ストローク 800mm......147

最大可搬質量 10kg

ETH6M

軽荷重低価格

小型 SMALL
本体幅 65mm

最長ストローク 800mm......155

最大可搬質量 30kg

ETH10

中型 MEDIUM
本体幅 102mm

最長ストローク 1050mm....163

最大可搬質量 50kg

ETH12

中型 MEDIUM
本体幅 102mm

最長ストローク 1050mm....173

最大可搬質量 50kg

ETH13

中荷重低価格

中型 MEDIUM
本体幅 135mm

最長ストローク 1050mm....183

最大可搬質量 70kg

本体幅 170mm

最長ストローク 2200mm..... 223

最大可搬質量 120kg

本体幅 220mm

最長ストローク 2400mm..... 233

最大可搬質量 130kg

ロングス
トローク

ロングス
トローク
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アクチュエータモジュール仕様索引

ETHボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH5M

42M
(Stepping Motor)

51 ±0.005 12

2 10 7 16

147

5 10 3 41
10 5 1.5 83
20 3 1.5 166

100W

2 10 7 100
5 10 3 250
10 5 1.5 500
20 3 1.5 1000

ETH6M

57M
(Stepping Motor)

65 ±0.005 12

2 30 15 16

155

5 30 10 41
10 15 5 83
20 10 2 166

100W

2 30 15 100
5 30 10 250

10 15 5 500
20 10 2 1000

ETH10

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

163

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ETH12

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

173

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ETH13

200W

135 ±0.005 16

5 70 17 250

183

10 47 12 500
20 24 6 1000
32 13 - 1600

400W

5 70 17 250
10 47 12 500
20 24 6 1000
32 13 - 1600

ETH14

200W

135 ±0.005 16

5 95 27 250

195

10 75 18 500
20 35 7 1000
32 15 - 1600

400W

5 110 33 250
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH5M

42M
(Stepping Motor)

51 ±0.005 12

2 10 7 16

147

5 10 3 41
10 5 1.5 83
20 3 1.5 166

100W

2 10 7 100
5 10 3 250
10 5 1.5 500
20 3 1.5 1000

ETH6M

57M
(Stepping Motor)

65 ±0.005 12

2 30 15 16

155

5 30 10 41
10 15 5 83
20 10 2 166

100W

2 30 15 100
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2 1000

ETH10

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

163

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ETH12

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

173

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ETH13

200W

135 ±0.005 16

5 70 17 250

183

10 47 12 500
20 24 6 1000
32 13 - 1600

400W

5 70 17 250
10 47 12 500
20 24 6 1000
32 13 - 1600

ETH14

200W

135 ±0.005 16

5 95 27 250

195

10 75 18 500
20 35 7 1000
32 15 - 1600

400W

5 110 33 250
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

16

16

100

100

41

41

250

250

83

83

500

500

166

166

1000

1000

90

90

225

225

450

450

900

900

80

80

200

200

400

400

800

800

70

70

175

175

350

350

700

700

60

60

150

150

300

300

600

600

250 225 200 175 150 125 100

250 225 200 175 150 125 100

250 225 200 175 150 125 100

1000

1000

1000

1000

1000

900

900

900

900

900

800

800

800

800

800

700

700

700

700

700

600

600

600

600

600

500

500

500

500

500

400

400

400

400

400

1000 900 800 700 600 500 400

1000 900 800 700 600 500 400

1000 900 800 700 600 500 400

500

500

500

500

500

250

250

250

250

250

450

450

450

450

450

400

400

400

400

400

350

350

350

350

350

300

300

300

300

300

250

250

250

250

250

200

200

200

200

200

500 450 400 350 300 250 200

450 400 350 300 250 200

500 450 400 350 300 250 200

1600

1600

1600

1600

1600

1440

1440

1440

1440

1440

1280

1280

1280

1280

1280

1120

1120

1120

1120

1120

960

960

960

960

960

800

800

800

800

800

640

640

640

640

640

1600 1440 1280 1120 960 800 640

1600 1440 1280 1120 960 800 640

1600 1440 1280 1120 960 800 640

225

225

225

225

225

200

200

200

200

200

175

175

175

175

175

150

150

150

150

150

125

125

125

125

125

100

100

100

100

100

500
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アクチュエータモジュール仕様索引

ETHボールねじ駆動スライダタイプETHボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH17

400W 170 ±0.005 20

5 120 40 250

207

10 110 30 500
20 75 14 1000
40 22 7 2000

750W 170 ±0.005 20

5 120 50 250
10 120 40 500
20 83 25 1000
40 43 12 2000

ETH22 750W 220 ±0.005

25 5 150 55 250

217
25 10 150 45 500
25 25 105 20 1250
20 40 43 12 2000

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH17M

400W 170 ±0.005 16

5 110 33 200

223

10 90 22 400
20 40 10 800
32 30 8 1280

750W 170 ±0.005 16

5 120 40 200
10 95 25 400
20 50 15 800
32 35 12 1280

ETH22M 750W 220 ±0.005 20

5 130 50 200

233
10 130 40 400
20 85 25 800
40 43 12 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

ロングストローク

250

250

500

500

1000

 1000

2000

 2000
 250
 500

1000
 2000
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フリーダイヤル : 中国 台湾

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH17

400W 170 ±0.005 20

5 120 40 250

207

10 110 30 500
20 75 14 1000
40 22 7 2000

750W 170 ±0.005 20

5 120 50 250
10 120 40 500
20 83 25 1000
40 43 12 2000

ETH22 750W 220 ±0.005

25 5 150 55 250

217
25 10 150 45 500
25 25 105 20 1250
20 40 43 12 2000

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

ETH17M

400W 170 ±0.005 16

5 110 33 200

223

10 90 22 400
20 40 10 800
32 30 8 1280

750W 170 ±0.005 16

5 120 40 200
10 95 25 400
20 50 15 800
32 35 12 1280

ETH22M 750W 220 ±0.005 20

5 130 50 200

233
10 130 40 400
20 85 25 800
40 43 12 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

200 175 150 125

200 175 150 125

 200 175

 400 350 300 250

400 350 300 250

400 350

 800 700 600 500

800 700 600 500

 800 700

1280 1120 960 800

1280 1120 960 800

1680 1120

150
300
600

1200

250 225 175200 150

250 225 175200 150

500 450 350400 300

500 450 350400 300

1000 900 700800 600

 1000 900 700800 600

2000 1800 14001600 1200

 2000 1800 14001600 1200
 250 225 175 125200 150 100
 500 450 350 250400 300 200

1000 1125 875 6251000 750 500
 2000 1800 1400 10001600 1200 800 600



ETH5M L5 50 BC 42M C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

ストレート取付
下側折返し取付

右側折返し取付
左側折返し取付

BC
BM
BL
BR

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

TS3617N3E8
PK245-01A
103H5209-0440

モータメーカ、仕様
多摩川

オリエンタル
山洋

ETH5M 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 166mm/s

注文型式

ボールねじ ø12mm リニア
ガイド 24X8.5-1 本最大静止ト

ルク 0.32N.m.
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 16 41 83 166

最大可搬質量
水平使用 (kg) 10 10 5 3

垂直使用 (kg) 7 3 1.5 1.5

定格推力 (N) 854 341 170 85

ストローク (mm) 50-800mm/50 ピッチ

部
品

励磁最大静止トルク（N.m.） 0.32

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

高剛性リニアガイド W24XH8.5

カップリング (mm) 7X5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 16
MP 20
MR 19

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

5kg 750 32 76 リ

ー

ド
2

5kg 71 30 750 リ

ー

ド
2

3kg 59 59

10kg 350 13 32 10kg 30 12 350 7kg 25 25

リ

ー

ド
5

5kg 280 24 55 リ

ー

ド
5

5kg 51 30 300 リ

ー

ド
5

1kg 140 140

10kg 120 10 22 10kg 20 15 195 3kg 47 47

リ

ー

ド
10

3kg 245 40 78 リ

ー

ド
10

3kg 74 37 231 リ

ー

ド
10

1kg 125 125

5kg 140 22 43 5kg 40 20 131 1.5kg 83 83

リ

ー

ド
20

2kg 153 50 79 リ

ー

ド
20

2kg 75 48 148 リ

ー

ド
20

1kg 100 100

3kg 99 32 50 3kg 48 30 95 1.5kg 66 66

ステッピングモータ取付一覧表

メーカー 励磁最大静止トルク 電源電圧 ステッピングモータ仕様 ドライバ仕様

多摩川 0.32 DC24V 2相 -TS3617N3E8 CD-2D34M
�解� 200/400/800/1600

オリエンタル 0.32 単相 100V 2相 -PK245-01A UDK2112
�解� 200/400/800/1600/3200

山洋 0.32 DC24V 2相 -103H5209-0440 US1D200P10
�解� 200/400/800/1600/3200
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ETH14

ETH6M



モータストレート取付
3D CAD2D CAD

2-Ø36 H7

L
59

18±0.02

13

4-M411

34
44

8.
5

51

54

24
32

A

A

A

73.5 M*40

2-M412

N-M58.5

ストローク 

A-A View

基準位置104.5
メカストッパ位置59.3±1

メカストッパ位置15.8±1

42

ストローク 

A-A View

基準位置 99
メカストッパ位置53.8±1

メカストッパ位置15.8±1

L

59

32

24

49.5

13

34
44

108
A

A

A

M*40

5151

54 54

8.
5

52
.5

42

2-Ø36 H7

4-M411

2-M412

N-M58.5

18±0.02

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 213.5 263.5 313.5 363.5 413.5 463.5 513.5 563.5 613.5 663.5 713.5 763.5 813.5 863.5 913.5 963.5
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.56 1.71 1.85 2 2.14 2.29 2.44 2.58 2.73 2.87 3.02 3.17 3.31 3.46 3.6 3.75

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 1 3 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20
N 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

モータストレート取付 / 下側折返し取付

ETH5M 単軸 ボールねじ駆動

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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ストローク 

A-A View

基準位置 99

メカストッパ位置15.8±1
メカストッパ位置53.8±1

32

18±0.02

44
34

4-M411

42 51

10
5

N-M58.5

2-Ø36 H7

54

24

51

13M*40

A

A

A68

8.
5

54

L

59

2-M412

ストローク 

A-A View

基準位置 99

メカストッパ位置15.8±1

メカストッパ位置53.8±1

A

A

44

51
54

L
59

2-Ø36 H7

N-M58.5

4-M411

A

2-M412

13

68

34
32

51

24

54

8.
5

18±0.02

M*40

10
5

42

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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ETH5M L5 50 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

ETH5M 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 1000mm/s

注文型式

ボールねじ ø12mm リニア
ガイド 24X8.5-1 本モータ容量 100W
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 10 10 5 3

垂直使用 (kg) 7 3 1.5 1.5

定格推力 (N) 854 341 170 85

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

高剛性リニアガイド W24XH8.5

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。   

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 16
MP 20
MR 19

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

5kg 750 32 76 リ

ー

ド
2

5kg 71 30 750 リ

ー

ド
2

3kg 59 59

10kg 350 13 32 10kg 30 12 350 7kg 25 25

リ

ー

ド
5

5kg 280 24 55 リ

ー

ド
5

5kg 51 30 300 リ

ー

ド
5

1kg 140 140

10kg 120 10 22 10kg 20 15 195 3kg 47 47

リ

ー

ド
10

3kg 245 40 78 リ

ー

ド
10

3kg 74 37 231 リ

ー

ド
10

1kg 125 125

5kg 140 22 43 5kg 40 20 131 1.5kg 83 83

リ

ー

ド
20

2kg 153 50 79 リ

ー

ド
20

2kg 75 48 148 リ

ー

ド
20

1kg 100 100

3kg 99 32 50 3kg 48 30 95 1.5kg 66 66

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B
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モータストレート取付
3D CAD2D CAD

A-A View

基準位置 107
メカストッパ位置61.8±1

ブレーキ+30 メカストッパ位置15.8±1

54

A

A

A

51

1324

34
44

76

59

32

8.
5

M*40
N-M58.5

L

4-M41118±0.02

2-Ø36 H7

2-M412
42

ストローク 

A-A View

基準位置 99
メカストッパ位置53.8±1

メカストッパ位置15.8±1

148

44

59

34

32

13

24
49.5

54

5151

54
42

52
.5

A

A

A

8.
5

M*40
N-M58.5

4-M41118±0.02

2-Ø36 H7

2-M412

L

ストローク 

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 216 266 316 366 416 466 516 566 616 666 716 766 816 866 916 966
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.56 1.71 1.85 2 2.14 2.29 2.44 2.58 2.73 2.87 3.02 3.17 3.31 3.46 3.6 3.75

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 0 2 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19
N 1 3 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

モータストレート取付 / 下側折返し取付

ETH5M 単軸 ボールねじ駆動

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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59

A 13

8.
5

18±0.02

M*40

N-M58.5

4-M411

2-Ø36 H7

A

A

51 2-M412

32

54

24

54

51

10
5

42

L

34
44

68

A-A View

基準位置 99

メカストッパ位置53.8±1
メカストッパ位置15.8±1

ストローク 

59

A

13

8.
5

18±0.02
34
44

M*40

N-M58.5

4-M411

2-Ø36 H7

A

A

512-M412

32

68

54

24

54

51

10
5

42

L

A-A View

基準位置 99
メカストッパ位置53.8±1

メカストッパ位置15.8±1

ストローク 

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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ETH14

ETH6M



本体 特注番号
ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

ストレート取付
下側折返し取付

右側折返し取付
左側折返し取付

BC
BM
BL
BR

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

TS3617N3E8
PK245-01A
103H5209-0440

モータメーカ、仕様
多摩川

オリエンタル
山洋

本体固定穴

上から取り付け
下から取り付け M5

-
※ストローク50mmの場合は
     M5で下から取り付けのみ
     選択できます。

ETH6M 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 166mm/s

注文型式

ボールねじ ø12mm リニア
ガイド 42X9.5-1 本最大静止ト

ルク 0.39N.m.
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 16 41 83 166

最大可搬質量
水平使用 (kg) 30 30 15 10

垂直使用 (kg) 15 10 5 2

定格推力 (N) 1225 490 245 85

ストローク (mm) 50-800mm/50 ピッチ

部
品

励磁最大静止トルク（N.m.） 0.39

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

高剛性リニアガイド W42XH9.5

カップリング (mm) 7X6.35

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。

ステッピングモータ取付一覧表

メーカー 励磁最大静止トルク 電源電圧 ステッピングモータ仕様 ドライバ仕様

多摩川 0.39 DC24V 2相 -TS3653N1E2 CD-2D34M
�解� 200/400/800/1600

オリエンタル 0.39 DC24V 2相 -PK264-02A CMD2120P
�解� 200/400/800/1600/3200

山洋 0.39 DC24V 2相 -103H7121-0140 US1D200P10
�解� 200/400/800/1600/3200

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

10kg 600 55 147 リ

ー

ド
2

15kg 90 34 580 リ

ー

ド
2

5kg 125 125
30kg 160 13 36 30kg 35 13 160 15kg 42 42

- - - - - - - - - - -
リ

ー

ド
5

10kg 500 43 107 リ

ー

ド
5

15kg 63 25 304 リ

ー

ド
5

2kg 250 250
30kg 125 10 24 30kg 22 9 119 4kg 125 125

0 - - - 0 - - - 10kg 50 50
リ

ー

ド
10

3kg 790 145 310 リ

ー

ド
10

3kg 304 140 776 リ

ー

ド
10

1kg 446 446
8kg 280 49 107 8kg 104 48 273 2kg 223 223
15kg 135 23 50 15kg 48 22 131 5kg 89 89

リ

ー

ド
20

3kg 325 119 198 リ

ー

ド
20

3kg 193 116 321 リ

ー

ド
20

1kg 353 353
6kg 156 55 93 6kg 91 54 153 2kg 177 177
10kg 87 30 52 10kg 50 30 86 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 70
MP 80
MR 75

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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モータストレート取付
3D CAD2D CAD

2-Ø36 H7
4-M512

ストローク 

メカストッパ位置49±1

基準位置 116

メカストッパ位置18±1

65

85

L

30±0.02

2-M412
32

15

42
65

56

42
50
60

66
A

A

M*40 A

N-Ø4.5orM5 ※

23 65

A-A View
Ø8

Ø4.5

4.5

9.
5

45
60

116

2-Ø36 H7
4-M512

ストローク 

メカストッパ位置48±1

基準位置 115

メカストッパ位置18±1

A-A View

Ø8

Ø4.5

4.5

9.
5

L

30±0.02

85

54
.5

70
.5 2-M412

15

56

42
50
60

32
A

A N-Ø4.5orM5※

A145 M*40

23 65

45
60

116

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.59 2.82 3.05 3.27 3.5 3.72 3.94 4.17 4.39 4.62 4.84 5.06 5.29 5.51 5.74 5.94

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 2 3 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20
N 6 8 10 12 14 18 20 22 24 28 30 32 34 38 40 42

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

モータストレート取付 / 下側折返し取付

ETH6M 単軸 ボールねじ駆動

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。
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2-Ø36 H7

4-M512

メカストッパ位置48±1

ストローク 基準位置 115

メカストッパ位置18±1 A-A View

Ø8

Ø4.5

4.5

9.
5

A

A

A65 M*40
23 65

45
60

116

13
0

85
L

2-M412
32

15

42
65

56

42
50
60

30±0.02

N-Ø4.5orM5
※

2-Ø36 H7
4-M512

メカストッパ位置48±1

ストローク 基準位置 115

メカストッパ位置18±1 A-A View

Ø8

Ø4.5

4.5

9.
5

45
60

116

30±0.02

13
0

85
L

A

A

A65 M*40

23 65

2-M412
32

15

42
65

56

42
50
60

N-Ø4.5orM5※

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。
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本体 特注番号
ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

本体固定穴

上から取り付け
下から取り付け M5

-
※ストローク50mmの場合は
     M5で下から取り付けのみ
     選択できます。

ETH6M 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 1000mm/s

注文型式

ボールねじ ø12mm リニア
ガイド 42X9.5-1 本モータ容量 100W
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 30 30 15 10

垂直使用 (kg) 15 10 5 2

定格推力 (N) 1225 490 245 85

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

高剛性リニアガイド W42XH9.5

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。   

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

10kg 600 55 147 リ

ー

ド
2

15kg 90 34 580 リ

ー

ド
2

5kg 125 125
30kg 160 13 36 30kg 35 13 160 15kg 42 42

- - - - - - - - - - -
リ

ー

ド
5

10kg 500 43 107 リ

ー

ド
5

15kg 63 25 304 リ

ー

ド
5

2kg 250 250
30kg 125 10 24 30kg 22 9 119 4kg 125 125

- - - - - - - - 10kg 50 50
リ

ー

ド
10

3kg 790 145 310 リ

ー

ド
10

3kg 304 140 776 リ

ー

ド
10

1kg 446 446
8kg 280 49 107 8kg 104 48 273 2kg 223 223
15kg 135 23 50 15kg 48 22 131 5kg 89 89

リ

ー

ド
20

3kg 325 119 198 リ

ー

ド
20

3kg 193 116 321 リ

ー

ド
20

1kg 353 353
6kg 156 55 93 6kg 91 54 153 2kg 177 177
10kg 87 30 52 10kg 50 30 86 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 70
MP 80
MR 75

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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モータストレート取付
3D CAD2D CAD

A-A View

基準位置 123

メカストッパ位置56±1

ブレーキ+30

メカストッパ位置18±1

ストローク 

A

A

A

73 M*40

4-M512
2-Ø36 H7

N-Ø4.5orM5※

23 65

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

5615

32

65
42

60

42
50

2-M412

45
60

116

30±0.02

65

85
L

A-A View

基準位置 115

メカストッパ位置48±1 メカストッパ位置18±1

ストローク 

A

A

A145 M*40

4-M512

2-Ø36 H7

N-Ø4.5orM5※

23 65

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

50
.5

54
.5 56

15

60

42
50

2-M412

45
60

116

30±0.02

85

L

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958 1008
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.59 2.82 3.05 3.27 3.5 3.72 3.94 4.17 4.39 4.62 4.84 5.06 5.29 5.51 5.74 5.94

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 2 3 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20
N 6 8 10 12 14 18 20 22 24 28 30 32 34 38 40 42

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

モータストレート取付 / 下側折返し取付

ETH6M 単軸 ボールねじ駆動

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。
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A-A View
基準位置 115

メカストッパ位置48±1

メカストッパ位置18±1

ストローク 

4-M512

2-Ø36 H7

30±0.02

L

45
60

85

11
2

A

A

6523

65 AM*40

N-Ø4.5orM5
※

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

15 5652

60

42
50

2-M412
32

65
42

116

A-A View

メカストッパ位置48±1

メカストッパ位置18±1

基準位置 115 ストローク 

45

85

60
116

4-M512
2-Ø36 H7

30±0.02

11
2

A

A

6523

65 AM*40

N-Ø4.5orM5※

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

L

15

5256

60

42
50

2-M412
32

65
42

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。
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ETH10 L5 50 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

B

-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

A
B

C
D

E

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

※ETH10場合、B2は選択できません。

ETH10 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 100W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 20X18-1 本
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18 5

垂直使用 (kg) 12 8 3 -

定格推力 (N) 341 170 85 53

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W20XH18

カップリング (mm) 10X18

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

30kg 547 42 42 リ

ー

ド
5

25kg 52 53 670 リ

ー

ド
5

5kg 310 310
40kg 391 29 29 35kg 35 35 455 8kg 192 192
50kg 298 22 21 50kg 21 22 298 12kg 129 129

リ

ー

ド
10

15kg 521 84 80 リ

ー

ド
10

10kg 124 131 770 リ

ー

ド
10

4kg 344 344
25kg 298 47 44 20kg 58 61 382 8kg 172 172
30kg 242 37 35 30kg 35 37 242 - - -

リ

ー

ド
20

5kg 675 224 193 リ

ー

ド
20

6kg 160 185 562 リ

ー

ド
20

2kg 546 546
10kg 330 107 93 12kg 76 88 272 3kg 364 364
18kg 175 55 48 18kg 48 55 175 - - -

リ

ー

ド
32

3kg 486 259 198 リ

ー

ド
32

2kg 300 393 733
5kg 288 152 116 5kg 116 152 288

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 110
MP 110
MR 120

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1P MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B
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モータビルトイン取付
3D CAD2D CAD

4-M510 反対側同位置

A

L

A

66

8210
2

50

74
90

95
104

60.5

101.5

50.5

82
102

11

216.5

206.5

M*200

M*200
N-M59

4-M515

2-Ø512 H7

モータケーブル用空間確保 50

N-Ø5.5

ブレーキ+30

ブレーキ+30 ※

ストローク 

メカストッパ位置210.5±1 メカストッパ位置48.5±1

基準位置 265.5

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

A

L

A

10
5

66

82 10
2

50

74
90

95

60.5

101.5

50.5

82
102

11

96

86

M*200

M*200
N-M59

4-M515

4-M510 反対側同位置

2-Ø512 H7

Motor(100W)

N-Ø5.5

ブレーキ+30

ストローク メカストッパ位置90±1
メカストッパ位置48.5±1

基準位置 145

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 417 467 517 567 617 667 717 767 817 867 917 967 1017 1067 1117 1167 1217 1267 1317 1367 1417
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 4.6 4.98 5.36 5.75 6.13 6.52 6.9 7.29 7.67 8.06 8.44 8.83 9.21 9.6 9.98 10.37 10.75 11.14 11.52 11.91 12.29

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 296.5 346.5 396.5 446.5 496.5 546.5 596.5 646.5 696.5 746.5 796.5 846.5 896.5 946.5 996.5 1046.5 1096.5 1146.5 1196.5 1246.5 1296.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 4.26 4.64 5.02 5.41 5.79 6.18 6.56 6.95 7.33 7.72 8.1 8.49 8.87 9.26 9.64 10.03 10.41 10.8 11.18 11.57 11.95

モータビルトイン取付 / ストレート取付

ETH10 単軸 ボールねじ駆動

モータストレート取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

※デルタ電子 100W 時，ブレーキ +40。
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4-M510 反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置75±1 メカストッパ位置48.5±1

基準位置 130
L

2-Ø512 H7

10
5

A

A81 M*200

M*200

N-M59

N-Ø5.5

101.5
90

71

50.5

60.5

82 10
2

95

82
102

176.5

74

5011

95

66

17
6.

5
74

.5

4-M515

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

4-M510 反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置75±1

メカストッパ位置48.5±1

基準位置 130
L

2-Ø512 H7

10
5

A

A81 M*200

M*200

N-M59N-Ø5.5

101.5

90

71

50.5

60.5

8210
2

95

82
102

176.5

74

5011

95

66

17
6.

5 4-M515

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 281.5 331.5 381.5 431.5 481.5 531.5 581.5 631.5 681.5 731.5 781.5 831.5 881.5 931.5 981.5 1031.5 1081.5 1131.5 1181.5 1231.5 1281.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 4.47 4.86 5.25 5.63 6.02 6.4 6.79 7.17 7.56 7.94 8.33 8.71 9.1 9.48 9.87 10.25 10.64 11.02 11.41 11.79 12.18

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 281.5 331.5 381.5 431.5 481.5 531.5 581.5 631.5 681.5 731.5 781.5 831.5 881.5 931.5 981.5 1031.5 1081.5 1131.5 1181.5 1231.5 1281.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 4.47 4.86 5.25 5.63 6.02 6.4 6.79 7.17 7.56 7.94 8.33 8.71 9.1 9.48 9.87 10.25 10.64 11.02 11.41 11.79 12.18

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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4-M510 反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置75±1

基準位置 130

メカストッパ位置48.5±1

L

2-Ø512 H7

10
5

A

A81 M*200

M*200
N-M59 N-Ø5.5

101.5

90

71

50.5

60.5

82 10
2

95

82
102

74
42

5011

95

66
80

4-M515

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 281.5 331.5 381.5 431.5 481.5 531.5 581.5 631.5 681.5 731.5 781.5 831.5 881.5 931.5 981.5 1031.5 1081.5 1131.5 1181.5 1231.5 1281.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 4.47 4.86 5.25 5.63 6.02 6.4 6.79 7.17 7.56 7.94 8.33 8.71 9.1 9.48 9.87 10.25 10.64 11.02 11.41 11.79 12.18

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付
3D CAD2D CAD

単位 : mm
BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ETH10 単軸 ボールねじ駆動
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ETH10 L5 50 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

-

-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

B

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E
※ETH10場合、B2は選択できません。

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

ETH10 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 200W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 20X18-1 本
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18 5

垂直使用 (kg) 12 8 3 -

定格推力 (N) 683 341 213 174

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W20XH18

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    
注 1: パナソニック 200W モータを使用する場合：モータ軸径はΦ 11 です、他のブランドを使用する場合：モータ
           軸心はΦ 14 です。

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

30kg 547 42 42 リ

ー

ド
5

25kg 52 53 670 リ

ー

ド
5

5kg 310 310
40kg 391 29 29 35kg 35 35 455 8kg 192 192
50kg 298 22 21 50kg 21 22 298 12kg 129 129

リ

ー

ド
10

15kg 521 84 80 リ

ー

ド
10

10kg 124 131 770 リ

ー

ド
10

4kg 344 344
25kg 298 47 44 20kg 58 61 382 8kg 172 172
30kg 242 37 35 30kg 35 37 242 - - -

リ

ー

ド
20

5kg 675 224 193 リ

ー

ド
20

6kg 160 185 562 リ

ー

ド
20

2kg 546 546
10kg 330 107 93 12kg 76 88 272 3kg 364 364
18kg 175 55 48 18kg 48 55 175 - - -

リ

ー

ド
32

3kg 486 259 198 リ

ー

ド
32

2kg 300 393 733
5kg 288 152 116 5kg 116 152 288

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 110
MP 110
MR 120

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022P1S MADDT1207

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022P1T MADDT1207

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B
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モータストレート取付
3D CAD2D CAD

4-M510 反対側同位置

N-M59

4-M515

2-Ø512 H7

N-Ø5.5

ブレーキ+30

ストローク 

メカストッパ位置94±1 メカストッパ位置48.5±1

基準位置 149 101.5

L

60.5

82

74
90

10
5

5011

M*200 A

100 M*200 A 50.5

10
2

90

1.5

6

3.5

6

B View

82
102

66

95

B

B

60.5

50.5

82 10
2

101.5

L

1.5

6

3.5

6

B View

74
90

10
5

5011

A

A

42

81 M*200

95

M*20071

95

66
80

N-M59

4-M515

4-M510 反対側同位置

2-Ø512 H7

N-Ø5.5

ストローク 

メカストッパ位置75±1 メカストッパ位置48.5±1

基準位置 130

モータストレート取付 / 下側折返し取付

ETH10 単軸 ボールねじ駆動

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 300.5 350.5 400.5 450.5 500.5 550.5 600.5 650.5 700.5 750.5 800.5 850.5 900.5 950.5 1000.5 1050.5 1100.5 1150.5 1200.5 1250.5 1300.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 4.94 5.32 5.7 6.08 6.46 6.84 7.22 7.6 7.98 8.36 8.74 9.12 9.5 9.88 10.26 10.64 11.02 11.4 11.78 12.16 12.54

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 281.5 331.5 381.5 431.5 481.5 531.5 581.5 631.5 681.5 731.5 781.5 831.5 881.5 931.5 981.5 1031.5 1081.5 1131.5 1181.5 1231.5 1281.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.11 5.52 5.93 6.32 6.71 7.1 7.49 7.88 8.27 8.66 9.05 9.44 9.83 10.22 10.61 11 11.39 11.78 12.17 12.56 12.95
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4-M510 反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置75±1 メカストッパ位置48.5±1

基準位置 130

2-Ø512 H7

N-M59

N-Ø5.5

4-M515

B

101.5

60.5

50.5

82

74
90

L

10
5

5011

A

A
10

2
M*200

95
74

.5

71 M*200

81

17
6.

5

82

95

102

66

176.5

1.5

6

3.5

6

B View

62
.5

4-M510 反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置75±1

メカストッパ位置48.5±1

基準位置 130

2-Ø512 H7

4-M515

B View

10
2

101.5
L

50.5

60.5

74
90

10
5

5011

M*200 A

A

82

71

81 M*200

95
17

6.
5

82

95

102
176.5

66

1.5

6

3.5

6

B

N-M59 N-Ø5.5

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 281.5 331.5 381.5 431.5 481.5 531.5 581.5 631.5 681.5 731.5 781.5 831.5 881.5 931.5 981.5 1031.5 1081.5 1131.5 1181.5 1231.5 1281.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.11 5.52 5.93 6.32 6.71 7.1 7.49 7.88 8.27 8.66 9.05 9.44 9.83 10.22 10.61 11 11.39 11.78 12.17 12.56 12.95

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 281.5 331.5 381.5 431.5 481.5 531.5 581.5 631.5 681.5 731.5 781.5 831.5 881.5 931.5 981.5 1031.5 1081.5 1131.5 1181.5 1231.5 1281.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.11 5.52 5.93 6.32 6.71 7.1 7.49 7.88 8.27 8.66 9.05 9.44 9.83 10.22 10.61 11 11.39 11.78 12.17 12.56 12.95
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ETH12 L5 50 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B

-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません ※ETH12-BL/BRの場合、A2は選択できません。

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

ETH12 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 100W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 12X7.5-2 本
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18 5

垂直使用 (kg) 12 8 3 -

定格推力 (N) 341 170 85 53

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W20XH7.5

カップリング (mm) 10X8

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

30kg 882 65 78 リ

ー

ド
5

25kg 100 84 1102 リ

ー

ド
5

5kg 544 544
40kg 606 43 51 35kg 63 52 725 8kg 341 341
50kg 437 29 35 50kg 35 29 433 12kg 227 227

リ

ー

ド
10

15kg 875 138 157 リ

ー

ド
10

10kg 250 221 1311 リ

ー

ド
10

4kg 606 606
25kg 485 73 83 20kg 110 97 633 8kg 303 303
30kg 386 56 64 30kg 64 56 385 - - -

リ

ー

ド
20

5kg 1160 384 386 リ

ー

ド
20

6kg 317 316 955 リ

ー

ド
20

2kg 961 961
10kg 561 180 181 12kg 147 144 455 3kg 639 639
18kg 288 88 89 18kg 89 88 288 - - -

リ

ー

ド
32

3kg 822 444 385 リ

ー

ド
32

2kg 591 682 1256
5kg 492 255 224 5kg 224 255 488

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 150
MP 150
MR 130

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B
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単軸
1 axis
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モータビルトイン取付
3D CAD2D CAD

4-M510 反対側同位置

煞車+30

ブレーキ+30

70

102

95

85

5011

100

100

4-M515

108.5

118.5

74
90

126.5

L

A

A

10
2

85

9510
4

71.5

61.5M*200

M*200

N-M59N-Ø6

2-Ø512 H7

ストローク 

メカストッパ位置200.5±1 メカストッパ位置71.5±1

基準位置 253.5

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

4-M510 反対側同位置

ブレーキ+30

70

102

95

85

5011

90

100

4-M515

74
90

126.5
L

A

A

10
2

85

71.5

61.5M*200

M*200

N-M59N-Ø6

2-Ø512 H7

ストローク メカストッパ位置82±1
メカストッパ位置71.5±1

基準位置 135

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 430 480 530 580 630 680 730 780 830 880 930 980 1030 1080 1130 1180 1230 1280 1330 1380 1430
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16

本体質量 kg 5.15 5.54 5.93 6.32 6.71 7.1 7.49 7.88 8.27 8.66 9.05 9.44 9.83 10.22 10.61 11 11.39 11.78 12.17 12.56 12.95

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 311.5 361.5 411.5 461.5 511.5 561.5 611.5 661.5 711.5 761.5 811.5 861.5 911.5 961.5 1011.5 1061.5 1111.5 1161.5 1211.5 1261.5 1311.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 4.68 5.07 5.46 5.84 6.23 6.62 7.01 7.4 7.78 8.17 8.56 8.95 9.34 9.72 10.11 10.5 10.89 11.28 11.66 12.05 12.44

モータビルトイン取付 / ストレート取付

ETH12 単軸 ボールねじ駆動

モータストレート取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com
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4-M510 反対側同位置 95

85
102

177.5

50

70

2-Ø512 H7

126.5
90
74

9510
4

L

4-M515

A

A86

M*200

M*200

N-M59
N-Ø6

76

61.5

71.5

85 10
2

11

ストローク 

メカストッパ位置71.5±1メカストッパ位置68±1

基準位置 121

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

4-M510反対側同位置 95

85
102

177.5
5011

70

2-Ø512 H7

126.5

90
74

9510
4

L

4-M515

A

A

86 M*200

M*200

N-M59
N-Ø6

76

61.5

71.5

85 10
2

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 
メカストッパ位置71.5±1メカストッパ位置68±1

基準位置 121

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 297.5 347.5 397.5 447.5 497.5 547.5 597.5 647.5 697.5 747.5 797.5 847.5 897.5 947.5 997.5 1047.5 1097.5 1147.5 1197.5 1247.5 1297.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.06 5.45 5.84 6.23 6.61 7 7.39 7.77 8.16 8.55 8.94 9.32 9.71 10.1 10.48 10.87 11.26 11.64 12.03 12.42 12.81

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 297.5 347.5 397.5 447.5 497.5 547.5 597.5 647.5 697.5 747.5 797.5 847.5 897.5 947.5 997.5 1047.5 1097.5 1147.5 1197.5 1247.5 1297.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.06 5.45 5.84 6.23 6.61 7 7.39 7.77 8.16 8.55 8.94 9.32 9.71 10.1 10.48 10.87 11.26 11.64 12.03 12.42 12.81

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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4-M510 反対側同位置

ストローク 

L

95

85
102

70 14
6

5011

90
74

9510
4

2-Ø512 H7
126.5

4-M515

A

A

86 M*200

M*200
N-Ø6

76

61.5

71.5
85 10

2

N-M59

メカストッパ位置68±1 メカストッパ位置71.5±1

基準位置 121

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 297.5 347.5 397.5 447.5 497.5 547.5 597.5 647.5 697.5 747.5 797.5 847.5 897.5 947.5 997.5 1047.5 1097.5 1147.5 1197.5 1247.5 1297.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.06 5.45 5.84 6.23 6.61 7 7.39 7.77 8.16 8.55 8.94 9.32 9.71 10.1 10.48 10.87 11.26 11.64 12.03 12.42 12.81

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付
3D CAD2D CAD

単位 : mm
BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ETH12 単軸 ボールねじ駆動
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ETH12 L5 50 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B

-

-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

ETH12 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 200W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 12X7.5-2 本
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18 5

垂直使用 (kg) 12 8 3 -

定格推力 (N) 683 341 213 174

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W12xH7.5

カップリング (mm) 10x14/11 注 1

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    
注 1: パナソニック 200W モータを使用する場合：モータ軸径はΦ 11 です、他のブランドを使用する場合：モータ
           軸心はΦ 14 です。

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

30kg 882 65 78 リ

ー

ド
5

25kg 100 84 1102 リ

ー

ド
5

5kg 544 544
40kg 606 43 51 35kg 63 52 725 8kg 341 341
50kg 437 29 35 50kg 35 29 433 12kg 227 227

リ

ー

ド
10

15kg 875 138 157 リ

ー

ド
10

10kg 250 221 1311 リ

ー

ド
10

4kg 606 606
25kg 485 73 83 20kg 110 97 633 8kg 303 303
30kg 386 56 64 30kg 64 56 385 - - -

リ

ー

ド
20

5kg 1160 384 386 リ

ー

ド
20

6kg 317 316 955 リ

ー

ド
20

2kg 961 961
10kg 561 180 181 12kg 147 144 455 3kg 639 639
18kg 288 88 89 18kg 89 88 288 - - -

リ

ー

ド
32

3kg 822 444 385 リ

ー

ド
32

2kg 591 682 1256
5kg 492 255 224 5kg 224 255 488

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 150
MP 150
MR 130

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022P1S MADDT1207

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022P1T MADDT1207

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B
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モータストレート取付
3D CAD2D CAD

4-M510 反対側同位置
ブレーキ+30

4-M515

N-M59N-Ø6

2-Ø512 H7

95

74
90

5011

M*200

A

A

M*200

85 10
2

85
102

70

1.5

6

3.5

6

B View

B

71.5

61.5

95

105

126.5
L

ストローク 

メカストッパ位置87±1
メカストッパ位置71.5±1

基準位置 140

4-M510 反対側同位置

4-M515

N-M59 N-Ø6

2-Ø512 H7

9510
4

74
90

86

76

M*200 A 61.5

200 A 71.5

85 10
2

126.5

70
14

6

95

1.5

63.5

6

L

5011

ストローク 

メカストッパ位置68±1 メカストッパ位置71.5±1

基準位置 121

B

B View

モータストレート取付 / 下側折返し取付

ETH12 単軸 ボールねじ駆動

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 316.5 366.5 416.5 466.5 516.5 566.5 616.5 666.5 716.5 766.5 816.5 866.5 916.5 966.5 1016.5 1066.5 1116.5 1166.5 1216.5 1266.5 1316.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.28 5.67 6.06 6.45 6.84 7.23 7.62 8.01 8.4 8.79 9.18 9.57 9.96 10.35 10.74 11.13 11.52 11.91 12.3 12.69 13.08

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 297.5 347.5 397.5 447.5 497.5 547.5 597.5 647.5 697.5 747.5 797.5 847.5 897.5 947.5 997.5 1047.5 1097.5 1147.5 1197.5 1247.5 1297.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.66 6.05 6.44 6.83 7.22 7.61 8 8.39 8.78 9.17 9.56 9.95 10.34 10.73 11.12 11.51 11.9 12.29 12.68 13.07 13.46
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4-M510 反対側同位置

2-Ø512 H7
4-M515

N-M59 N-Ø6

ストローク 

メカストッパ位置71.5±1メカストッパ位置68±1

基準位置 121

B

B View
74
90

9510
4

126.5

50

A 71.576 M*200

86 M*200 A 61.5
85 10

2

177.5
95

102

70

85

11

1.5

6

3.5

6

L

4-M510反対側同位置

N-M59

2-Ø512 H7
4-M515

N-Ø6

B View

74
90

9510
4

177.5
95

102

70

5011

86 M*200 A 61.5

85 10
2

71.5AM*20076

85

1.5

63.5

6

126.5
L

ストローク 

メカストッパ位置71.5±1メカストッパ位置68±1

基準位置 121

B

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 297.5 347.5 397.5 447.5 497.5 547.5 597.5 647.5 697.5 747.5 797.5 847.5 897.5 947.5 997.5 1047.5 1097.5 1147.5 1197.5 1247.5 1297.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.66 6.05 6.44 6.83 7.22 7.61 8 8.39 8.78 9.17 9.56 9.95 10.34 10.73 11.12 11.51 11.9 12.29 12.68 13.07 13.46

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 297.5 347.5 397.5 447.5 497.5 547.5 597.5 647.5 697.5 747.5 797.5 847.5 897.5 947.5 997.5 1047.5 1097.5 1147.5 1197.5 1247.5 1297.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.66 6.05 6.44 6.83 7.22 7.61 8 8.39 8.78 9.17 9.56 9.95 10.34 10.73 11.12 11.51 11.9 12.29 12.68 13.07 13.46
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ETH13 L5 50 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B

-

-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

ETH13 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 200W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 15X12.5-2 本
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 70 47 24 13

垂直使用 (kg) 17 12 6 -

定格推力 (N) 683 341 174 107

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    
注 1: パナソニック 200W モータを使用する場合：モータ軸径はΦ 11 です、他のブランドを使用する場合：モータ
           軸心はΦ 14 です。

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

40kg 795 63 225 リ

ー

ド
5

30kg 310 88 1066 リ

ー

ド
5

5kg 580 580
55kg 558 43 155 50kg 172 49 620 11kg 264 264
70kg 422 32 115 70kg 115 32 422 17kg 170 170

リ

ー

ド
10

25kg 588 95 276 リ

ー

ド
10

20kg 351 122 743 リ

ー

ド
10

4kg 644 644
35kg 410 65 190 30kg 225 78 484 8kg 322 322
47kg 295 46 135 47kg 135 46 294 12kg 215 215

リ

ー

ド
20

6kg 1068 355 710 リ

ー

ド
20

5kg 852 428 1227 リ

ー

ド
20

3kg 667 667
15kg 416 136 275 12kg 345 173 522 6kg 335 335
24kg 252 81 166 24kg 166 81 253 - - -

リ

ー

ド
32

7kg 385 205 298 リ

ー

ド
32

6kg 350 240 453
13kg 204 106 156 13kg 155 106 204

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 174
MP 175
MR 153

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022G1U MADHT1507

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022G1V MADHT1507

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B
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モータビルトイン取付
3D CAD2D CAD

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30

ブレーキ+30

2-Ø615 H7

12
2

78

135
106

122

158.5

168.5

A

A

13
5

10
6

56.5

46.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

5017

4-M615

72
90

101.5
L

5.
7

5.5

3.5

1.8

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1
メカストッパ位置209.5±1

基準位置 263.5

B View

B

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30 2-Ø615H7

13
4

12
2

29
78

135
106

122

19

29

A

A

13
5

10
6

56.5

46.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

5017

4-M615

72
90

101.5

L

5.
7

5.5

3.5

1.8

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置70±1

基準位置 124
B View

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 415 465 515 565 615 665 715 765 815 865 915 965 1015 1065 1115 1165 1215 1265 1315 1365 1415
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 8.3 8.86 9.42 9.98 10.54 11.1 11.66 12.22 12.78 13.34 13.9 14.46 15.02 15.58 16.14 16.7 17.26 17.82 18.38 18.94 19.5

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 275.5 325.5 375.5 425.5 475.5 525.5 575.5 625.5 675.5 725.5 775.5 825.5 875.5 925.5 975.5 1025.5 1075.5 1125.5 1175.5 1225.5 1275.5
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 7.4 7.96 8.52 9.08 9.64 10.2 10.76 11.32 11.88 12.44 13 13.56 14.12 14.68 15.24 15.8 16.36 16.92 17.48 18.04 18.6

モータビルトイン取付 /ストレート取付

ETH13単軸 ボールねじ駆動

モータストレート取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com
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4-M510
反対側同位置 

5.
7

5.5

3.5

1.8

73
.5

29
78

135
210.5

106

122

87

97

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

21
0.

5 13
5

12
2

101.5

50

72
90

4-M615
2-Ø615 H7

L

17

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置63±1

基準位置 117

B View

B

4-M510
反対側同位置

73
.5

29
78

5.7

135
210.5

5.5

3.5

1.8

106

122

N-Ø787

97

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

5017

21
0.

5
13

5
12

2

101.5

72
90

4-M615
2-Ø615 H7

L
ストローク 

メカストッパ位置63±1 メカストッパ位置46.5±1

基準位置 117

B View

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 268.5 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
N 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14

本体質量 kg 7.94 8.5 9.06 9.62 10.18 10.74 11.3 11.86 12.42 12.98 13.54 14.1 14.66 15.22 15.78 16.34 16.9 17.46 18.02 18.58 19.14

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 268.5 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
N 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14

本体質量 kg 7.94 8.5 9.06 9.62 10.18 10.74 11.3 11.86 12.42 12.98 13.54 14.1 14.66 15.22 15.78 16.34 16.9 17.46 18.02 18.58 19.14

モータ左側折返し取付 /右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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A
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一
般

/ベ
ル

ト
仕

様
ETB

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

単軸
1 axis
ETH

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 268.5 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
N 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14

本体質量 kg 7.94 8.5 9.06 9.62 10.18 10.74 11.3 11.86 12.42 12.98 13.54 14.1 14.66 15.22 15.78 16.34 16.9 17.46 18.02 18.58 19.14

モータ下側折返し取付
3D CAD2D CAD

単位 : mm

ETH13 単軸 ボールねじ駆動

4-M510
對面同位置兩孔

78
.5

29
78

135

5.7

5.5

3.5

1.8

106

122

87

97

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

13
5

12
2

101.5

72
90

4-M615
2-Ø615H7

L

50

54

17

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置63±1

基準位置 117

B View

B

モータ下側折返し取付

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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A
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一
般

/ベ
ル

ト
仕

様
ETB

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

単軸
1 axis
ETH

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



リニア
ガイド 15X12.5-2 本

ETH13 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETH13 L5 50 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

注文型式

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm
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静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

40kg 795 63 225 リ

ー

ド
5

30kg 310 88 1066 リ

ー

ド
5

5kg 580 580
55kg 558 43 155 50kg 172 49 620 11kg 264 264
70kg 422 32 115 70kg 115 32 422 17kg 170 170

リ

ー

ド
10

25kg 588 95 276 リ

ー

ド
10

20kg 351 122 743 リ

ー

ド
10

4kg 644 644
35kg 410 65 190 30kg 225 78 484 8kg 322 322
47kg 295 46 135 47kg 135 46 294 12kg 215 215

リ

ー

ド
20

6kg 1068 355 710 リ

ー

ド
20

5kg 852 428 1227 リ

ー

ド
20

3kg 667 667
15kg 416 136 275 12kg 345 173 522 6kg 335 335
24kg 252 81 166 24kg 166 81 253 - - -

リ

ー

ド
32

7kg 385 205 298 リ

ー

ド
32

6kg 350 240 453
13kg 204 106 156 13kg 155 106 204

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 174
MP 175
MR 153

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 70 47 24 13

垂直使用 (kg) 17 12 6 -

定格推力 (N) 1388 694 433 347

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    
注 1: パナソニック 200W モータを使用する場合：モータ軸心はΦ 11 です、他のブランドを使用する場合：モータ
           軸心はΦ 14 です。

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B
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単軸
1 axis
ETH
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一
般

/ベ
ル

ト
仕

様
ETB

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M

ETH22M

ETH17

ETH22

ETH13

ETH17M

ETH14



3D CAD2D CAD

ETH13単軸 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

※デルタ電子400W時，ブレーキ+40。 N-M610

N-Ø7

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置209.5±1

基準位置 263.5

B View

73
.5

78

3.5

5.
7

1.8
5.5

72
90

12
2

5017

106
135

122

A

A

M*200

M*200

101.5

L

168.5

158.5 56.5

46.5

10
6

13
5

B

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30

ブレーキ+30※

2-Ø615H7 4-M615

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30 2-Ø615H7

N-M610

N-Ø7

4-M615

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置70±1

基準位置 124

B

72
90

12
2

13
4

5017

2973
.578

106
135

122

M*200

M*200

A

A

10
6

19

29

13
5

101.5

L

56.5

46.5

B View
3.5

5.
7

1.8
5.5

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 415 465 515 565 615 665 715 765 815 865 915 965 1015 1065 1115 1165 1215 1265 1315 1365 1415
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 8.3 8.86 9.42 9.98 10.54 11.1 11.66 12.22 12.78 13.34 13.9 14.46 15.02 15.58 16.14 16.7 17.26 17.82 18.38 18.94 19.5

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 275.5 325.5 375.5 425.5 475.5 525.5 575.5 625.5 675.5 725.5 775.5 825.5 875.5 925.5 975.5 1025.5 1075.5 1125.5 1175.5 1225.5 1275.5
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 7.4 7.96 8.52 9.08 9.64 10.2 10.76 11.32 11.88 12.44 13 13.56 14.12 14.68 15.24 15.8 16.36 16.92 17.48 18.04 18.6

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付
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2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

L

4-M510
反対側同位置

73
.5

29
78

135
210.5

106

122

87

97

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

21
0.

5 13
5

12
2

101.5

50

72
90

4-M615
2-Ø615H7

17

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置63±1

基準位置 117

B

B View
3.5

5.
7

1.8
5.5

4-M510
反対側同位置

73
.5

29
78

5.7

135
210.5

5.5

3.5

1.8

106

122

N-Ø787

97

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

5017

21
0.

5
13

5
12

2

101.5

72
90

4-M615
2-Ø615H7

L
ストローク 

メカストッパ位置63±1 メカストッパ位置46.5±1
基準位置 117

B View

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 268.5 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
N 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14

本体質量 kg 7.94 8.5 9.06 9.62 10.18 10.74 11.3 11.86 12.42 12.98 13.54 14.1 14.66 15.22 15.78 16.34 16.9 17.46 18.02 18.58 19.14

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 268.5 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
N 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14

本体質量 kg 7.94 8.5 9.06 9.62 10.18 10.74 11.3 11.86 12.42 12.98 13.54 14.1 14.66 15.22 15.78 16.34 16.9 17.46 18.02 18.58 19.14

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付
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フリーダイヤル : 中国 台湾

単軸
1 axis
ETH

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



3D CAD2D CAD

単位 : mm
BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ETH13単軸 ボールねじ駆動

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 268.5 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5
N 4 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14

本体質量 kg 7.94 8.5 9.06 9.62 10.18 10.74 11.3 11.86 12.42 12.98 13.54 14.1 14.66 15.22 15.78 16.34 16.9 17.46 18.02 18.58 19.14

4-M510
反対側同位置

78
.5

29

78 73
.5

135

5.7

5.5

3.5

1.8

106

122

87

97

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

13
5

12
2

101.5

72
90

4-M615
2-Ø615 H7

L

50

54

17

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置63±1

基準位置 117

B View

B

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付
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ト
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塵
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ボ
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ね

じ
仕

様
G
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H

 / EC
H
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様
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B
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ロ
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ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB
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R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

単軸
1 axis
ETH

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



ETH14 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETH14 L5 50 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B

-

-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

注文型式

リニア
ガイド 15X12.5-2 本

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 200W ボールねじ ø16mm
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静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

60kg 2512 242 232 リ

ー

ド
5

55kg 257 269 2883 リ

ー

ド
5

15kg 1118 1118
80kg 1811 172 164 75kg 178 186 2000 22kg 770 770
95kg 1537 138 133 95kg 133 138 1537 27kg 626 626

リ

ー

ド
10

30kg 2727 470 430 リ

ー

ド
10

35kg 363 395 2368 リ

ー

ド
10

10kg 1500 1500
50kg 1577 266 242 55kg 218 238 1445 14kg 1072 1072
75kg 1004 164 150 75kg 150 164 1004 18kg 833 833

リ

ー

ド
20

10kg 2304 1222 1028 リ

ー

ド
20

12kg 854 1019 2552 リ

ー

ド
20

4kg 2980 2980
22kg 1443 540 451 20kg 500 596 1588 7kg 1700 1700
35kg 1005 324 271 35kg 271 324 1005 - - -

リ

ー

ド
32

10kg 1555 840 623 リ

ー

ド
32

8kg 787 1060 1980
15kg 1033 545 405 15kg 405 545 1033

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 551
MP 552
MR 485

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 95 75 35 15

垂直使用 (kg) 27 18 7 -

定格推力 (N) 683 341 174 107

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    
注 1: パナソニック 200W モータを使用する場合：モータ軸心はΦ 11 です、他のブランドを使用する場合：モータ
           軸心はΦ 14 です。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022G1U MADHT1507

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022G1V MADHT1507

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B
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3D CAD2D CAD

ETH14 単軸 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置184.5±1

基準位置 263.5

B View

ブレーキ+30

29
78

135

5.5

3.5

1.8

106

122

168.5

158.5 A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610N-Ø7

5017
2-Ø615 H7

13
5

12
2

8-M615

122
70

140

L
126.5

B

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置45±1

基準位置 124

29
78

135
106

122

19

29

A

A

13
5

12
2

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

5017

2-Ø615H7 8-M615

122
70

140

L
126.5

ブレーキ+30

B View

5.5

3.5

1.8

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 440 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 9.5 10.06 10.62 11.18 11.74 12.3 12.86 13.42 13.98 14.54 15.1 15.66 16.22 16.78 17.34 17.9 18.46 19.02 19.58 20.14 20.7

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 300.5 350.5 400.5 450.5 500.5 550.5 600.5 650.5 700.5 750.5 800.5 850.5 900.5 950.5 1000.5 1050.5 1100.5 1150.5 1200.5 1250.5 1300.5
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 8.75 9.3 9.85 10.4 10.95 11.5 12.05 12.6 13.15 13.7 14.25 14.8 15.35 15.9 16.45 17 17.55 18.1 18.65 19.2 19.75

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com
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2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置63±1

基準位置142

73
.5

29
78

5.
7

135
210.5

5.5

3.5

1.8

106

122

87

97 A

A

13
5

10
6

81.5

71.5

M*200

M*200

N-M610N-Ø7

13
5

12
2

70
122
140

126.5

8-M615
2-Ø615 H7

L

5017

B View

B

4-M510
反対側同位置

ストローク

メカストッパ位置46.5±1

メカストッパ位置63±1
基準位置 142

73
.5

29
78

5.7

135
210.5

5.5

3.5

1.8

106

122

N-Ø7

87

97

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

13
5

12
2

126.5

70
122
140

8-M615
2-Ø615 H7

L

5017

B View

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5 1318.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 9.4 9.94 10.48 11.02 11.56 12.1 12.64 13.18 13.72 14.26 14.8 15.34 15.88 16.42 16.96 17.5 18.04 18.58 19.12 19.66 20.2

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5 1318.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 9.4 9.94 10.48 11.02 11.56 12.1 12.64 13.18 13.72 14.26 14.8 15.34 15.88 16.42 16.96 17.5 18.04 18.58 19.12 19.66 20.2

モータ左側折返し取付 / 右側折返しし取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付
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3D CAD2D CAD

単位 : mm

ETH14 単軸 ボールねじ駆動

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置63±1

基準位置142

B View

29
78

135

5.
7

5.5

3.5

1.8

106

122

87

97

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

126.5

122
70

140

8-M615

2-Ø615 H7

L

50

52

17

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5 1318.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 9.4 9.94 10.48 11.02 11.56 12.1 12.64 13.18 13.72 14.26 14.8 15.34 15.88 16.42 16.96 17.5 18.04 18.58 19.12 19.66 20.2

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com199



www.toyorobot.com 200

2020  総合カタログ
一

般
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
ETH

 Series
応

用
例

A
pplication

一
般

/ベ
ル

ト
仕

様
ETB

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

単軸
1 axis
ETH

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



ETH14 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETH14 L5 50 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

注文型式

リニア
ガイド 15X12.5-2 本

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm
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静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

60kg 2512 242 232 リ

ー

ド
5

55kg 257 269 2883 リ

ー

ド
5

15kg 1118 1118
80kg 1811 172 164 75kg 178 186 2000 22kg 770 770
110kg 1284 114 108 110kg 108 114 1284 33kg 513 513

リ

ー

ド
10

30kg 2727 470 430 リ

ー

ド
10

35kg 363 395 2368 リ

ー

ド
10

10kg 1500 1500
50kg 1577 266 242 55kg 218 238 1445 14kg 1072 1072
88kg 854 134 122 88kg 123 134 854 22kg 682 682

リ

ー

ド
20

10kg 2304 1222 1028 リ

ー

ド
20

12kg 854 1019 2552 リ

ー

ド
20

7kg 1700 1700
22kg 1443 540 451 20kg 500 596 1588 10kg 1188 1188
40kg 860 277 233 40kg 233 277 860 - - -

リ

ー

ド
32

15kg 1033 545 405 リ

ー

ド
32

15kg 405 545 1033 リ

ー

ド
32

5kg 1503 1503
25kg 604 311 233 30kg 188 251 495 8kg 944 944
30kg 495 251 188 - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 551
MP 552
MR 455

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 110 88 40 30

垂直使用 (kg) 33 22 10 8

定格推力 (N) 1388 694 347 218

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X14

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B
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3D CAD2D CAD

ETH14 単軸 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30

ブレーキ+30※

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置184.5±1

基準位置 263.5

B View

5017

13
5

12
2

126.5
L

8-M6152-Ø615 H7

158.5

168.5

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610N-Ø7

29
78

135
106

122

122
70

140

5.5

3.5

1.8

B

※デルタ電子400W時，ブレーキ+40。  　

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置45±1

基準位置 124

B View

19

29

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

5017

2-Ø615 H7

12
2

8-M615

122
70

140
126.5

L

5.
7

5.5

3.5

1.8

29
78

135
106

B

122

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 440 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 9.5 10.06 10.62 11.18 11.74 12.3 12.86 13.42 13.98 14.54 15.1 15.66 16.22 16.78 17.34 17.9 18.46 19.02 19.58 20.14 20.7

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 300.5 350.5 400.5 450.5 500.5 550.5 600.5 650.5 700.5 750.5 800.5 850.5 900.5 950.5 1000.5 1050.5 1100.5 1150.5 1200.5 1250.5 1300.5
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 8.75 9.3 9.85 10.4 10.95 11.5 12.05 12.6 13.15 13.7 14.25 14.8 15.35 15.9 16.45 17 17.55 18.1 18.65 19.2 19.75

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com
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2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置63±1

基準位置 142

B View

97

87

A

A

13
5

10
6

81.5

71.5

M*200

M*200

N-M610N-Ø7

126.5

122
70

140

13
5

12
2

8-M615
2-Ø615 H7

L

5017

73
.5

29

5.
7

78

135
210.5

5.5

3.5

1.8

106

122

B

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1

メカストッパ位置63±1

基準位置 142

B View

5017

N-M610N-Ø7

97

87 A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

126.5

122
70

140

13
5

12
2

8-M615
2-Ø615 H7

L
73

.5

29

5.7

78

135
210.5

5.5

3.5

1.8

106

122

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5 1318.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 9.4 9.94 10.48 11.02 11.56 12.1 12.64 13.18 13.72 14.26 14.8 15.34 15.88 16.42 16.96 17.5 18.04 18.58 19.12 19.66 20.2

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5 1318.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 9.4 9.94 10.48 11.02 11.56 12.1 12.64 13.18 13.72 14.26 14.8 15.34 15.88 16.42 16.96 17.5 18.04 18.58 19.12 19.66 20.2

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD
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単軸
1 axis
ETH

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



3D CAD2D CAD

単位 : mm

ETH14 単軸 ボールねじ駆動

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置63±1

基準位置 142 B View

5017

52

97

87 A

A

13
5

10
6

81.5

71.5M*200

M*200

N-M610

N-Ø7

126.5

8-M615

L

122
70

140

5.7

5.5

3.5

1.8

2-Ø615 H7

29
78

122

B

106
135

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 318.5 368.5 418.5 468.5 518.5 568.5 618.5 668.5 718.5 768.5 818.5 868.5 918.5 968.5 1018.5 1068.5 1118.5 1168.5 1218.5 1268.5 1318.5
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 9.4 9.94 10.48 11.02 11.56 12.1 12.64 13.18 13.72 14.26 14.8 15.34 15.88 16.42 16.96 17.5 18.04 18.58 19.12 19.66 20.2

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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ボ
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仕
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フリーダイヤル : 中国 台湾

単軸
1 axis
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ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



ETH17 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETH17 L5 100 M M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1250mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

40

20mm

40mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

注文型式

リニア
ガイド 20X15-2 本

最大
ストローク 1250mm 最高速度 2000mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø20mm
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 120 110 75 22

垂直使用 (kg) 40 30 14 7

定格推力 (N) 1388 694 347 147

ストローク (mm) ※ 2 50-1250mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø20

高剛性リニアガイド W20XH15

カップリング (mm) 12X14

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 850を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

70kg 3235 349 408 リ

ー

ド
5

75kg 377 322 2988 リ

ー

ド
5

20kg 1368 1368
90kg 2482 263 306 95kg 288 246 2333 30kg 911 911
120kg 1850 187 217 120kg 218 187 1850 40kg 683 683

リ

ー

ド
10

65kg 1911 338 373 リ

ー

ド
10

60kg 408 368 2092 リ

ー

ド
10

15kg 1618 1618
85kg 1445 248 276 80kg 296 266 1554 25kg 970 970
110kg 1102 182 202 110kg 202 182 1102 30kg 808 808

リ

ー

ド
20

35kg 1666 547 538 リ

ー

ド
20

30kg 633 644 1961 リ

ー

ド
20

10kg 1922 1922
55kg 1030 331 328 50kg 365 369 1143 14kg 1377 1377
75kg 733 231 230 75kg 230 231 733 - - -

リ

ー

ド
40

15kg 1126 740 577 リ

ー

ド
40

12kg 729 936 1417 リ

ー

ド
40

4kg 2377 2377
22kg 755 491 384 22kg 384 491 755 7kg 1356 1356

- - - - - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 1032
MP 1034
MR 908

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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フリーダイヤル : 中国 台湾

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



3D CAD2D CAD

ETH17 単軸 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

ブレーキ+30

メカストッパ位置193.5±1

17
0

15
6

L
132.5

140
170

14
0

17
0

2-Ø615 H7

28 50
169
156

97
37

3.5

1.8
5.5

7.5

136
100

152

167.5 93.5M*200 A

182.5 78.5M*200 A

N-Ø9 N-M812

4-M510反対側同位置

ブレーキ+30

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1

基準位置 278.5

B View

8-M820

B

3.5

1.8
5.5

7.5

28 50
169
156

97
37

140
170

17
0

15
6

Motor(114.5)

L
132.5

136
100

152

2-Ø615 H7
8-M820

23.5 93.5M*200 A

38.5 78.5

14
0

17
0

M*200 A
N-Ø9N-M812

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置49.5±1

基準位置 134.5

B View

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 461 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 1011 1061 1111 1161 1211 1261 1311 1361 1411 1461 1511 1561 1611 1661
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 10.11 10.89 11.67 12.45 13.22 14 14.78 15.55 16.33 17.11 17.88 18.66 19.44 20.22 20.99 21.77 22.55 23.33 24.1 24.88 25.66 26.44 27.21 27.99 28.77

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 317 367 417 467 517 567 617 667 717 767 817 867 917 967 1017 1067 1117 1167 1217 1267 1317 1367 1417 1467 1517
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 9.61 10.2 10.79 11.57 12.34 13.11 13.88 14.65 15.42 16.19 16.96 17.73 18.5 19.28 20.05 20.82 21.59 22.36 23.13 23.9 24.67 25.44 26.21 26.98 27.75

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com
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2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

4-M510
反対側同位置

136
100

152

17
0

15
6

27
6.

5

L
132.5

150105 78.5

14
0

17
0

M*200

93.5

N-Ø9

2-Ø615 H7
8-M820

N-M8

28
50

169
156

140
170

9791

37

15090 M*200 A

A

3.5

1.8
5.5

5.
7

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1

メカストッパ位置66±1

基準位置 151

B View

B

4-M510
反対側同位置

15
627

6.
5

L
132.5

15090 93.5

14
0

17
0

M*200

N-Ø9

2-Ø615 H7
8-M820

N-M812

28 50

100
136
152 169

156

140
170

97 91

37

A

150105 78.5M*200 A

3.5

1.8
5.5

7.5

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1

メカストッパ位置66±1

基準位置151

B View

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 333.5 383.5 433.5 483.5 533.5 583.5 633.5 683.5 733.5 783.5 833.5 883.5 933.5 983.5 1033.5 1083.5 1133.5 1183.5 1233.5 1283.5 1333.5 1383.5 1433.5 1483.5 1533.5
A 0 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 9.53 10.3 11.07 11.84 12.61 13.38 14.15 14.92 15.69 16.47 17.24 18.01 18.78 19.55 20.32 21.09 21.86 22.63 23.4 24.18 24.95 25.72 26.49 27.26 28.03

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 333.5 383.5 433.5 483.5 533.5 583.5 633.5 683.5 733.5 783.5 833.5 883.5 933.5 983.5 1033.5 1083.5 1133.5 1183.5 1233.5 1283.5 1333.5 1383.5 1433.5 1483.5 1533.5
A 0 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 9.53 10.3 11.07 11.84 12.61 13.38 14.15 14.92 15.69 16.47 17.24 18.01 18.78 19.55 20.32 21.09 21.86 22.63 23.4 24.18 24.95 25.72 26.49 27.26 28.03

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

BL

BR

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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ETH6M



3D CAD2D CAD

単位 : mm

ETH17 単軸 ボールねじ駆動

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置66±1

基準位置 151

B View
17

0
15

6

L
132.5

15090 93.5

14
0

17
0

M*200

N-Ø9

2-Ø615 H7
8-M820

N-M812

28 50
169
156

97
88

37

A

150105 78.5M*200 A

100
136
152

3.5

1.8
5.5

7.5

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 333.5 383.5 433.5 483.5 533.5 583.5 633.5 683.5 733.5 783.5 833.5 883.5 933.5 983.5 1033.5 1083.5 1133.5 1183.5 1233.5 1283.5 1333.5 1383.5 1433.5 1483.5 1533.5
A 0 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 9.53 10.3 11.07 11.84 12.61 13.38 14.15 14.92 15.69 16.47 17.24 18.01 18.78 19.55 20.32 21.09 21.86 22.63 23.4 24.18 24.95 25.72 26.49 27.26 28.03

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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ETH17 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETH17 L5 50 M M75B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1250mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

40

20mm

40mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10

750W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

注文型式

リニア
ガイド 20X15-2 本

最大
ストローク 1250mm 最高速度 2000mm/s モータ容量 750W ボールねじ ø20mm
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 120 120 83 43

垂直使用 (kg) 50 40 25 12

定格推力 (N) 2563 1281 640 320

ストローク (mm) ※ 2 50-1250mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 750

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø20

高剛性リニアガイド W20XH15

カップリング (mm) 12X19

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 850を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 HG-KR73B MR-J4-70A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 MHMD082G1V MCDHT3520

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 ECMA-C20807FS ASD-B20721-B

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

70kg 3235 349 408 リ

ー

ド
5

75kg 377 322 2988 リ

ー

ド
5

20kg 1368 1368
90kg 2482 263 306 95kg 288 246 2333 30kg 911 911
120kg 1861 187 218 120kg 218 187 1850 50kg 546 546

リ

ー

ド
10

65kg 1911 338 373 リ

ー

ド
10

60kg 408 368 2092 リ

ー

ド
10

15kg 1618 1618
85kg 1445 248 276 80kg 296 266 1554 25kg 970 970
120kg 1000 164 182 120kg 182 164 1002 40kg 607 607

リ

ー

ド
20

35kg 1666 547 538 リ

ー

ド
20

30kg 633 644 1961 リ

ー

ド
20

10kg 1922 1922
55kg 1030 331 328 50kg 365 369 1143 14kg 1377 1377
83kg 654 206 204 83kg 204 206 656 25kg 769 769

リ

ー

ド
40

15kg 1126 740 577 リ

ー

ド
40

12kg 729 936 1417 リ

ー

ド
40

7kg 1356 1356
22kg 755 491 384 22kg 384 491 755 12kg 790 790
43kg 366 231 183 43kg 183 231 366 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 1032
MP 1034
MR 908

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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3D CAD2D CAD

ETH17 単軸 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

4-M510
反対側同位置

ストローク

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置49.5±1

基準位置 134.5

B View

L
132.5

28 50

23.5 93.5M*200

169
156

97
37

140
170

3.5

1.8
5.5

5.
7

17
0

15
6

2-Ø615 H7

A

38.5 78.5
14

0
17

0

M*200 A
N-Ø9

8-M820

N-M812

136
100

152

B

ブレーキ+30

4-M510
反対側同位置

ストローク

メカストッパ位置46.5±1メカストッパ位置66±1

基準位置 151

B View

17
0

15
6

L
132.5

15090 93.5

14
0

17
0

M*200 A

150105 78.5M*200 A
N-Ø9

2-Ø615 H7
8-M820

N-M812

28 50
169
156

88
79

37

3.5

1.8
5.5

5.7

136
100

152

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 317 367 417 467 517 567 617 667 717 767 817 867 917 967 1017 1067 1117 1167 1217 1267 1317 1367 1417 1467 1517
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 9.61 10.02 10.79 11.57 12.34 13.11 13.88 14.65 15.42 16.19 16.96 17.73 18.5 19.28 20.05 20.82 21.59 22.36 23.13 23.9 24.67 25.44 26.21 26.98 27.75

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 333.5 383.5 433.5 483.5 533.5 583.5 633.5 683.5 733.5 783.5 833.5 883.5 933.5 983.5 1033.5 1083.5 1133.5 1183.5 1233.5 1283.5 1333.5 1383.5 1433.5 1483.5 1533.5
A 0 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 9.53 10.3 11.07 11.84 12.61 13.38 14.15 14.92 15.69 16.47 17.24 18.01 18.78 19.55 20.32 21.09 21.86 22.63 23.4 24.18 24.95 25.72 26.49 27.26 28.03

BC ストレート取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

BM 下側折返し取付   

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置66±1 メカストッパ位置46.5±1

基準位置 151

B View136
100

152

17
0

15
6

27
6.

5

L
132.5

150105 78.5

14
0

17
0

M*200

93.5

N-Ø9

2-Ø615 H7
8-M820

N-M812

28 50
169
156

140
170

9791

37

15090 M*200 A

A

3.5

1.8
5.5

5.
7

B

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置66±1

メカストッパ位置46.5±1

基準位置 151

B View

17
0

15
627

6.
5

L
132.5

15090 93.5

14
0

17
0

M*200

N-Ø9

2-Ø615 H7
8-M820

N-M812

28 50
169
156

140
170

97 91

37

A

150105 78.5M*200 A

3.5

1.8
5.5

5.
7

136
100

152

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 333.5 383.5 433.5 483.5 533.5 583.5 633.5 683.5 733.5 783.5 833.5 883.5 933.5 983.5 1033.5 1083.5 1133.5 1183.5 1233.5 1283.5 1333.5 1383.5 1433.5 1483.5 1533.5
A 0 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 9.53 10.3 11.07 11.84 12.61 13.38 14.15 14.92 15.69 16.47 17.24 18.01 18.78 19.55 20.32 21.09 21.86 22.63 23.4 24.18 24.95 25.72 26.49 27.26 28.03

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 333.5 383.5 433.5 483.5 533.5 583.5 633.5 683.5 733.5 783.5 833.5 883.5 933.5 983.5 1033.5 1083.5 1133.5 1183.5 1233.5 1283.5 1333.5 1383.5 1433.5 1483.5 1533.5
A 0 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 9.53 10.3 11.07 11.84 12.61 13.38 14.15 14.92 15.69 16.47 17.24 18.01 18.78 19.55 20.32 21.09 21.86 22.63 23.4 24.18 24.95 25.72 26.49 27.26 28.03

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付
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ETH22 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETH22 L10 50 M M75B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1500mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

25

40

25mm

40mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10

750W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

注文型式

リニア
ガイド 23X18-2 本

最大
ストローク 1500mm 最高速度 2000mm/s モータ容量 750W ボールねじ ø25mm
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 HG-KR73B MR-J4-70A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 MHMD082G1V MCDHT3520

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 ECMA-C20807FS ASD-B20721-B

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

100kg 5000 633 557 リ

ー

ド
5

110kg 500 569 4500 リ

ー

ド
5

30kg 2355 2355
125kg 3880 491 431 130kg 412 469 3711 40kg 1768 1768
150kg 3357 396 347 150kg 347 396 3357 55kg 1288 1288

リ

ー

ド
10

100kg 3200 563 474 リ

ー

ド
10

110kg 427 503 2900 リ

ー

ド
10

25kg 2505 2505
125kg 2554 434 367 130kg 351 414 2444 35kg 1795 1795
150kg 2113 349 295 150kg 295 349 2113 45kg 1396 1396

リ

ー

ド
20

65kg 1522 614 458 リ

ー

ド
20

70kg 420 564 1404 リ

ー

ド
20

15kg 2711 2711
85kg 1136 451 336 90kg 315 420 1066 20kg 2033 2033
105kg 893 350 262 105kg 262 350 893 - - -

リ

ー

ド
40

18kg 2445 1616 1052 リ

ー

ド
40

15kg 1272 1955 2948 リ

ー

ド
40

7kg 3511 3511
30kg 1436 938 613 24kg 778 1190 1813 12kg 2055 2055
43kg 978 630 412 43kg 412 630 978 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 2052
MP 2052
MR 1810

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 25 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1250 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 150 150 105 43

垂直使用 (kg) 55 45 20 12

定格推力 (N) 2563 1281 640 320

ストローク (mm) ※ 2 50-1500mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 750

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø25 C7Ø20

高剛性リニアガイド W23XH18

カップリング (mm) 17X19 12X19

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 900を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    
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ETH14

ETH6M



3D CAD2D CAD

ETH22 単軸 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+40

ブレーキ+40

ストローク 

メカストッパ位置51±1メカストッパ位置293±1

基準位置 416

B View

174

90 50 9035

294 M*200

210
230

230
214

12
2

55
14

22
0

18
2

182
220

110
2-Ø815 H7

A
N-Ø9

96

314 M*200 A 76

8-M825

N-M1016

L

7.5
2 1.8

4.
5 3.
5

7.
5

23
0

21
4

C View

C
B

5.5

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+40

ストローク 

メカストッパ位置51±1

メカストッパ位置123±1
基準位置 246

B View C View

L
174

90 50 9035

124 M*200

210
230

7.5

230
214

22
0

18
2

23
0

21
4

182
220

5.5
2 1.8

3.
5

110Motor(142)
2-Ø815 H7

AN-Ø9 96

144 M*200 A 76

8-M825

N-M1016

7.
5

C
B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040 2090
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 27.85 29.32 30.79 32.26 33.73 35.2 36.67 38.14 39.61 41.08 42.55 44.02 45.49 46.96 48.43 49.9 51.37 52.84 54.31 55.78 57.25 58.72 60.19 61.66 63.13 64.6 66.07 67.54 69.01 70.48

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 470 520 570 620 670 720 770 820 870 920 970 1020 1070 1120 1170 1200 1270 1320 1370 1420 1470 1520 1570 1620 1670 1720 1770 1820 1870 1920
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 25.4 26.86 28.32 29.78 31.24 32.7 34.16 35.62 37.08 38.54 40 41.46 42.92 44.38 45.84 47.3 48.76 50.22 51.68 53.14 54.6 56.06 57.52 58.98 60.44 61.9 63.36 64.82 66.28 67.74

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com
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2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置51±1メカストッパ位置85±1

基準位置 208
L

174

90 50 90

35

86 M*200

210
230

230
214

12
2

55

14

22
0

18
2

182
22097.5

110

21
4

22
0

23
0

31
7.

5

2-Ø815 H7

A

N-Ø9

96

106 M*200 A 76

8-M825

N-M1016

7.5
2 1.8

4.
5 3.
5

7.
5

B View C View

C
B

5.5

4-M510
反対側同位置

ストローク

メカストッパ位置51±1

メカストッパ位置85±1

基準位置208

B View C View

L
174

90 50 90

35

106 76M*200

210
230

97.5

230
214

12
2

55
14 182

220

110

31
7.

5
22

0
21

4
22

0
18

2

2-Ø815 H7

AN-Ø9

86 M*200 A 96

8-M825

N-M1016

7.5 5.5
2 1.8

4.
5 3.
5

7.
5

C
B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 432 482 532 582 632 682 732 782 832 882 932 982 1032 1082 1132 1182 1232 1282 1332 1382 1432 1482 1532 1582 1632 1682 1732 1782 1832 1882
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 24.2 25.66 27.12 28.58 30.04 31.5 32.96 34.42 35.88 37.34 38.8 40.26 41.72 43.18 44.64 46.1 47.56 49.02 50.48 51.94 53.4 54.86 56.32 57.78 59.24 60.7 62.16 63.62 65.08 66.54

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 432 482 532 582 632 682 732 782 832 882 932 982 1032 1082 1132 1182 1232 1282 1332 1382 1432 1482 1532 1582 1632 1682 1732 1782 1832 1882
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 24.2 25.66 27.12 28.58 30.04 31.5 32.96 34.42 35.88 37.34 38.8 40.26 41.72 43.18 44.64 46.1 47.56 49.02 50.48 51.94 53.4 54.86 56.32 57.78 59.24 60.7 62.16 63.62 65.08 66.54

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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3D CAD2D CAD

単位 : mm

ETH22 単軸 ボールねじ駆動

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置51±1メカストッパ位置85±1

基準位置 208

B View C View

90 50 90

35

106 76M*200

210
230 230

214

12
2

55
14

182
220

110

23
0

21
4

22
0

18
2

L
174

2-Ø815 H7

AN-Ø9

86 M*200 A 96

8-M825

N-M1016

7.5 5.5
2 1.8

4.
5 3.
57.

5

C
B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 432 482 532 582 632 682 732 782 832 882 932 982 1032 1082 1132 1182 1232 1282 1332 1382 1432 1482 1532 1582 1632 1682 1732 1782 1832 1882
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 24.2 25.66 27.12 28.58 30.04 31.5 32.96 34.42 35.88 37.34 38.8 40.26 41.72 43.18 44.64 46.1 47.56 49.02 50.48 51.94 53.4 54.86 56.32 57.78 59.24 60.7 62.16 63.62 65.08 66.54

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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ETH17M 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETH17M L5 800 M M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
800-2200mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

注文型式

ロングストローク

◎クリーンルームタイプも対応可能。

* モータ最高回転速度：2400rpm。

リニア
ガイド 15X12.5-2 本

最大
ストローク 2200mm 最高速度 1280mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 200 400 800 1280

最大可搬質量
水平使用 (kg) 110 90 40 30

垂直使用 (kg) 33 22 10 8

定格推力 (N) 1388 694 347 218

ストローク (mm) ※ 2 800-2200mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) ※ 3 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 1600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。
※ 3 モータ最高回転速度：2400rpm。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

70kg 2092 162 208 リ

ー

ド
5

75kg 190 148 1911 リ

ー

ド
5

15kg 940 940
90kg 1555 117 149 95kg 140 108 1450 22kg 640 640
110kg 1210 88 113 110kg 113 88 1210 33kg 427 427

リ

ー

ド
10

60kg 1107 172 208 リ

ー

ド
10

65kg 188 156 1008 リ

ー

ド
10

10kg 1248 1248
75kg 848 130 156 80kg 144 119 788 14kg 894 894
90kg 680 101 122 90kg 122 101 680 22kg 569 569

リ

ー

ド
20

20kg 1498 491 520 リ

ー

ド
20

25kg 408 382 1180 リ

ー

ド
20

7kg 1417 1417
30kg 973 313 334 35kg 280 262 825 10kg 993 993
40kg 712 225 238 40kg 238 225 712 - - -

リ

ー

ド
32

10kg 1311 692 625 リ

ー

ド
32

15kg 408 449 860 リ

ー

ド
32

5kg 1255 1255
20kg 633 326 295 25kg 230 252 495 8kg 785 785
30kg 405 203 187 30kg 187 203 405 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 552
MP 552
MR 638

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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ETH10
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ETH12
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ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



3D CAD2D CAD

ETH17M 単軸 ボールねじ駆動ロングストローク

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30

ストローク 

メカストッパ位置324±1 メカストッパ位置115±1

基準位置 400

N-Ø9

4-M615

136
152

L
196

50
169

140
170

156

37
11

0

251

266

M*200

M*200 130

145

14
0

17
0

43

A

A
N-M812

ブレーキ+30

15
6

2-Ø615H7

B

B View

1.8
5.5

3.5

5.
7

4-M510
反対側同位置

ブレーキ+30

ストローク 
メカストッパ位置152±1

メカストッパ位置115±1

基準位置 228

B View

N-Ø9

4-M615

N-M812

2-Ø615 H7

130

169

136
152

L
196

15
6

79

94

M*200

M*200

A

A

145

14
0

17
0

140
170

156

1.8
5.5

3.5

5.
7

37
11

0

5043

B

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1396 1446 1496 1546 1596 1646 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 29.88 30.56 31.24 31.92 32.6 33.28 33.96 34.64 35.32 36 36.68 37.36 38.04 38.72 39.4 40.08 40.76 41.44 42.12 42.8 43.48 44.16 44.84 45.52 46.2 46.88 47.56 48.24 48.92

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1224 1274 1324 1374 1424 1474 1524 1574 1624 1674 1724 1774 1824 1874 1924 1974 2024 2074 2124 2174 2224 2274 2324 2374 2424 2474 2524 2574 2624
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 28.99 29.67 30.35 31.03 31.71 32.39 33.07 33.75 34.43 35.11 35.79 36.47 37.15 37.83 38.51 39.19 39.87 40.55 41.23 41.91 42.59 43.27 43.95 44.63 45.31 45.99 46.67 47.35 48.03

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com
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2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

4-M510
反対側同位置

メカストッパ位置129±1

ストローク 

メカストッパ位置115±1

基準位置205

N-Ø9

5.
7

5.5

3.
5 1.8

B View
N-M812

4-M615
2-Ø615 H7

81 M*200 A 120

96 M*200 A 105

14
0

17
0

136
152

196
L

26
7.

5 15
6

169

140
170

156

37
11

0

5043

B

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置129±1

メカストッパ位置115±1

基準位置205

N-Ø9

N-M812

4-M615
2-Ø615 H7

81 M*200 A 120

96 M*200 A 105

14
0

17
0

136
152

196
L

26
7.

5

15
6

5043
169

140
170

156

37
11

0 B

B View

1.8
5.5

3.5

5.
7

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1201 1251 1301 1351 1401 1451 1501 1551 1601 1651 1701 1751 1801 1851 1901 1951 2001 2051 2101 2151 2001 2251 2301 2351 2401 2451 2501 2551 2601
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 29.86 30.54 31.22 31.9 32.58 33.26 33.94 34.62 35.3 35.98 36.66 37.34 38.02 38.7 39.38 40.06 40.74 41.42 42.1 42.78 43.46 44.14 44.82 45.5 46.18 46.86 47.54 48.22 48.9

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1201 1251 1301 1351 1401 1451 1501 1551 1601 1651 1701 1751 1801 1851 1901 1951 2001 2051 2101 2151 2001 2251 2301 2351 2401 2451 2501 2551 2601
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 29.86 30.54 31.22 31.9 32.58 33.26 33.94 34.62 35.3 35.98 36.66 37.34 38.02 38.7 39.38 40.06 40.74 41.42 42.1 42.78 43.46 44.14 44.82 45.5 46.18 46.86 47.54 48.22 48.9

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付
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単軸
1 axis
ETH

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M



3D CAD2D CAD

単位 : mm

ETH17M 単軸 ボールねじ駆動

ストローク 

メカストッパ位置115±1メカストッパ位置129±1

基準位置 205

4-M510
反対側同位置

2-Ø615H7 4-M615

B

N-M812

N-Ø9
81 M*200 A 120

96 M*200 A 105

14
0

17
0

136
152

196
L

15
6

169
156

37
11

0

5043

140
170

B View

1.8
5.5

3.5

5.
7

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1201 1251 1301 1351 1401 1451 1501 1551 1601 1651 1701 1751 1801 1851 1901 1951 2001 2051 2101 2151 2001 2251 2301 2351 2401 2451 2501 2551 2601
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 29.86 30.54 31.22 31.9 32.58 33.26 33.94 34.62 35.3 35.98 36.66 37.34 38.02 38.7 39.38 40.06 40.74 41.42 42.1 42.78 43.46 44.14 44.82 45.5 46.18 46.86 47.54 48.22 48.9

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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ETH17M 単軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

本体 特注番号

ストローク

800 CM75BBC 00014ETH17M

ねじリード
�

��

��

5mm
10mm
20mm

�� 32mm

800-2200mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

3
4

5
センサなし

センサなし

モータメーカ、仕様
三菱 �� � B

�

�

����

��

��

��

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

モータ取付方向
BC

BL

BR

BM

ストレート取付

下側折返し取付

右側折返し取付

左側折返し取付

L 5

50 mm ピッチ

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

C
D

E
センサなし

センサなし

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

ロングストローク

◎クリーンルームタイプも対応可能。

リニア
ガイド 15X12.5-2 本

最大
ストローク 2200mm 最高速度 1280mm/s モータ容量 750W ボールねじ ø16mm

* モータ最高回転速度：2400rpm。
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 200 400 800 1280

最大可搬質量
水平使用 (kg) 120 95 50 35

垂直使用 (kg) 40 25 15 12

定格推力 (N) 2563 1281 640 400

ストローク (mm) ※ 2 800-2200mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) ※ 3 750

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X19

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 1600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。
※ 3 モータ最高回転速度：2400rpm。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 HG-KR73B MR-J4-70A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 MHMD082G1V MCDHT3520

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 ECMA-C20807FS ASD-B20721-B

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

70kg 2092 162 208 リ

ー

ド
5

75kg 190 148 1911 リ

ー

ド
5

15kg 940 940
90kg 1555 117 149 95kg 140 108 1450 22kg 640 640
120kg 1080 78 100 120kg 100 78 1080 40kg 350 350

リ

ー

ド
10

60kg 1107 172 208 リ

ー

ド
10

65kg 188 156 1008 リ

ー

ド
10

10kg 1248 1248
75kg 848 130 156 80kg 144 119 788 14kg 894 894
95kg 637 94 114 95kg 114 94 637 25kg 499 499

リ

ー

ド
20

20kg 1498 491 520 リ

ー

ド
20

25kg 408 382 1180 リ

ー

ド
20

7kg 1417 1417
30kg 973 313 334 35kg 280 262 825 10kg 993 993
50kg 550 172 182 50kg 182 172 550 15kg 660 660

リ

ー

ド
32

10kg 1311 692 625 リ

ー

ド
32

15kg 408 449 860 リ

ー

ド
32

5kg 1255 1255
20kg 633 326 295 25kg 230 252 495 8kg 785 785
35kg 339 169 156 35kg 156 169 339 12kg 525 525

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 552
MP 552
MR 638

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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3D CAD2D CAD

ETH17M 単軸 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置115±1メカストッパ位置156±1

基準位置232

B View

N-M812

N-Ø9

130

169

136
152

L
196

15
6

83

98

M*200

M*200

A

A

145

14
0

17
0

140
170

156

1.8
5.5

3.5

5.
7

37
11

0

5043

4-M615
2-Ø615 H7

B

ブレーキ+30

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置115±1
メカストッパ位置129±1

基準位置 205

N-M812

N-Ø9

B View

1.8
5.5

3.5

5.
7

81 M*200 A 120

96 M*200 A 105

14
0

17
0

136
152

196
L

15
6

5043

2-Ø615 H7 4-M615 169
156

37
11

0

140
170

B

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1228 1278 1328 1378 1428 1478 1528 1578 1628 1678 1728 1778 1828 1878 1928 1978 2028 2078 2128 2178 2228 2278 2328 2378 2428 2478 2528 2578 2628
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 29.74 30.42 31.1 31.78 32.46 33.14 33.82 34.5 35.18 35.86 36.54 37.22 37.9 38.58 39.26 39.94 40.62 41.3 41.98 42.66 43.34 44.02 44.7 45.38 46.06 46.74 47.42 48.1 48.78

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1201 1251 1301 1351 1401 1451 1501 1551 1601 1651 1701 1751 1801 1851 1901 1951 2001 2051 2101 2151 2001 2251 2301 2351 2401 2451 2501 2551 2601
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 30.61 31.29 31.97 32.65 33.33 34.01 34.69 35.37 36.05 36.73 37.41 38.09 38.77 39.45 40.13 40.81 41.49 42.17 42.85 43.53 44.21 44.89 45.57 46.25 46.93 47.61 48.29 48.97 49.65

モータストレート取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータ下側折返し取付

ロングストローク

Download CAD data at www.toyorobot.comBC

Download CAD data at www.toyorobot.comBM

www.toyorobot.com231



2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置129±1 メカストッパ位置115±1

基準位置 205

N-M812

N-Ø9

4-M615
2-Ø615 H7

81 M*200 A 120

96 M*200 A 105

14
0

17
0

136
152

196
L

28
2.

5 15
6

5043
169

140
170

156

37
11

0B

5.7
5.5

3.5

1.8

B View

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置129±1

基準位置 205

N-M812

N-Ø9

4-M615
2-Ø615 H7

5.7
5.5

3.5

1.8

B View

81 M*200 A 120

96 M*200 A 105

14
0

17
0

136
152

28
2.

5

15
6

5043

196
L

メカストッパ位置115±1

169

140
170

156

37
11

0

B

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1201 1251 1301 1351 1401 1451 1501 1551 1601 1651 1701 1751 1801 1851 1901 1951 2001 2051 2101 2151 2001 2251 2301 2351 2401 2451 2501 2551 2601
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 30.61 31.29 31.97 32.65 33.33 34.01 34.69 35.37 36.05 36.73 37.41 38.09 38.77 39.45 40.13 40.81 41.49 42.17 42.85 43.53 44.21 44.89 45.57 46.25 46.93 47.61 48.29 48.97 49.65

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1201 1251 1301 1351 1401 1451 1501 1551 1601 1651 1701 1751 1801 1851 1901 1951 2001 2051 2101 2151 2001 2251 2301 2351 2401 2451 2501 2551 2601
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11
N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 30.61 31.29 31.97 32.65 33.33 34.01 34.69 35.37 36.05 36.73 37.41 38.09 38.77 39.45 40.13 40.81 41.49 42.17 42.85 43.53 44.21 44.89 45.57 46.25 46.93 47.61 48.29 48.97 49.65

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD
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ETH22M 単軸 ボールねじ駆動

ETH22M L10 850 M M75B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
850-2400mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

40

20mm

40mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

B-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10

750W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さいイメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式

ロングストローク

◎クリーンルームタイプも対応可能。

リニア
ガイド 20X15-2 本

最大
ストローク 2400mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 750W ボールねじ ø20mm

* モータ最高回転速度：2400rpm。

www.toyorobot.com233



標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 200 400 800 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 130 130 85 43

垂直使用 (kg) 50 40 25 12

定格推力 (N) 2563 1281 640 320

ストローク (mm) ※ 2 850-2400mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) ※ 3 750

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø20

高剛性リニアガイド W20XH15

カップリング (mm) 12X19

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 2050を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。
※ 3 モータ最高回転速度：2400rpm。

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 HG-KR73B MR-J4-70A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 MHMD082G1V MCDHT3520

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 ECMA-C20807FS ASD-B20721-B

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

80kg 3311 411 403 リ

ー

ド
5

85kg 370 388 3066 リ

ー

ド
5

30kg 1301 1301
100kg 2534 320 308 105kg 288 299 2389 40kg 977 977
130kg 2113 228 221 130kg 221 228 2113 50kg 781 781

リ

ー

ド
10

70kg 2700 430 394 リ

ー

ド
10

75kg 368 398 2515 リ

ー

ド
10

20kg 1735 1735
90kg 2022 320 294 95kg 277 300 1926 30kg 1156 1156
130kg 1311 198 184 130kg 184 198 1328 40kg 867 867

リ

ー

ド
20

40kg 2044 662 558 リ

ー

ド
20

45kg 490 582 1805 リ

ー

ド
20

15kg 1835 1835
60kg 1316 417 352 65kg 321 381 1204 20kg 1376 1376
85kg 886 272 231 85kg 231 272 886 25kg 1101 1101

リ

ー

ド
40

20kg 1180 766 533 リ

ー

ド
40

25kg 418 601 930 リ

ー

ド
40

7kg 1943 1943
25kg 927 599 418 35kg 286 408 644 12kg 1133 1133
43kg 510 318 224 43kg 224 318 510 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 1254
MP 1254
MR 1254

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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ETH10

ETH12

ETH5M

ETH6M

ETH22M

ETH17

ETH22

ETH13

ETH17M

ETH14



3D CAD2D CAD

ETH22M 単軸 ボールねじ駆動

2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置417±1 メカストッパ位置157±1

基準位置 532

8-M8202-Ø815 H7

B View C View

3.
5

1.8
5.5

4.
5

2
7.5

7.5

110
210
230

L

21
4

277

344 M*200 A

324 M*200 A

165

185
14

5512
2

5090 9035

18
2

22
0

214
230

N-Ø9

N-M1016

ブレーキ+40

ブレーキ+40

B
C

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置223±1 メカストッパ位置157±1

基準位置 338

N-Ø9

N-M1016

8-M8202-Ø815 H7

110
210
230

L

21
4

276

149 M*200 A

129 M*200 A

165

18514

55
12

2

5090 9035

18
2

22
0

214
230

B
C

B View C View

3.
5

1.8
5.5

4.
5

2
7.5

7.5 ブレーキ+40

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2000 2250 2300 2350 2400

L 1659 1709 1759 1809 1859 1909 1959 2009 2059 2109 2159 2009 2259 2309 2359 2409 2459 2509 2559 2609 2659 2709 2759 2809 2859 2909 2959 3009 3059 3109 3159 3209
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
N 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

本体質量 kg 56.61 57.97 59.33 60.69 62.05 63.41 64.77 66.13 67.49 68.85 70.21 71.57 72.93 74.29 75.65 77.01 78.37 79.73 81.09 82.45 83.81 85.17 86.53 87.89 89.25 90.61 91.97 93.33 94.69 96.05 97.41 98.77

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2000 2250 2300 2350 2400

L 1464 1514 1564 1614 1664 1714 1764 1814 1864 1914 1964 2014 2064 2114 2164 2214 2264 2314 2364 2414 2464 2514 2564 2614 2664 2714 2764 2814 2864 2914 2964 3014
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
N 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

本体質量 kg 53.91 55.27 56.63 57.99 59.35 60.71 62.07 63.43 64.79 66.15 67.51 68.87 70.23 71.59 72.95 74.31 75.67 77.03 78.39 79.75 81.11 82.47 83.83 85.19 86.55 87.91 89.27 90.63 91.99 93.35 94.71 96.07

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

ロングストローク

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com
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2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置207±1 メカストッパ位置157±1

基準位置 322

8-M820
2-Ø815 H7

N-M1016

N-Ø9

276
L

110
210
230

113

133 M*200

M*200 185

18
2

22
0

165

A

A

21
4

5090 9035

14

55 12
2

214
230

B
C

B View C View

3.
5

1.8
5.5

4.
5

2
7.5

7.5

4-M510
反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置207±1

メカストッパ位置157±1

基準位置 322

8-M820
2-Ø815 H7

N-M1016

N-Ø9

276
L

110
210
230

113

133 M*200

M*200 185

18
2

22
0

165

A

A

21
4

5090 9035

14

5512
2

214
230

B
C

B View C View

3.
5

1.8
5.5

4.
5

2
7.5

7.5

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2000 2250 2300 2350 2400

L 1448 1498 1548 1598 1648 1698 1748 1798 1848 1898 1948 1998 2048 2098 2148 2198 2248 2298 2348 2398 2448 2498 2548 2598 2648 2698 2748 2798 2848 2898 2948 2998
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
N 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

本体質量 kg 55.11 56.47 57.83 59.19 60.55 61.91 63.27 64.63 65.99 67.35 68.71 70.07 71.43 72.79 74.15 75.51 76.87 78.23 79.59 80.95 82.31 83.67 85.03 86.39 87.75 89.11 90.47 91.83 93.19 94.55 95.91 97.27

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2000 2250 2300 2350 2400

L 1448 1498 1548 1598 1648 1698 1748 1798 1848 1898 1948 1998 2048 2098 2148 2198 2248 2298 2348 2398 2448 2498 2548 2598 2648 2698 2748 2798 2848 2898 2948 2998
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
N 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

本体質量 kg 55.11 56.47 57.83 59.19 60.55 61.91 63.27 64.63 65.99 67.35 68.71 70.07 71.43 72.79 74.15 75.51 76.87 78.23 79.59 80.95 82.31 83.67 85.03 86.39 87.75 89.11 90.47 91.83 93.19 94.55 95.91 97.27

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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単軸
1 axis
ETH

ETH22M

ETH17

ETH10

ETH22

ETH12

ETH13

ETH5M

ETH17M

ETH14

ETH6M

ETH22M

ETH17

ETH22

ETH13

ETH17M

ETH14



3D CAD2D CAD

単位 : mm

ETH22M 単軸 ボールねじ駆動

ストローク 

メカストッパ位置157±1メカストッパ位置207±1

基準位置 322

N-Ø9

N-M1016

8-M8202-Ø815 H7

276
L

110
210
230

133 M*200

M*200 185

18
2

22
0

165

A

A

21
4

5090 9035

14

5512
2

214
230

113

4-M510
反対側同位置

B
C

B View C View

3.
5

1.8
5.5

4.
5

2
7.5

7.5

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2000 2250 2300 2350 2400

L 1448 1498 1548 1598 1648 1698 1748 1798 1848 1898 1948 1998 2048 2098 2148 2198 2248 2298 2348 2398 2448 2498 2548 2598 2648 2698 2748 2798 2848 2898 2948 2998
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13
N 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30

本体質量 kg 55.11 56.47 57.83 59.19 60.55 61.91 63.27 64.63 65.99 67.35 68.71 70.07 71.43 72.79 74.15 75.51 76.87 78.23 79.59 80.95 82.31 83.67 85.03 86.39 87.75 89.11 90.47 91.83 93.19 94.55 95.91 97.27

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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アクチュエータ Series

ETB Series
一般環境 /ボールねじ仕様

一般環境 /ベルト仕様

小型 SMALL

中型 SMALL

中型 MEDUIUM

中型 MEDUIUM

小型 SMALL

ETB5

ETB6

ETB10

ETB14M

軽荷重

軽荷重

大型 LARGE

ETB17M

ロングス
トローク

ロングス
トローク

ETB22M

小型 SMALL大型 LARGE

本体幅 65mm

最長ストローク 800mm......251

最大可搬質量 15kg

本体幅 102mm

最長ストローク 2550mm....259

最大可搬質量 10kg

本体幅 135mm

最長ストローク 3050mm....265

最大可搬質量 25kg

本体幅 170mm

最長ストローク 3050mm....271

最大可搬質量 45kg

本体幅 50mm

最長ストローク 800mm......243

最大可搬質量 10kg

本体幅 220mm

最長ストローク 3500mm..... 277

最大可搬質量 85kg
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ETB ベルト駆動スライダタイプ

アクチュエータモジュール仕様索引
  

使用
環境

伝動
方式 仕樣 減速

機構
モータ

容量
(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ベルト仕様 最大可搬質量 (kg) 最高速度
(mm/s)*1

ストローク（ｍｍ）と最高速度（ｍｍ /s）  速度 掲載
ページベルト幅

(mm)
リード

(mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 300 450 600 800 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2100 2150 2300 2550 2600 2750 3050 3150 3300 3500 3600 3750 3900 4050

一
般
環
境 

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

ETB5

無し

42M ( ステッピングモータ )
50

±0.04

9
32 10 267

243
100W 40 3 2000

ETB6
57M ( ステッピングモータ )

65 12
40 15 333

251
100W 40 3 2000

ETB10

有り

100W 102 15 32 10 1600 259

ETB14M 200W 135 22 40 25 2000 265

ETB17M 400W 170 30 40 45 2000 271

ETB22M 750W 220 50 40 85 2000 277

*1: 最高速度（mm / s）は、サーボモータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。       
      ステッピングモータの最高回転速度 500rpm を基準にしております。
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使用
環境

伝動
方式 仕樣 減速

機構
モータ

容量
(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ベルト仕様 最大可搬質量 (kg) 最高速度
(mm/s)*1

ストローク（ｍｍ）と最高速度（ｍｍ /s）  速度 掲載
ページベルト幅

(mm)
リード

(mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 300 450 600 800 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2100 2150 2300 2550 2600 2750 3050 3150 3300 3500 3600 3750 3900 4050

一
般
環
境 

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

ETB5

無し

42M ( ステッピングモータ )
50

±0.04

9
32 10 267

243
100W 40 3 2000

ETB6
57M ( ステッピングモータ )

65 12
40 15 333

251
100W 40 3 2000

ETB10

有り

100W 102 15 32 10 1600 259

ETB14M 200W 135 22 40 25 2000 265

ETB17M 400W 170 30 40 45 2000 271

ETB22M 750W 220 50 40 85 2000 277

*1: 最高速度（mm / s）は、サーボモータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。       
      ステッピングモータの最高回転速度 500rpm を基準にしております。

267

2000

333

2000

1600

2000

 2000

 2000



ETB5 X 32 50 BM 42M C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BW
BM

上側折返し取付
下側折返し取付

駆動ベルトタイプ
X ゴムベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

32 32mm

TS3617N3E8
PK245-01A
103H5209-0440

モータメーカ、仕様
多摩川

オリエンタル
三洋

注文型式 

ETB5 単軸 ベルト駆動

最大
ストローク 800mm 最高速度 267mm/s 最大静止ト

ルク 0.32N.m. ベルト幅 9 mm リニア
ガイド 24X8.5-1本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい
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主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

ステッピングモータ取付一覧表

メーカー 励磁最大静止トルク 電源電圧 ステッピングモータ仕様 ドライバ仕様

多摩川 0.32 DC24V 2相 -TS3617N3E8 CD-2D34M
�解� 200/400/800/1600

オリエンタル 0.32 単相 100V 2相 -PK245-01A UDK2112
�解� 200/400/800/1600/3200

山洋 0.32 DC24V 2相 -103H5209-0440 US1D200P10
�解� 200/400/800/1600/3200

許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

5kg 323 23 52 5kg 47 21 299
7kg 208 15 34 7kg 31 13 191

10kg 121 9 20 10kg 18 8 109
*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 16
MP 20
MR 19

静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 267

最大可搬質量
水平使用 (kg) 10

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 42

ストローク (mm) 50-800mm/50 ピッチ

部
品

励磁最大静止トルク（N.m.） 0.32

ベルト幅 (mm) 9

高剛性リニアガイド W24XH8.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

フリーダイヤル : 中国 台湾
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BW

L
100

13

24
32
50

5042

42

8.
5

54

2-Ø36 H7

4-M411
18±0.02

34
44

74

A

A
A

2-M412

M*40

N-M58.5

メカストッパ位置52±1
メカストッパ位置73±1

ストローク 

A-A View

基準位置119

L

13

42
50

24
32
50

42

8.
5

54

100

2-Ø36 H7

4-M41118±0.02
34

44

2-M412

74

A

A
AM*40

N-M58.5

メカストッパ位置52±1メカストッパ位置73±1
ストローク 

A-A View

基準位置119

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 269 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019
A 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 23

本体質量 kg 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 269 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019
A 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 23

本体質量 kg 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6

ETB5 単軸 ベルト駆動

モータ上側折返し取付

モータ下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

モータ上側折返し取付 / 下側折返し取付

BM

www.toyorobot.com245
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注文型式 

ETB5 単軸 ベルト駆動

最大
ストローク 800mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 9 mm リニア

ガイド 24X8.5-1本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETB5 X 40 50 BM M10 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BW
BM

上側折返し取付
下側折返し取付

駆動ベルトタイプ
X ゴムベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B
-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

モータ容量 100W
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主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

2kg 323 61 112 2kg 105 57 303
3kg 209 39 72 3kg 67 36 195

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 16
MP 20
MR 19

静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 3

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 42

ストローク (mm) 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ベルト幅 (mm) 9

高剛性リニアガイド W24XH8.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

www.toyorobot.com 248

単軸
1 axis
ETB

2020  総合カタログ
一

般
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

TH
 / G

TY / ETH
応

用
例

A
pplication

一
般

/ベ
ル

ト
仕

様
ETB

 Series

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

ETB22M

ETB10

ETB14M

ETB5

ETB17M

ETB6



BW

ETB5 単軸 ベルト駆動

モータ上側折返し取付 / 下側折返し取付

モータ上側折返し取付

モータ下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

L
100

13

24
32
50

5042

8.
5

5442

84
.5

2-Ø36 H7

4-M41118±0.02
34

44

74
A

A

A

2-M412

M*40

N-M58.5

メカストッパ位置52±1メカストッパ位置73±1
ストローク 

A-A View

基準位置119

L

50
42

100
2-Ø36 H7

4-M41118±0.02
34
44

A

A74 AM*40

N-M58.5

13

24
32
50

8.
5

54

2-M412

メカストッパ位置52±1メカストッパ位置73±1
ストローク 

A-A View

42

基準位置119

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 269 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019
A 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 23

本体質量 kg 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 269 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019
A 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 23

本体質量 kg 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6

BM
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注文型式 

ETB6 単軸 ベルト駆動

最大
ストローク 800mm 最高速度 333mm/s 最大静止ト

ルク 0.39N.m. ベルト幅 12 mm リニア
ガイド 42X9.5-1本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

M5

本体固定穴

上から取り付け
下から取り付け M5

-
※ストローク50mmの場合は
     M5で下から取り付けのみ
     選択できます。

本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BW
BM

上側折返し取付
下側折返し取付

駆動ベルトタイプ
X ゴムベルト

ETB6 X 40 50 BM 57 M C 00014

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

TS3617N3E8
PK245-01A
103H5209-0440

モータメーカ、仕様
多摩川

オリエンタル
三洋
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フリーダイヤル : 中国 台湾

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

ステッピングモータ取付一覧表

メーカー 励磁最大静止トルク 電源電圧 ステッピングモータ仕様 ドライバ仕様

多摩川 0.39 DC24V 2相 -TS3653N1E2 CD-2D34M
�解� 200/400/800/1600

オリエンタル 0.39 DC24V 2相 -PK264-02A CMD2120P
�解� 200/400/800/1600/3200

山洋 0.39 DC24V 2相 -103H7121-0140 US1D200P10
�解� 200/400/800/1600/3200

許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

5kg 620 65 165 5kg 151 59 582
10kg 253 29 73 10kg 66 26 532
15kg 126 16 42 15kg 38 15 111

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 70
MP 80
MR 75

静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 333

最大可搬質量
水平使用 (kg) 15

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 51

ストローク (mm) 50-800mm/50 ピッチ

部
品

励磁最大静止トルク（N.m.） 0.39

ベルト幅 (mm) 12

高剛性リニアガイド W42XH9.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。
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BW

ETB6 単軸 ベルト駆動

モータ上側折返し取付 / 下側折返し取付

モータ上側折返し取付

モータ下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

L
101

60

5615

65
9.

5
4.

5

23

42

2-Ø36 H7
4-M512

2-M412

30±0.02

45
60

116

32
42
65

117
A

A

A

N-Ø4.5 or M5※

Ø8

Ø4.5

M*40

メカストッパ位置33±1メカストッパ位置91±1

ストローク 

A-A View

基準位置159

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 310 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060
A 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 8 10 12 16 18 20 22 26 28 30 32 36 38 40 42 46

本体質量 kg 2.5 2.5 2.6 2.8 3 3.3 3.4 3.5 3.7 3.9 4.1 4.2 4.4 4.6 4.8 4.9

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 310 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060
A 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 8 10 12 16 18 20 22 26 28 30 32 36 38 40 42 46

本体質量 kg 2.5 2.5 2.6 2.8 3 3.3 3.4 3.5 3.7 3.9 4.1 4.2 4.4 4.6 4.8 4.9

6523

6042

L
101

2-Ø36 H7
4-M512

30±0.02

45
60

116

5615

2-M412 32
42
65

117
A

A

A

N-Ø4.5 or M5※

9.
5

4.
5

Ø8

Ø4.5

M*40

メカストッパ位置33±1メカストッパ位置91±1

ストローク 

A-A View

基準位置159

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

BM
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注文型式 

ETB6 単軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BW
BM

上側折返し取付
下側折返し取付

駆動ベルトタイプ
X ゴムベルト

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B
-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

M5

本体固定穴

上から取り付け
下から取り付け M5

-
※ストローク50mmの場合は
     M5で下から取り付けのみ
     選択できます。

本体 特注番号

ETB6 X 40 100 BM M 10 C 00014

最大
ストローク 800mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 12 mm リニア

ガイド 42X9.5-1本モータ容量 100W
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主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

2kg 520 150 254 2kg 238 140 488
3kg 340 97 165 3kg 155 91 319

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 70
MP 80
MR 75

静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 3

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 42

ストローク (mm) 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ベルト幅 (mm) 12

高剛性リニアガイド W42XH9.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。
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BW

ETB6 単軸 ベルト駆動

モータ上側折返し取付

モータ下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

L
101

2-Ø36 H7
4-M512

30±0.02

6042
45
60

116

6523

117
A

A

A

N-Ø4.5 or M5※

M*40

9.
5

4.
5

Ø8

Ø4.5

5615

2-M412
32
42
65

M
O

RO
N

メカストッパ位置33±1メカストッパ位置91±1

ストローク 

A-A View

基準位置159

    

5615

2-M412

32
42
65

M
O

RO
N

L
101

2-Ø36 H7
4-M512

30±0.02

6042

45
60

116

6523

117
A

A

A

N-Ø4.5 or M5※

M*40

メカストッパ位置33±1メカストッパ位置91±1

ストローク 

9.
5

4.
5

Ø8

Ø4.5

A-A View

基準位置159

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 310 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060
A 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 8 10 12 16 18 20 22 26 28 30 32 36 38 40 42 46

本体質量 kg 2.5 2.5 2.6 2.8 3 3.3 3.4 3.5 3.7 3.9 4.1 4.2 4.4 4.6 4.8 4.9

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 310 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060
A 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 8 10 12 16 18 20 22 26 28 30 32 36 38 40 42 46

本体質量 kg 2.5 2.5 2.6 2.8 3 3.3 3.4 3.5 3.7 3.9 4.1 4.2 4.4 4.6 4.8 4.9

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

モータ上側折返し取付 / 下側折返し取付

BM
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注文型式 

ETB10 単軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETB10 X 40 50 BM M10 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-2550mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

左側折返し取付
左上側折返し取付
左下側折返し取付
右側折返し取付
右上側折返し取付
右下側折返し取付

モータ取付方向
L

LU
LD
R

RU
RD

駆動ベルトタイプ
L
X

低発塵ベルト
ゴムベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

32 32mm

B
-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

最大
ストローク 2550mm 最高速度 1600mm/s ベルト幅 15 mm リニア

ガイド 20X18-1本モータ容量 100W

www.toyorobot.com259



フリーダイヤル : 中国 台湾

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

5kg 495 152 128 4kg 162 192 625
8kg 301 91 77 7kg 89 106 347

10kg 236 71 60 10kg 60 71 236
*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 110
MP 110
MR 120

静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 10

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 61

ストローク (mm) 50-2550mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ベルト幅 (mm) 15

高剛性リニアガイド W20XH18

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。
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L

R

モータ左側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ右側折返し取付

ETB10 単軸 ベルト駆動

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

L+50.5
123

105

71

61

139

149

95

102
82

110
90

5011

51

10
2

82

66

50.5

2-Ø512 H7

4-M515

4-M510 反対側同位置

A

AN-Ø5.5

N-M59
M*200

M*200

メカストッパ位置60±1メカストッパ位置124±1

ストローク 

B

基準位置187  

6

1.5
3.5

4.5

B View

L+50.5

105
95

102
82

110
90

5011

10
2

82

66

123

2-Ø512 H7

4-M515

4-M510 反対側同位置

N-Ø5.5

N-M59
71139 AM*200

61149 AM*200

メカストッパ位置60±1

メカストッパ位置124±1

ストローク 基準位置187  

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 6.37 6.8 7.23 7.65 8.07 8.5 8.92 9.34 9.76 10.19 10.61 11.03 11.46 11.88 12.3 12.73 13.15 13.57 13.99 14.42 14.84 15.26 15.68 16.1 16.52 16.94

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1660 1710 1760 1810 1860 1910 1960 2010 2060 2110 2160 2210 2260 2310 2360 2410 2460 2510 2560 2610 2660 2710 2760 2810 2860
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 17.36 17.78 18.2 18.62 19.04 19.46 19.88 20.3 20.72 21.14 21.56 21.98 22.4 22.82 23.24 23.66 24.08 24.5 24.92 25.34 25.76 26.18 26.6 27.02 27.44

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 6.37 6.8 7.23 7.65 8.07 8.5 8.92 9.34 9.76 10.19 10.61 11.03 11.46 11.88 12.3 12.73 13.15 13.57 13.99 14.42 14.84 15.26 15.68 16.1 16.52 16.94

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1660 1710 1760 1810 1860 1910 1960 2010 2060 2110 2160 2210 2260 2310 2360 2410 2460 2510 2560 2610 2660 2710 2760 2810 2860
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 17.36 17.78 18.2 18.62 19.04 19.46 19.88 20.3 20.72 21.14 21.56 21.98 22.4 22.82 23.24 23.66 24.08 24.5 24.92 25.34 25.76 26.18 26.6 27.02 27.44
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LU

RU

モータ左上側折返し取付 / 右上側折返し取付

モータ左上側折返し取付

モータ右上側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

123

105

61149

95

102
82

110
90

5011

12
2

10
2

82

66

2-Ø512 H7

4-M515

4-M510 反対側同位置

AN-Ø5.5

71139 A
N-M59

M*200

M*200

メカストッパ位置60±1メカストッパ位置124±1

ストローク 

B

基準位置187  

L

6

1.5
3.5

4.5

B View

N-M59

N-Ø5.5 61A

5011

105
95

102
82

10
2

82

12
2

66

L
123

110
90 4-M515

2-Ø512 H7

4-M510 反対側同位置

71139 AM*200

149 M*200

メカストッパ位置60±1

メカストッパ位置124±1

ストローク 

B

基準位置187  

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 6.37 6.8 7.23 7.65 8.07 8.5 8.92 9.34 9.76 10.19 10.61 11.03 11.46 11.88 12.3 12.73 13.15 13.57 13.99 14.42 14.84 15.26 15.68 16.1 16.52 16.94

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1660 1710 1760 1810 1860 1910 1960 2010 2060 2110 2160 2210 2260 2310 2360 2410 2460 2510 2560 2610 2660 2710 2760 2810 2860
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 17.36 17.78 18.2 18.62 19.04 19.46 19.88 20.3 20.72 21.14 21.56 21.98 22.4 22.82 23.24 23.66 24.08 24.5 24.92 25.34 25.76 26.18 26.6 27.02 27.44

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 6.37 6.8 7.23 7.65 8.07 8.5 8.92 9.34 9.76 10.19 10.61 11.03 11.46 11.88 12.3 12.73 13.15 13.57 13.99 14.42 14.84 15.26 15.68 16.1 16.52 16.94

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1660 1710 1760 1810 1860 1910 1960 2010 2060 2110 2160 2210 2260 2310 2360 2410 2460 2510 2560 2610 2660 2710 2760 2810 2860
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 17.36 17.78 18.2 18.62 19.04 19.46 19.88 20.3 20.72 21.14 21.56 21.98 22.4 22.82 23.24 23.66 24.08 24.5 24.92 25.34 25.76 26.18 26.6 27.02 27.44

www.toyorobot.com 262

単軸
1 axis
ETB

2020  総合カタログ
一

般
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

TH
 / G

TY / ETH
応

用
例

A
pplication

一
般

/ベ
ル

ト
仕

様
ETB

 Series

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

ETB22M

ETB10

ETB14M

ETB5

ETB17M

ETB6



モータ左下側折返し取付

モータ左下側折返し取付 / モータ右下側折返し取付

モータ右下側折返し取付

ETB10 単軸 ベルト駆動

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

L

105
95

102
82

5011

10
2

82

123

2-Ø512 H7

110
90 4-M515

4-M510 反対側同位置

N-Ø5.5

N-M59
71139 AM*200

61149 AM*200

メカストッパ位置60±1メカストッパ位置124±1

ストローク 

B

基準位置187 

56

6

1.5
3.5

4.5

B View

66

105
95

102
82

5011

82 10
2

65
66

L
123

110
90 4-M515

2-Ø512 H7

4-M510 對面位置兩孔

N-M59
71139 AM*200

N-Ø5.5 61149 AM*200

メカストッパ位置60±1

メカストッパ位置124±1

ストローク 

B

基準位置187 

6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 6.37 6.8 7.23 7.65 8.07 8.5 8.92 9.34 9.76 10.19 10.61 11.03 11.46 11.88 12.3 12.73 13.15 13.57 13.99 14.42 14.84 15.26 15.68 16.1 16.52 16.94

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1660 1710 1760 1810 1860 1910 1960 2010 2060 2110 2160 2210 2260 2310 2360 2410 2460 2510 2560 2610 2660 2710 2760 2810 2860
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 17.36 17.78 18.2 18.62 19.04 19.46 19.88 20.3 20.72 21.14 21.56 21.98 22.4 22.82 23.24 23.66 24.08 24.5 24.92 25.34 25.76 26.18 26.6 27.02 27.44

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060 1110 1160 1210 1260 1310 1360 1410 1460 1510 1560 1610
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 6.37 6.8 7.23 7.65 8.07 8.5 8.92 9.34 9.76 10.19 10.61 11.03 11.46 11.88 12.3 12.73 13.15 13.57 13.99 14.42 14.84 15.26 15.68 16.1 16.52 16.94

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1660 1710 1760 1810 1860 1910 1960 2010 2060 2110 2160 2210 2260 2310 2360 2410 2460 2510 2560 2610 2660 2710 2760 2810 2860
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 17.36 17.78 18.2 18.62 19.04 19.46 19.88 20.3 20.72 21.14 21.56 21.98 22.4 22.82 23.24 23.66 24.08 24.5 24.92 25.34 25.76 26.18 26.6 27.02 27.44
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單位 Unit : mm

注文型式 

ETB14M 単軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETB14M L 40 100 L M20 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-3050mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

左側折返し取付
左上側折返し取付
左下側折返し取付
右側折返し取付
右上側折返し取付
右下側折返し取付

モータ取付方向
L

LU
LD
R

RU
RD

駆動ベルトタイプ
L
X

低発塵ベルト
ゴムベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B

-

-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

最大
ストローク 3050mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 22 mm リニア

ガイド 15X12.5-2本モータ容量 200W
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主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

10kg 1794 688 538 15kg 348 446 1170
20kg 858 324 253 18kg 285 365 961
25kg 670 251 197 25kg 197 251 670

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 551
MP 552
MR 485

静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022G1U MADHT1507

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

サーボモータ取付一覧表

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 25

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 100

ストローク (mm) 50-3050mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ベルト幅 (mm) 22

高剛性リニアガイド W15XH12.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。
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ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958 1008 1058 1108 1158 1208 1258 1308 1358 1408 1458 1508 1558 1608 1658 1708 1758 1808 1858 1908
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 8.2 8.6 9 9.5 10 10.5 11 11.4 12 12.4 13 13.4 13.9 14.4 14.9 15.4 15.9 16.4 16.9 17.3 17.9 18.5 19.1 19.7 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1958 2008 2058 2108 2158 2208 2258 2308 2358 2408 2458 2508 2558 2608 2658 2708 2758 2808 2858 2908 2958 3008 3058 3108 3158 3208 3258 3308 3358 3408
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1958 2008 2058 2108 2158 2208 2258 2308 2358 2408 2458 2508 2558 2608 2658 2708 2758 2808 2858 2908 2958 3008 3058 3108 3158 3208 3258 3308 3358 3408
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958 1008 1058 1108 1158 1208 1258 1308 1358 1408 1458 1508 1558 1608 1658 1708 1758 1808 1858 1908
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 8.2 8.6 9 9.5 10 10.5 11 11.4 12 12.4 13 13.4 13.9 14.4 14.9 15.4 15.9 16.4 16.9 17.3 17.9 18.5 19.1 19.7 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9

L

R

モータ左側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ右側折返し取付

ETB14M 単軸 ベルト駆動

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm
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ＢView
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フリーダイヤル : 中国 台湾

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958 1008 1058 1108 1158 1208 1258 1308 1358 1408 1458 1508 1558 1608 1658 1708 1758 1808 1858 1908
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 8.2 8.6 9 9.5 10 10.5 11 11.4 12 12.4 13 13.4 13.9 14.4 14.9 15.4 15.9 16.4 16.9 17.3 17.9 18.5 19.1 19.7 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1958 2008 2058 2108 2158 2208 2258 2308 2358 2408 2458 2508 2558 2608 2658 2708 2758 2808 2858 2908 2958 3008 3058 3108 3158 3208 3258 3308 3358 3408
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1958 2008 2058 2108 2158 2208 2258 2308 2358 2408 2458 2508 2558 2608 2658 2708 2758 2808 2858 2908 2958 3008 3058 3108 3158 3208 3258 3308 3358 3408
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958 1008 1058 1108 1158 1208 1258 1308 1358 1408 1458 1508 1558 1608 1658 1708 1758 1808 1858 1908
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 8.2 8.6 9 9.5 10 10.5 11 11.4 12 12.4 13 13.4 13.9 14.4 14.9 15.4 15.9 16.4 16.9 17.3 17.9 18.5 19.1 19.7 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9

LU

RU

モータ左上側折返し取付 / 右上側折返し取付

モータ左上側折返し取付

モータ右上側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm
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138 AM*200

1483.5 AM*200 N-M610

5032

B

3.5
B View
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7

1.8
5.5

2-Ø615 H7

8-M615

4-M510 反対側同位置

メカストッパ位置92±1メカストッパ位置113.5±1

ストローク 基準位置191.5
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3.5
B View
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5.5

2-Ø615 H7

8-M615

4-M510 反対側同位置

メカストッパ位置92±1
メカストッパ位置113.5±1

ストローク 基準位置191.5
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BW

ETB14M 単軸 ベルト駆動

単位 : mm

単位 : mm
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4-M510 反対側同位置

93

N-Ø7
70138 AM*200
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8-M615
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ＢView
メカストッパ位置92±1

メカストッパ位置113.5±1

ストローク 

B

基準位置191.5

モータ左下側折返し取付

モータ左下側折返し取付 / 右下側折返し取付

モータ右下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

LD

RD

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958 1008 1058 1108 1158 1208 1258 1308 1358 1408 1458 1508 1558 1608 1658 1708 1758 1808 1858 1908
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 8.2 8.6 9 9.5 10 10.5 11 11.4 12 12.4 13 13.4 13.9 14.4 14.9 15.4 15.9 16.4 16.9 17.3 17.9 18.5 19.1 19.7 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1958 2008 2058 2108 2158 2208 2258 2308 2358 2408 2458 2508 2558 2608 2658 2708 2758 2808 2858 2908 2958 3008 3058 3108 3158 3208 3258 3308 3358 3408
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1958 2008 2058 2108 2158 2208 2258 2308 2358 2408 2458 2508 2558 2608 2658 2708 2758 2808 2858 2908 2958 3008 3058 3108 3158 3208 3258 3308 3358 3408
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958 1008 1058 1108 1158 1208 1258 1308 1358 1408 1458 1508 1558 1608 1658 1708 1758 1808 1858 1908
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 8.2 8.6 9 9.5 10 10.5 11 11.4 12 12.4 13 13.4 13.9 14.4 14.9 15.4 15.9 16.4 16.9 17.3 17.9 18.5 19.1 19.7 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9
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注文型式 

ETB17M 単軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETB17M L 40 50 L M40 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-3050mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

左側折返し取付
左上側折返し取付
左下側折返し取付
右側折返し取付
右上側折返し取付
右下側折返し取付

モータ取付方向
L

LU
LD
R

RU
RD

駆動ベルトタイプ
L
X

低発塵ベルト
ゴムベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

最大
ストローク 3050mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 30 mm リニア

ガイド 20X15-2 本モータ容量 400W
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フリーダイヤル : 中国 台湾

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

10kg 2942 1133 1033 15kg 676 742 1933
20kg 1430 547 498 25kg 390 428 1127
30kg 926 350 320 35kg 269 294 781
45kg 588 219 201 45kg 201 219 588

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 1032
MP 1034
MR 908

静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

サーボモータ取付一覧表

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 45

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 204

ストローク (mm) 50-3050mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ベルト幅 (mm) 30

高剛性リニアガイド W20XH15

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。
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L+71
175

3.5
B View

5.
7

1.8
5.5

5039

136
152

100

2-Ø615 H7

51118 AM*200

3617 331

17
0

14
0

A
N-Ø9 N-M812

M*200

169

37
10

8

156

140
170

B

8-M820
4-M510 反対側同位置

メカストッパ位置91±1メカストッパ位置179±1

ストローク 基準位置265

B View

N-M812

8-M820169

3710
8

156

140
170

5039

L+71
175

4-M510 反対側同位置

3.5

5.
7

1.8
5.5

136
152

100

2-Ø615 H7

5117 811 AM*200

17
0

14
0

36133 A
N-Ø9

M*200

B

メカストッパ位置91±1メカストッパ位置179±1

ストローク 基準位置265

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019 1069 1119 1169 1219 1269 1319 1369 1419 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 10.2 12 13.8 14.6 15.4 16.1 16.9 17.7 18.5 19.2 20 20.8 21.6 22.3 23.1 23.9 24.7 25.4 26.2 27 27.8 28.6 29.4 30.2 31 31.8 32.6 33.4 34.2 35 35.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619 2669 2719 2769 2819 2869 2919 2969 3019 3069 3119 3169 3219 3269 3319 3369 3419
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 36.6 37.4 38.2 39 39.8 40.6 41.4 42.2 43 43.8 44.6 45.4 46.2 47 47.8 48.6 49.4 50.2 51 51.8 52.6 53.4 54.2 55 55.8 56.6 57.4 58.2 59 59.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619 2669 2719 2769 2819 2869 2919 2969 3019 3069 3119 3169 3219 3269 3319 3369 3419
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 36.6 37.4 38.2 39 39.8 40.6 41.4 42.2 43 43.8 44.6 45.4 46.2 47 47.8 48.6 49.4 50.2 51 51.8 52.6 53.4 54.2 55 55.8 56.6 57.4 58.2 59 59.8

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019 1069 1119 1169 1219 1269 1319 1369 1419 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 10.2 12 13.8 14.6 15.4 16.1 16.9 17.7 18.5 19.2 20 20.8 21.6 22.3 23.1 23.9 24.7 25.4 26.2 27 27.8 28.6 29.4 30.2 31 31.8 32.6 33.4 34.2 35 35.8

L

R

モータ左側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ右側折返し取付

ETB17M 単軸 ベルト駆動

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm
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メカストッパ位置91±1
メカストッパ位置111.5±1

ストローク 基準位置197.5

5039

175
L+3.5

136
152

100

8-M820

4-M510 反対側同位置

2-Ø615 H7

51118 AM*200

169

37

156
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7.

5
10

8
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17
0

14
0

363.5 133 A
N-Ø9

M*200
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B View

5.
7

1.8
5.5

10
8

メカストッパ位置91±1メカストッパ位置111.5±1

ストローク 基準位置197.5

5039

175
L+3.5

136
152

100

4-M510 反対側同位置

8-M8202-Ø615 H7

515.3 811 AM*200

169

37

15
7.

5
10

8

156

140
170

17
0

14
0

N-M812N-Ø9
36133 AM*200

B

3.5
B View

5.
7

1.8
5.5

10
8

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019 1069 1119 1169 1219 1269 1319 1369 1419 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 10.2 12 13.8 14.6 15.4 16.1 16.9 17.7 18.5 19.2 20 20.8 21.6 22.3 23.1 23.9 24.7 25.4 26.2 27 27.8 28.6 29.4 30.2 31 31.8 32.6 33.4 34.2 35 35.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619 2669 2719 2769 2819 2869 2919 2969 3019 3069 3119 3169 3219 3269 3319 3369 3419
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 36.6 37.4 38.2 39 39.8 40.6 41.4 42.2 43 43.8 44.6 45.4 46.2 47 47.8 48.6 49.4 50.2 51 51.8 52.6 53.4 54.2 55 55.8 56.6 57.4 58.2 59 59.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619 2669 2719 2769 2819 2869 2919 2969 3019 3069 3119 3169 3219 3269 3319 3369 3419
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 36.6 37.4 38.2 39 39.8 40.6 41.4 42.2 43 43.8 44.6 45.4 46.2 47 47.8 48.6 49.4 50.2 51 51.8 52.6 53.4 54.2 55 55.8 56.6 57.4 58.2 59 59.8

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019 1069 1119 1169 1219 1269 1319 1369 1419 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 10.2 12 13.8 14.6 15.4 16.1 16.9 17.7 18.5 19.2 20 20.8 21.6 22.3 23.1 23.9 24.7 25.4 26.2 27 27.8 28.6 29.4 30.2 31 31.8 32.6 33.4 34.2 35 35.8

LU

RU

モータ左上側折返し取付 / 右上側折返し取付

モータ左上側折返し取付

モータ右上側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm
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B View
メカストッパ位置91±1メカストッパ位置111.5±1

ストローク 基準位置197.5
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B View
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ETB17M 単軸 ベルト駆動

単位 : mm

単位 : mm

モータ左下側折返し取付

モータ左下側折返し取付 / モータ右下側折返し取付

モータ右下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

LD

RD

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019 1069 1119 1169 1219 1269 1319 1369 1419 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 10.2 12 13.8 14.6 15.4 16.1 16.9 17.7 18.5 19.2 20 20.8 21.6 22.3 23.1 23.9 24.7 25.4 26.2 27 27.8 28.6 29.4 30.2 31 31.8 32.6 33.4 34.2 35 35.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619 2669 2719 2769 2819 2869 2919 2969 3019 3069 3119 3169 3219 3269 3319 3369 3419
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 36.6 37.4 38.2 39 39.8 40.6 41.4 42.2 43 43.8 44.6 45.4 46.2 47 47.8 48.6 49.4 50.2 51 51.8 52.6 53.4 54.2 55 55.8 56.6 57.4 58.2 59 59.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619 2669 2719 2769 2819 2869 2919 2969 3019 3069 3119 3169 3219 3269 3319 3369 3419
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 36.6 37.4 38.2 39 39.8 40.6 41.4 42.2 43 43.8 44.6 45.4 46.2 47 47.8 48.6 49.4 50.2 51 51.8 52.6 53.4 54.2 55 55.8 56.6 57.4 58.2 59 59.8

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019 1069 1119 1169 1219 1269 1319 1369 1419 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 10.2 12 13.8 14.6 15.4 16.1 16.9 17.7 18.5 19.2 20 20.8 21.6 22.3 23.1 23.9 24.7 25.4 26.2 27 27.8 28.6 29.4 30.2 31 31.8 32.6 33.4 34.2 35 35.8
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注文型式 

ETB22M 単軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ETB22M L 40 100 L M75 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-3500mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

左側折返し取付
左上側折返し取付
左下側折返し取付
右側折返し取付
右上側折返し取付
右下側折返し取付

モータ取付方向
L

LU
LD
R

RU
RD

駆動ベルトタイプ
L
X

低発塵ベルト
ゴムベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

750W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

最大
ストローク 3500mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 50 mm リニア

ガイド 23X18-2 本モータ容量 750W
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フリーダイヤル : 中国 台湾

許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

45kg 1588 600 349 40kg 500 685 1805
65kg 1052 328 285 60kg 315 430 1152
85kg 768 281 206 85kg 206 281 768

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 2052
MP 2052
MR 1810

静的許容モーメント

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

サーボモータ取付一覧表

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 85

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 367

ストローク (mm) 50-3500mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 750

ベルト幅 (mm) 50

高剛性リニアガイド W23XH18

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。
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ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627 1677 1727 1777 1827 1877 1927 1977 2027
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 28.8 30 31.2 32.4 33.6 34.8 36 37.2 38.4 39.6 40.8 42 43.2 44.4 45.6 46.8 48 49.2 50.4 51.6 52.8 54 55.2 56.4 59.2 59.8 60 61.2 62.4 63.6 64.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2077 2127 2177 2227 2277 2327 2377 2427 2477 2527 2577 2627 2677 2727 2777 2827 2877 2927 2977 3027 3077 3127 3177 3227 3277 3327 3377 3427 3477 3527
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 66 67.2 68.4 69.6 70.8 72 73.2 74.4 75.6 76.8 78 79.2 80.4 81.6 82.8 84 85.2 86.4 87.6 88.8 90 91.2 92.4 93.6 94.8 96 97.2 98.4 99.6 100.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2077 2127 2177 2227 2277 2327 2377 2427 2477 2527 2577 2627 2677 2727 2777 2827 2877 2927 2977 3027 3077 3127 3177 3227 3277 3327 3377 3427 3477 3527
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 66 67.2 68.4 69.6 70.8 72 73.2 74.4 75.6 76.8 78 79.2 80.4 81.6 82.8 84 85.2 86.4 87.6 88.8 90 91.2 92.4 93.6 94.8 96 97.2 98.4 99.6 100.8

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627 1677 1727 1777 1827 1877 1927 1977 2027
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 28.8 30 31.2 32.4 33.6 34.8 36 37.2 38.4 39.6 40.8 42 43.2 44.4 45.6 46.8 48 49.2 50.4 51.6 52.8 54 55.2 56.4 59.2 59.8 60 61.2 62.4 63.6 64.8

L

R

モータ左側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ右側折返し取付

ETB22M 単軸 ベルト駆動

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

14
55

5.14

L+101.5
226

5047 4-M512 反対側同位置
230
214

182
220

18
2

22
0

2-Ø815 H7 8-M825

85293.5 AM*200

N-Ø9
N-M1016

105273.5 AM*200

210
230

110

B
C 13

4

メカストッパ位置101±1メカストッパ位置227.5±1

ストローク 基準位置352.5

C View
5.5

1.8

3.
5

B View
7.5

2

4.
57.

5

14
55

5.14

L+101.5

226

5047 4-M512 反対側同位置
2-Ø815 H7 8-M825

85293.5 AM*200

N-M1016
N-Ø9

105273.5 AM*200

210
230

110

230
214

182
220

18
2

22
0

B
C 13

4

メカストッパ位置101±1

ストローク 基準位置352.5

C View
5.5

1.8

3.
5

B View
7.5

2

4.
57.

5

メカストッパ位置227.5±1

www.toyorobot.com279



フリーダイヤル : 中国 台湾

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627 1677 1727 1777 1827 1877 1927 1977 2027
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 28.8 30 31.2 32.4 33.6 34.8 36 37.2 38.4 39.6 40.8 42 43.2 44.4 45.6 46.8 48 49.2 50.4 51.6 52.8 54 55.2 56.4 59.2 59.8 60 61.2 62.4 63.6 64.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2077 2127 2177 2227 2277 2327 2377 2427 2477 2527 2577 2627 2677 2727 2777 2827 2877 2927 2977 3027 3077 3127 3177 3227 3277 3327 3377 3427 3477 3527
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 66 67.2 68.4 69.6 70.8 72 73.2 74.4 75.6 76.8 78 79.2 80.4 81.6 82.8 84 85.2 86.4 87.6 88.8 90 91.2 92.4 93.6 94.8 96 97.2 98.4 99.6 100.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2077 2127 2177 2227 2277 2327 2377 2427 2477 2527 2577 2627 2677 2727 2777 2827 2877 2927 2977 3027 3077 3127 3177 3227 3277 3327 3377 3427 3477 3527
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 66 67.2 68.4 69.6 70.8 72 73.2 74.4 75.6 76.8 78 79.2 80.4 81.6 82.8 84 85.2 86.4 87.6 88.8 90 91.2 92.4 93.6 94.8 96 97.2 98.4 99.6 100.8

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627 1677 1727 1777 1827 1877 1927 1977 2027
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 28.8 30 31.2 32.4 33.6 34.8 36 37.2 38.4 39.6 40.8 42 43.2 44.4 45.6 46.8 48 49.2 50.4 51.6 52.8 54 55.2 56.4 59.2 59.8 60 61.2 62.4 63.6 64.8

LU

RU

モータ左上側折返し取付 / 右上側折返し取付

モータ左上側折返し取付

モータ右上側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

5047

21
0

13
4

5.14

L+10.5
226

4-M512 反対側同位置

2-Ø815 H7 8-M825

13
4

55
14

210
230

110

230
214

182
220

18
2

22
0

N-Ø9

85202.5 AM*200

N-M1016

105182.5 AM*200

B
C

メカストッパ位置101±1

ストローク 基準位置261.5

C View
5.5

1.8

3.
5

B View
7.5

2

4.
57.

5

メカストッパ位置136.5±1

5047

21
0

13
4

5.14

4-M512 反対側同位置

2-Ø815 H7 8-M825

210
230

110

13
4

55
14

230
214

182
220

18
2

22
0

L+10.5
226

N-Ø9

85202.5 AM*200

N-M1016

105182.5 AM*200

B
C

メカストッパ位置101±1

ストローク 基準位置261.5

C View
5.5

1.8

3.
5

B View
7.5

2

4.
57.

5

メカストッパ位置136.5±1
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ETB22M 単軸 ベルト駆動

単位 : mm

単位 : mm

13
4

80
5.14

L+10.5
226

5047 4-M512 反対側同位置
2-Ø815 H7 8-M825

N-Ø9

105182.5 AM*200

210
230

110

13
4

14
55

230
214

182
220

18
2

22
0

B
C

85202.5 AM*200

N-M1016

メカストッパ位置101±1

ストローク 基準位置261.5

C View
5.5

1.8

3.
5

B View
7.5

2

4.
57.

5

メカストッパ位置136.5±1

13
4

80

5.14

L+10.5
226

5047 4-M512 反対側同位置
2-Ø815 H7

210
230

110

13
4

14
55

230
214

182
220

18
2

22
0

N-Ø9

85

105

202.5

182.5

A

A

M*200

M*200

N-M1016

メカストッパ位置101±1

ストローク 基準位置261.5

B
C

8-M825

C View
5.5

1.8

3.
5

B View
7.5

2

4.
57.

5

メカストッパ位置136.5±1

モータ左下側折返し取付

モータ左下側折返し取付 / モータ右下側折返し取付

モータ右下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

LD

RD

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627 1677 1727 1777 1827 1877 1927 1977 2027
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 28.8 30 31.2 32.4 33.6 34.8 36 37.2 38.4 39.6 40.8 42 43.2 44.4 45.6 46.8 48 49.2 50.4 51.6 52.8 54 55.2 56.4 59.2 59.8 60 61.2 62.4 63.6 64.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2077 2127 2177 2227 2277 2327 2377 2427 2477 2527 2577 2627 2677 2727 2777 2827 2877 2927 2977 3027 3077 3127 3177 3227 3277 3327 3377 3427 3477 3527
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 66 67.2 68.4 69.6 70.8 72 73.2 74.4 75.6 76.8 78 79.2 80.4 81.6 82.8 84 85.2 86.4 87.6 88.8 90 91.2 92.4 93.6 94.8 96 97.2 98.4 99.6 100.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2077 2127 2177 2227 2277 2327 2377 2427 2477 2527 2577 2627 2677 2727 2777 2827 2877 2927 2977 3027 3077 3127 3177 3227 3277 3327 3377 3427 3477 3527
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

本体質量 kg 66 67.2 68.4 69.6 70.8 72 73.2 74.4 75.6 76.8 78 79.2 80.4 81.6 82.8 84 85.2 86.4 87.6 88.8 90 91.2 92.4 93.6 94.8 96 97.2 98.4 99.6 100.8

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100  1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627 1677 1727 1777 1827 1877 1927 1977 2027
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20

本体質量 kg 28.8 30 31.2 32.4 33.6 34.8 36 37.2 38.4 39.6 40.8 42 43.2 44.4 45.6 46.8 48 49.2 50.4 51.6 52.8 54 55.2 56.4 59.2 59.8 60 61.2 62.4 63.6 64.8
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フリーダイヤル : 中国 台湾
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アクチュエータ Series

GCH Series
クリーンルーム / ガイド内蔵型ボールねじタイプ

クリーンルーム / ボールねじ仕様

GCH4 GCH5S

GCH5 GCH8S

GCH8

GCH12

小型 中型SMALL MEDIUM

中型 MEDIUM

大型 LARGE

小型 中型SMALL MEDIUM
本体幅 54mm

最長ストローク 800mm......295

最大可搬質量 30kg

本体幅 82mm

最長ストローク 450mm......315

最大可搬質量 50kg

本体幅 82mm

最長ストローク 1100mm....299

最大可搬質量 50kg

本体幅 120mm

最長ストローク 1250mm....307

最大可搬質量 110kg

本体幅 44mm

最長ストローク 800mm......287

最大可搬質量 25kg

本体幅 54mm

最長ストローク 325mm......311

最大可搬質量 30kg

 相対同期移動スライダ

www.toyorobot.com 284
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アクチュエータモジュール仕様索引

GCH 低発塵仕様 ガイド内蔵型ボールねじタイプ

相対同期移動スライダ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

(mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2                   速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 575 600 625 650 675

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

GCH5S 100W 54 ±0.005 12 2 30 10 100 311

GCH8S

200W

82 ±0.005 16 5 50 15 250 315

400W

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用
ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

GCH4

50W

44 ±0.005 10

2 25 8 100

287

6 20 5 300
12 12 2 600

100W
2 25 8 100
6 20 8 300
12 12 3.5 600

GCH5 100W 54 ±0.005 12

2 30 10 100

295
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GCH8
200W

82 ±0.005 16
5 50 15 250

29910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GCH12 400W 120 ±0.005 16

5 110 33 250

307
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 
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2020  総合カタログ 

フリーダイヤル : 中国 台湾

GCH 低発塵仕様 ガイド内蔵型ボールねじタイプ

相対同期移動スライダ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

(mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2                   速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450 475 500 525 550 575 600 625 650 675

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

GCH5S 100W 54 ±0.005 12 2 30 10 100 311

GCH8S

200W

82 ±0.005 16 5 50 15 250 315

400W

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用
ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

GCH4

50W

44 ±0.005 10

2 25 8 100

287

6 20 5 300
12 12 2 600

100W
2 25 8 100
6 20 8 300
12 12 3.5 600

GCH5 100W 54 ±0.005 12

2 30 10 100

295
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2.5 1000

GCH8
200W

82 ±0.005 16
5 50 15 250

29910 30 8 500
400W 20 18 3 1000

GCH12 400W 120 ±0.005 16

5 110 33 250

307
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

100                                                      90 50607080
300 270 150180210240
600                                                      540 300360420480
100                                                      90 50607080
300 270 150180210240
600 540 300360420480

100 60708090
250 150175200225
500 300350400450

1000 600700800900
250 225 200 175 150 125 100 75
500 450 400 350 300 250 200 150

1000 900 800 700 600 500 400 300
250 225 200 175 167 158 150 133 125 117
500 450 400 350 333 317 300 267 250 233

1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467
1600 1440 1280 1120 1067 1013 960 853 800 747

100

                                                                                                   250



GCH4 L2 100 BC M05B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

6mm6

12 12mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05 50W B

-
-
-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

注文型式

Clean
Room

GCH4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 600mm/s モータ容量 50W ボールねじ ø10mm
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仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 6 12

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 300 600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 25 20 12

垂直使用 (kg) 8 5 2

定格推力 (N) 424 141 71

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 50

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø10

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 550を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
     285ペ ージを参照してください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 50 200 HG-KR053 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 HG-KR053B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 50 200 MSMD5A2G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 MSMD5A2G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 50 200 ECMA-C1040FES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 50 200 ECMA-C1040FFS ASD-B20121-B

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様

サーボモータ取付一覧表

( 単位  : mm) ( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

12kg 1000 55 80 リ

ー

ド
2

12kg 80 55 1000 リ

ー

ド
2

4kg 200 200
18kg 750 35 50 18kg 50 35 750 8kg 100 100
25kg 500 23 32 25kg 32 23 500 - - -

リ

ー

ド
6

10kg 550 53 70 リ

ー

ド
6

10kg 72 52 550 リ

ー

ド
6

3kg 200 200
15kg 350 32 45 15kg 45 32 345 5kg 120 120
20kg 250 22 31 20kg 31 22 250 - - -

リ

ー

ド
12

8kg 305 59 75 リ

ー

ド
12

8kg 75 59 300 リ

ー

ド
12

1.5kg 350 350
10kg 240 45 57 10kg 58 45 240 2kg 260 260
12kg 195 37 47 12kg 47 37 190 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 79
MP 79
MR 116

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

www.toyorobot.com 288

一
般

／
ボ

ー
ル

ね
じ

仕
様

G
TH

 / G
TY / ETH

応
用

例
A

pplication
一

般
/ベ

ル
ト

仕
様

ETB

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 Series

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

2020  総合カタログ 

フリーダイヤル : 中国 台湾

GCH12

GCH5S

GCH8S

GCH8

GCH4

GCH5

単軸
1 axis
GCH



ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.34 1.52 1.70 1.88 2.06 2.24 2.42 2.60 2.78 2.96 3.14 3.32 3.50 3.68 3.86 4.04
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*モータの全長は126以内に制限されます。

Ø45 H7

36 44
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B
N-M410+Ø3.4-thr.

P171
C

C
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.5

2-Ø34.5 H7

4-M49.5

L
80

40
90

52
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6.
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(29)

基準位置116 ストローク
メカストッパ位置25±1

メカストッパ位置61±1

Ø6吸引口

42.6
35

52基準面

44

22

C-C View

21.7±0.03

基準面
5

ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 264 314 364 414 464 514 564 614 664 714 764 814 864 914 964 1014
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.23 1.41 1.59 1.77 1.95 2.13 2.31 2.49 2.67 2.85 3.03 3.21 3.39 3.57 3.75 3.93

GCH4単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 /下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

BC

BM
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(29)

98.5

メカストッパ位置25±12-Ø34.5 H7

4-M49.5
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基準位置116 ストローク
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5
B View
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44

22

C-C View

21.7±0.03

基準面
5

B

ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.34 1.52 1.70 1.88 2.06 2.24 2.42 2.60 2.78 2.96 3.14 3.32 3.50 3.68 3.86 4.04

ストローク 50※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.34 1.52 1.70 1.88 2.06 2.24 2.42 2.60 2.78 2.96 3.14 3.32 3.50 3.68 3.86 4.04

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 /右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。 ※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは

    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

BL

BR
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注文型式

Clean
Room

GCH4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 600mm/s モータ容量 100W ボールねじ ø10mm

GCH4 L2 100 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

6mm6

12 12mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

100W
B

-

-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

Clean
Room
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( 単位  : mm) ( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

12kg 1000 55 80 リ

ー

ド
2

12kg 80 55 1000 リ

ー

ド
2

4kg 195 195
18kg 750 35 50 18kg 50 35 750 8kg 100 100
25kg 500 23 32 25kg 32 23 500 - - -

リ

ー

ド
6

10kg 550 53 70 リ

ー

ド
6

10kg 72 52 550 リ

ー

ド
6

4kg 150 150
15kg 350 32 45 15kg 45 32 345 8kg 75 75
20kg 250 22 31 20kg 31 22 250 - - -

リ

ー

ド
12

8kg 305 59 75 リ

ー

ド
12

8kg 75 59 300 リ

ー

ド
12

2kg 260 260
10kg 240 45 57 10kg 58 45 240 3.5kg 150 150
12kg 195 37 47 12kg 47 37 190 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 79
MP 79
MR 116

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 6 12

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 300 600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 25 20 12

垂直使用 (kg) 8 8 3.5

定格推力 (N) 854 285 142

ストローク (mm)※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø10

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 550を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
    285ペ ージを参照してください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様

サーボモータ取付一覧表

一
般

／
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※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

BC

BM

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.34 1.52 1.70 1.88 2.06 2.24 2.42 2.60 2.78 2.96 3.14 3.32 3.50 3.68 3.86 4.04

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 264 314 364 414 464 514 564 614 664 714 764 814 864 914 964 1014
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.23 1.41 1.59 1.77 1.95 2.13 2.31 2.49 2.67 2.85 3.03 3.21 3.39 3.57 3.75 3.93

GCH4 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm
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※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

BL

BR

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.34 1.52 1.70 1.88 2.06 2.24 2.42 2.60 2.78 2.96 3.14 3.32 3.50 3.68 3.86 4.04

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 246 296 346 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.34 1.52 1.70 1.88 2.06 2.24 2.42 2.60 2.78 2.96 3.14 3.32 3.50 3.68 3.86 4.04

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。 ※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは

    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

98.5

基準位置116

N-M410+Ø3.4-thr.

2-Ø34.5 H7

4-M49.5

L

40
90

80

50A71 M*100

36 44

44
98

71 100±0.02 P

B

C

C

52

35
42.6

メカストッパ位置61±1

2-Ø45 H7

基準面

Ø6吸引口

メカストッパ位置25±1

ストローク

5
B View

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

44

22

C-C View

21.7±0.03

基準面
5

(29)

98.5

メカストッパ位置25±12-Ø34.5 H7

4-M49.5

L

2-Ø45 H7

40
90

80

71 100±0.02

50A71 M*100

36 44

44
98

N-M410+Ø3.4-thr.

C

C

35

52

42.6

(29)

Ø6吸引口

メカストッパ位置61±1

基準位置116 ストローク

基準面

P

5
B View

4 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

44

22

C-C View

21.7±0.03

基準面
5

B
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注文型式

Clean
Room

GCH5 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 100W ボールねじ ø12mm

GCH5 L5 100 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

100W
B

-

-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

Clean
Room
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( 単位  : mm) ( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

10kg 900 100 135 リ

ー

ド
2

10kg 135 100 900 リ

ー

ド
2

6kg 180 180
20kg 700 45 60 20kg 60 45 700 8kg 135 135
30kg 550 25 35 30kg 37 27 550 10kg 110 110

リ

ー

ド
5

10kg 650 75 100 リ

ー

ド
5

10kg 100 75 650 リ

ー

ド
5

6kg 145 145
20kg 440 32 45 20kg 45 32 420 8kg 110 110
30kg 270 19 25 30kg 25 19 260 10kg 90 90

リ

ー

ド
10

5kg 600 145 185 リ

ー

ド
10

5kg 180 145 600 リ

ー

ド
10

1kg 800 800
10kg 370 70 85 10kg 85 68 370 3kg 260 260
15kg 250 42 52 15kg 52 42 250 5kg 155 155

リ

ー

ド
20    

5kg 320 120 130 リ

ー

ド
20

5kg 130 120 320 リ

ー

ド
20

1kg 600 600
8kg 200 70 80 8kg 75 70 200 2kg 300 300
10kg 175 55 60 10kg 60 55 170 2.5kg 250 250

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 103
MP 103
MR 144

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 30 30 15 10

垂直使用 (kg) 10 10 5 2.5

定格推力 (N) 854 341 170 85

ストローク (mm)※ 2 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
      285ペ ージを参照してください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様

サーボモータ取付一覧表
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※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

BC

BM

GCH5 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 270.5 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.95 2.09 2.22 2.41 2.69 2.80 2.82 3.05 3.16 3.25 3.45 3.58 3.74 3.88 4.01 4.39

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.98 2.01 2.33 2.44 2.72 2.83 2.88 3.08 3.19 3.28 3.48 3.61 3.77 3.90 4.04 4.42

メカストッパ位置73±1

100±0.02

N-M513+Ø4.4-thr.

2-Ø57 H7

B

79.5

52

2-Ø36 H7

95.5 M*100 50

45

L

116

A

54

C

C
P95.5

(27)

60

42
52.5

54

基準面

基準位置 141 ストローク
メカストッパ位置

4-M511 Ø8吸引口

26.7±0.03 27

54
C-C View

基準面
7

7
B View

+0
.0

12
 0

5 
    

    
    

 

メカストッパ位置52.5±1
79.5

52

2-Ø36 H7

4-M511

L

116

50M*100

45

A175

54

C

C

60
11

2

*モータの全長は130以内に制限されます。

N-M513+Ø4.4-thr. B

P175 Ø57 H7

60

42
52.5

(27)

Ø8吸引口

メカストッパ位置11.5±1

基準面

基準位置120.5 ストローク

26.7±0.03 27

54
C-C View

基準面
77

B View

+0
.0

12
 0

5 
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※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様D4を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

BL

BR

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。 ※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは

    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.98 2.01 2.33 2.44 2.72 2.83 2.88 3.08 3.19 3.28 3.48 3.61 3.77 3.90 4.04 4.42

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 1.98 2.01 2.33 2.44 2.72 2.83 2.88 3.08 3.19 3.28 3.48 3.61 3.77 3.90 4.04 4.42

26.7±0.03 27
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C-C View
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注文型式

Clean
Room

GCH8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1100mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 200W ボールねじ ø16mm

GCH8 L10 100 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1100mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

10mm10

20 20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

200W

B-
-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

Clean
Room
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( 単位  : mm) ( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

20kg 1560 153 237 リ

ー

ド
5

20kg 214 153 1435 リ

ー

ド
5

10kg 331 331
35kg 890 81 126 35kg 113 81 845 15kg 200 200
50kg 550 53 82 50kg 74 53 506 - - -

リ

ー

ド
10

10kg 1730 286 412 リ

ー

ド
10

10kg 370 286 1400 リ

ー

ド
10

5kg 589 589
20kg 839 136 196 20kg 176 136 800 8kg 368 368
30kg 541 86 124 30kg 112 86 495 - - -

リ

ー

ド
20

6kg 1213 403 493 リ

ー

ド
20

6kg 444 403 760 リ

ー

ド
20

3kg 935 935
9kg 800 264 323 9kg 292 264 277 - - -
18kg 592 194 238 18kg 214 194 544 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 318
MP 318
MR 626

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18

垂直使用 (kg) 15 8 3

定格推力 (N) 683 341 174

ストローク (mm)※ 2 50-1100mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
      285ペ ージを参照してください。
注 1:パナソニック 200Wモータを使用する場合：モータ軸心はΦ 11です、他のブランドを使用する場合：モータ軸心
         はΦ 14です。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022G1U MADHT1507

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022G1V MADHT1507

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様

サーボモータ取付一覧表
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BC

BM

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

GCH8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

Ø59 H7

7
B View

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

*モータの全長は121以内に制限されます。

B

L
111

135

184.5 80AM*100

68 82

N-M615+Ø5.4-thr.

184.5 P
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6

C

C

メカストッパ位置76±1
基準位置153.5 ストローク

メカストッパ位置33.5±1

4-M613

2-Ø58 H775

(23)

Ø8吸引口
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65
81

78基準面

C-C View

基準面
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40.7±0.03 41

9

2-Ø59 H7
基準面

82

40.7±0.03 41

C-C View

メカストッパ位置89.5±1
基準位置167 ストローク

メカストッパ位置33.5±1

100±0.02
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B View
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ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 328 378 428 478 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 4.21 4.59 5.00 5.30 5.65 5.98 6.30 6.65 6.94 7.27 7.71 8.01 8.42 8.71 8.95 9.26 9.67 9.92 10.31 10.58 11.00 11.42

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 4.25 4.63 5.04 5.39 5.69 6.02 6.34 6.69 6.98 7.31 7.75 8.05 8.46 8.75 8.99 9.30 9.71 9.96 10.38 10.62 11.04 11.46

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。
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BL

BR

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm
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ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 4.25 4.63 5.04 5.39 5.69 6.02 6.34 6.69 6.98 7.31 7.75 8.05 8.46 8.75 8.99 9.30 9.71 9.96 10.38 10.62 11.04 11.46

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 4.25 4.63 5.04 5.39 5.69 6.02 6.34 6.69 6.98 7.31 7.75 8.05 8.46 8.75 8.99 9.30 9.71 9.96 10.38 10.62 11.04 11.46

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。

フリーダイヤル : 中国 台湾
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注文型式

Clean
Room

GCH8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

GCH8 L10 100 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1100mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

10mm10

20 20mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

400W

B-
-
-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

Clean
Room

最大
ストローク 1100mm 最高速度 1000mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm

www.toyorobot.com303



( 単位  : mm) ( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

20kg 1560 153 237 リ

ー

ド
5

20kg 214 153 1435 リ

ー

ド
5

10kg 331 331
35kg 890 81 126 35kg 113 81 845 15kg 200 200
50kg 550 53 82 50kg 74 53 506 - - -

リ

ー

ド
10

10kg 1730 286 412 リ

ー

ド
10

10kg 370 286 1400 リ

ー

ド
10

5kg 589 589
20kg 839 136 196 20kg 176 136 800 8kg 368 368
30kg 541 86 124 30kg 112 86 495 - - -

リ

ー

ド
20

6kg 1213 403 493 リ

ー

ド
20

6kg 444 403 760 リ

ー

ド
20

3kg 935 935
9kg 800 264 323 9kg 292 264 277 - - -
18kg 592 194 238 18kg 214 194 544 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 318
MP 318
MR 626

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18

垂直使用 (kg) 15 8 3

定格推力 (N) 1388 694 347

ストローク (mm)※ 2 50-1100mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
      285ペ ージを参照してください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様
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BC

BM

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

GCH8 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm
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*モータの全長は121以内に制限されます。
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ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 328 378 428 478 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 4.21 4.59 5.00 5.30 5.65 5.98 6.30 6.65 6.94 7.27 7.71 8.01 8.42 8.71 8.95 9.26 9.67 9.92 10.31 10.58 11.00 11.42

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10
N 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 4.25 4.63 5.04 5.39 5.69 6.02 6.34 6.69 6.98 7.31 7.75 8.05 8.46 8.75 8.99 9.30 9.71 9.96 10.38 10.62 11.04 11.46

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。
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BR

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

4-M613

100±0.02

68 82

C

C

BN-M615+Ø5.4-thr.
84.5 M*100 80A

84.5 P

2-Ø59 H7

65
81

78

基準面

146
L

メカストッパ位置33.5±1

Ø8吸引口
111

75
135

2-Ø58 H7

82
15

6

(23)

ストローク基準位置153.5

メカストッパ位置76±1

基準面

82

40.7±0.03 41

C-C View

9
7

B View

+0
.0

12
 0

5 
    

    
    

 

100±0.02

81

78

65

基準面84.5 M*100 80A

84.5 P

68 82

C

C

BN-M615+Ø5.4-thr.

2-Ø59 H7 

146

2-Ø58 H7

メカストッパ位置33.5±1

メカストッパ位置76±1
ストローク Ø8吸引口

L
111

135
75

4-M613

82
15

6
(23)

基準位置153.5

基準面

82

40.7±0.03 41

C-C View

9
7

B View

+0
.0

12
 0

5 
    

    
    

 

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 4.25 4.63 5.04 5.39 5.69 6.02 6.34 6.69 6.98 7.31 7.75 8.05 8.46 8.75 8.99 9.30 9.71 9.96 10.38 10.62 11.04 11.46

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 4.25 4.63 5.04 5.39 5.69 6.02 6.34 6.69 6.98 7.31 7.75 8.05 8.46 8.75 8.99 9.30 9.71 9.96 10.38 10.62 11.04 11.46

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。
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Clean
Room

GCH12 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

GCH12 L5 100 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1250mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク50mmを選択する場合、下記
の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

400W

B

-

-
-10

20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

Clean
Room

注文型式

最大
ストローク 1250mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm
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( 単位  : mm) ( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

60kg 2850 250 340 リ

ー

ド
5

55kg 280 280 3300 リ

ー

ド
5

15kg 1200 1200
80kg 2100 180 250 75kg 200 195 2400 22kg 820 820
110kg 1500 120 170 110kg 130 125 1550 33kg 550 550

リ

ー

ド
10

30kg 2850 490 600 リ

ー

ド
10

35kg 400 410 2500 リ

ー

ド
10

10kg 1600 1600
50kg 1700 280 350 55kg 245 250 1550 14kg 1150 1150
88kg 950 140 190 88kg 150 150 950 22kg 730 730

リ

ー

ド
20

10kg 3400 1250 1400 リ

ー

ド
20

12kg 900 1070 3000 リ

ー

ド
20

7kg 1800 1800
22kg 1650 550 620 20kg 550 630 1800 10kg 1250 1250
40kg 900 290 330 40kg 260 300 900 - - -

リ

ー

ド
32    

15kg 1100 570 550 リ

ー

ド
32    

15kg 440 570 1050 リ

ー

ド
32    

5kg 1600 1600
25kg 620 330 320 30kg 210 270 520 8kg 1000 1000
30kg 520 270 260 - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 606
MP 606
MR 1168

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 110 88 40 30

垂直使用 (kg) 33 22 10 8

定格推力 (N) 1388 694 347 218

ストローク (mm)※ 2 50-1250mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 800を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
      285ペ ージを参照してください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MSMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MSMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様

サーボモータ取付一覧表
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／
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BC

BM

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

GCH12 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

8-M617
2-Ø610 H7

メカストッパ位置13.75±1メカストッパ位置68.75±1

119.5
L

ストローク基準位置174.5

95
201.5

60

118

基準面

104

76

N-M816+Ø6.8-thr.
C

C

98 M*100 A 46

10
8

12
0

98 100±0.02 P

B

2-Ø67 H7

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5

基準面

+0
.0

12
6

 0

8
B View

7

(25)

Ø6吸引口

2-Ø67 H7

10H72-Ø6
8-M617

14
5



※モータの全長は132以内に制限されます。

184.5 M*100 A 46

10
8

12
0

B

P184.5

C

C

N-M8 16+Ø6.8-thr.

119.5
L

60
95 メカストッパ位置13.75±1

ストローク基準位置161

メカストッパ位置55.25±1
201.5201.5

104
118

76基準面

+0
.0

12
6

 0

8
B View

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5

基準面
7

(25)

Ø6吸引口

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 344 394 444 494 544 594 644 694 744 794 844 894 944 994 1044 1094 1144 1194 1244 1294 1344 1394 1444 1494 1544
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

本体質量 kg 5.05 5.4 5.75 6.1 6.45 6.8 7.15 7.5 7.85 8.2 8.55 8.9 9.25 9.6 9.95 10.3 10.65 11 11.35 11.7 12.05 12.4 12.75 13.1 13.45

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 330.5 380.5 430.5 480.5 530.5 580.5 630.5 680.5 730.5 780.5 830.5 880.5 930.5 980.5 1030.5 1080.5 1130.5 1180.5 1230.5 1280.5 1330.5 1380.5 1430.5 1480.5 1530.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12
N 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

本体質量 kg 5.21 5.56 5.91 6.26 6.61 6.96 7.31 7.66 8.01 8.36 8.71 9.06 9.41 9.76 10.11 10.46 10.81 11.16 11.51 11.86 12.21 12.56 12.91 13.26 13.61

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。
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※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

単位 : mm

単位 : mm

2-Ø610 H7
8-M617

+0
.0

12
6

 0

8
B View

基準位置151

2-Ø67 H7

74.5 M*100 A 46

10
8

12
0

119.5

L

60

B

100±0.02 P74.5

C

C

N-M816+Ø6.8-thr.

180.75

104
118

76

基準面

メカストッパ位置13.75±1

ストローク

メカストッパ位置45.25±1

95
201.5

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5

基準面
7

(25)
Ø6吸引口

2-Ø610 H7

+0
.0

12
6

 0

8
B View

メカストッパ位置45.25±1

119.5

メカストッパ位置13.75±1

L

60
95

201.5

74.5 M*100 A 46

10
8

12
0

B

100±0.02 P74.5

8-M617

C

C2-Ø67 H7

N-M816+Ø6.8-thr.

180.75

ストローク基準位置151

104
118

76

基準面

C-C View

60±0.03 60

120

32
.5基準面

7

(25)

Ø6吸引口

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5 1220.5 1270.5 1320.5 1370.5 1420.5 1470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

本体質量 kg 5.25 5.6 5.95 6.3 6.65 7 7.35 7.7 8.05 8.4 8.75 9.1 9.45 9.8 10.15 10.85 11.2 11.55 11.9 12.25 12.6 12.56 12.91 13.26 13.61

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5 1220.5 1270.5 1320.5 1370.5 1420.5 1470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

本体質量 kg 5.25 5.6 5.95 6.3 6.65 7 7.35 7.7 8.05 8.4 8.75 9.1 9.45 9.8 10.15 10.85 11.2 11.55 11.9 12.25 12.6 12.56 12.91 13.26 13.61

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体の固定穴はスライダに覆われるため、固定に使用できるネジは 4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用できないため、ご希望でしたら当社にご
   連絡ください。

フリーダイヤル : 中国 台湾
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Clean
Room

GCH5S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

相対同期移動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 325mm 最高速度 100mm/s モータ容量 100W ボールねじ ø12mm

GCH5S L2 100 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

25 mm ピッチ
25-325mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
2 2mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク25/50/75mmを選択する場
合、下記の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

100W
B-

-
-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません相対同期移動スライダ
の場合、リード2のみ
選択できます。

注文型式
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( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

10kg 900 100 135 リ

ー

ド
2

10kg 135 100 900 リ

ー

ド
2

6kg 180 180
20kg 700 45 60 20kg 60 45 700 8kg 135 135
30kg 550 25 35 30kg 37 27 550 10kg 110 110

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 103
MP 103
MR 144

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2

最高速度 (mm/s) ※ 1 100

最大可搬質量
水平使用 (kg) 30 ダブルスライダ

垂直使用 (kg) 10 ダブルスライダ

定格推力 (N) 854

ストローク (mm) ※ 2 25-325mm / 25 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 相対同期移動スライダの場合、リード 2のみ選択できます。

標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表
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GCH5S

GCH8S

GCH12

GCH8

GCH4

GCH5

単軸
1 axis
GCH



基準面

基準面

98 M*100 80

65
81

78

5+0
.0

12
 0

B View
7 82

C

C

C-C ViewA

2-Ø59 H7

B 82

40.7±0.03 41

68

98 100±0.02 P

N-M615+Ø5.4-thr.

9

4644

L
106

4-M613

210

135
75

2-Ø58 H7
4-M613

135
75

2-Ø58 H7

ストロークストローク

メカストッパ位置89.5±1 メカストッパ位置33.5±1

基準位置162

リミット距離5

(23)

Ø8吸引口

C-C View
82

41

基準面

40.7±0.03

184.5 80
Ø59 H7

AM*100

68 82

C

C

BN-M615+Ø5.4-thr.

184.5 P
※モータの全長は121以内に制限されます。

5+0
.0

12
 0

B View
7

9

4644

78
15

1.
5

14
6

L
基準位置148.5 106

メカストッパ位置76±1 メカストッパ位置33.5±1
75

135

4-M613
2-Ø58 H7

ストローク210
135
75

4-M613

ストローク

リミット距離5

2-Ø58 H7

(23)

Ø8吸引口 65
81

78

基準面

GCH5S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

BC

BM

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325

L 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5

A 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75

M 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8

N 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20

P 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 2.82 3.01 3.21 3.41 3.6 3.8 4 4.19 4.39 4.59 4.78 4.98 5.18

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325

L 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

A 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75

M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7

N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18

P 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 2.99 3.18 3.38 3.58 3.77 3.97 4.17 4.36 4.56 4.76 4.95 5.15 5.35
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N-M615+Ø5.4-thr.

84.5 M*100 80A

P
2-Ø59H7

68 82

C

C

B

4-M613
2-Ø58H7

4-M613
2-Ø58H7

7575

L
106

メカストッパ位置33.5±1

82
15

6

135

210

135

ストローク基準位置148.5

メカストッパ位置76±1

ストローク

146

78

81
65

基準面

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

7
B View

C-C View
82

41

基準面

40.7±0.0384.5 100±0.02

9

リミット距離5

44 46

(23)

Ø8吸引口

4-M613
2-Ø58 H7

4-M613
2-Ø58 H7

N-M615+Ø5.4-thr.

2-Ø59 H7

68 82

C

C

B
84.5 M*100 80A

84.5 100±0.02 P

L

75
135

82
15

6

106
135
75

210

メカストッパ位置76±1

メカストッパ位置33.5±1

ストローク ストローク基準位置148.5

5 
    

    
    

  
+0

.0
12

  0

7
B View C-C View

82

41

基準面

40.7±0.03

9

リミット距離5

44 46146 65
81

78

基準面

Ø8吸引口

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

BL

BR

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325

L 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

A 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75

M 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8

N 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20

P 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 2.99 3.18 3.38 3.58 3.77 3.97 4.17 4.36 4.56 4.76 4.95 5.15 5.35

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325

L 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000

A 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75

M 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8

N 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20

P 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

本体質量 kg 2.99 3.18 3.38 3.58 3.77 3.97 4.17 4.36 4.56 4.76 4.95 5.15 5.35

フリーダイヤル : 中国 台湾
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Clean
Room

GCH8S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

相対同期移動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 450mm 最高速度 250mm/s モータ容量 200W ボールねじ ø16mm

GCH8S L5 100 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

25 mm ピッチ
25-450mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク25/50/75mmを選択する場
合、下記の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

200W

B
-
-

-

10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません相対同期移動スライダ
の場合、リード5のみ
選択できます。

注文型式
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出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MSMD022G1U MADHT1507

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MSMD022G1V MADHT1507

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B

サーボモータ取付一覧表

( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

20kg 1560 153 237 リ

ー

ド
5

20kg 214 153 1435 リ

ー

ド
5

10kg 331 331
35kg 890 81 126 35kg 113 81 845 15kg 200 200
50kg 550 53 82 50kg 74 53 506 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 318
MP 318
MR 626

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5

最高速度 (mm/s) ※ 1 250

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 ダブルスライダ

垂直使用 (kg) 15 ダブルスライダ

定格推力 (N) 683

ストローク (mm) ※ 2 25-450mm / 25 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 相対同期移動スライダの場合、リード 5のみ選択できます。
注 1:パナソニック 200Wモータを使用する場合：モータ軸心はΦ 11です、他のブランドを使用する場合：モータ軸心
	    はΦ 14です。

2020  総合カタログ 
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基準面

基準面
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B View
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C

C-C ViewA

2-Ø59 H7

B 82

40.7±0.03 41
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L
106

4-M613

210

135
75

2-Ø58 H7
4-M613

135
75

2-Ø58 H7

ストロークストローク

メカストッパ位置89.5±1 メカストッパ位置33.5±1

基準位置162

リミット距離5

(23)

Ø8吸引口

C-C View
82
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基準面

40.7±0.03

184.5 80
Ø59 H7
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GCH8S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

BC

BM

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5

A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10

N 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24

P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 16

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378

A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11

N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26

P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 6.64 7.00 7.37 7.73 8.10 8.46 8.83 9.19 9.56 9.92 10.29 10.65 11.02 11.38 11.75 12.11 12.48 12.85
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モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

BL

BR

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5

A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11

N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26

P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 16

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5

A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11

N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26

P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 16

www.toyorobot.com 318

一
般

／
ボ

ー
ル

ね
じ

仕
様

G
TH

 / G
TY / ETH

応
用

例
A

pplication
一

般
/ベ

ル
ト

仕
様

ETB

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 Series

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

参
考

資
料

R
eference

2020  総合カタログ 

フリーダイヤル : 中国 台湾

単軸
1 axis
GCH

GCH5S

GCH8S

GCH12

GCH8

GCH4

GCH5



Clean
Room相対同期移動

Clean
Room

GCH8S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 450mm 最高速度 250mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm

GCH8S L5 100 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

25 mm ピッチ
25-450mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ストレート取付
下側折返し取付
左側折返し取付
右側折返し取付

ねじリード
5 5mm

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなし

※ストローク25/50/75mmを選択する場
合、下記の制限があります：

1. 原点センサとリミットセンサの取付側は
反対側となります。

2. スライダの両側にセンサドグを取り付け
る必要があります。

モータメーカ、仕様
三菱 05

400W

B
-
-

-
10
20
40

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません相対同期移動スライダ
の場合、リード5のみ
選択できます。

注文型式
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出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞標準仕様

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

サーボモータ取付一覧表

( 単位  : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

20kg 1560 153 237 リ

ー

ド
5

20kg 214 153 1435 リ

ー

ド
5

10kg 331 331
35kg 890 81 126 35kg 113 81 845 15kg 220 220
50kg 550 53 82 50kg 74 53 506 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 318
MP 318
MR 626

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5

最高速度 (mm/s) ※ 1 250

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 ダブルスライダ

垂直使用 (kg) 15 ダブルスライダ

定格推力 (N) 1388

ストローク (mm) ※ 2 25-450mm / 25 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 T74N2(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 相対同期移動スライダの場合、リード 5のみ選択できます。
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単軸
1 axis
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GCH8S 単軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

モータストレート取付

モータ下側折返し取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

* モータ下側折返しで、ブレーキモータを選択された場合、もしくはモータのサイズが制限を超えた場合は標準の PIN 穴に適用
    できないため、ご希望でしたら当社にご連絡ください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

BC

BM

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.5 1214.5 1264.5 1314.5 1364.5

A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10

N 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24

P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 16

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 528 578 628 678 728 778 828 878 928 978 1028 1078 1128 1178 1228 1278 1328 1378

A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11

N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26

P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 6.64 7.00 7.37 7.73 8.10 8.46 8.83 9.19 9.56 9.92 10.29 10.65 11.02 11.38 11.75 12.11 12.48 12.85
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モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

単位 : mm

単位 : mm

BL

BR

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※センサ仕様 D4 を選択した場合、（原点センサを反モータ側に取付ける場合）ワンタッチ継手を反対側に取付けてください。

※ストローク 50mm の場合、上から取付けると、本体のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用できるネジは
    4 本のみです。下から取り付けることをお勧めします。

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.51 214.5 1264.5 1314.5 1364.5

A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11

N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26

P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 12.85

ストローク 25 50 ※ 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 350 375 400 425 450

L 514.5 564.5 615.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.5 1064.5 1114.5 1164.51 214.5 1264.5 1314.5 1364.5

A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100

M 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11

N 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26

P 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

本体質量 kg 7.16 7.68 8.2 8.72 9.24 9.76 10.28 10.8 11.32 11.84 12.36 12.88 13.4 13.92 14.44 14.96 15.48 12.85
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単軸
1 axis
GCH

GCH5S

GCH8S

GCH12

GCH8

GCH4

GCH5
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クリーンルーム / ボールねじ仕様

アクチュエータ Series

ECH Series
クリーンクリーンルーム / ボールねじ仕様

中荷重低価格

ECH5M

ECH14

ECH17

ECH22

軽荷重低価格 重荷重

重荷重

重荷重

重荷重

大型 LARGE

ECH17M

大型 LARGE

ECH22M

ロングストロークシリーズ

小型 SMALL

大型 LARGE

大型 LARGE

中型 MEDIUM

本体幅 102mm

最長ストローク 1050mm....355

最大可搬質量 50kg

本体幅 135mm

最長ストローク 1050mm....365

最大可搬質量 110kg

本体幅 170mm

最長ストローク 1250mm....377

最大可搬質量 120kg

本体幅 220mm

最長ストローク 1500mm....387

最大可搬質量 150kg

本体幅 51mm

最長ストローク 800mm......329

最大可搬質量 10kg

ECH6M

軽荷重低価格

小型 SMALL
本体幅 65mm

最長ストローク 800mm......337

最大可搬質量 30kg

ECH10

中型 MEDIUM

ECH12

中型 MEDIUM

本体幅 102mm

最長ストローク 1050mm....345

最大可搬質量 50kg

本体幅 170mm

最長ストローク 2200mm..... 393

最大可搬質量 120kg

本体幅 220mm

最長ストローク 2400mm..... 403

最大可搬質量 130kg

ロングス
トローク

ロングス
トローク
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総合カタログ  2020

アクチュエータモジュール仕様索引 

ECH 低発塵仕様　ボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH5M

42M
(Stepping Motor)

51 ±0.005 12

2 10 7 16

329

5 10 3 41
10 5 1.5 83
20 3 1.5 166

100W

2 10 7 100
5 10 3 250
10 5 1.5 500
20 3 1.5 1000

ECH6M

57M
(Stepping Motor)

65 ±0.005 12

2 30 15 16

337

5 30 10 41
10 15 5 83
20 10 2 166

100W

2 30 15 100
5 30 10 250

10 15 5 500
20 10 2 1000

ECH10

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

345

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ECH12

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

355

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ECH14

200W

135 ±0.005 16

5 95 27 250

365

10 75 18 500
20 35 7 1000
32 15 - 1600

400W

5 110 33 250
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 
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ECH 低発塵仕様　ボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 11001150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH5M

42M
(Stepping Motor)

51 ±0.005 12

2 10 7 16

329

5 10 3 41
10 5 1.5 83
20 3 1.5 166

100W

2 10 7 100
5 10 3 250
10 5 1.5 500
20 3 1.5 1000

ECH6M

57M
(Stepping Motor)

65 ±0.005 12

2 30 15 16

337

5 30 10 41
10 15 5 83
20 10 2 166

100W

2 30 15 100
5 30 10 250
10 15 5 500
20 10 2 1000

ECH10

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

345

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ECH12

100W

102 ±0.005 16

5 50 12 250

355

10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

200W

5 50 12 250
10 30 8 500
20 18 3 1000
32 5 - 1600

ECH14

200W

135 ±0.005 16

5 95 27 250

365

10 75 18 500
20 35 7 1000
32 15 - 1600

400W

5 110 33 250
10 88 22 500
20 40 10 1000
32 30 8 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

16

16

100

100

41

41

250

250

83

83

500

500

166

166

1000

1000

90

90

225

225

450

450

900

900

80

80

200

200

400

400

800

800

70

70

175

175

350

350

700

700

60

60

150

150

300

300

600

600

1000

1000

1000

1000

900

900

900

900

800

800

800

800

700

700

700

700

600

600

600

600

500

500

500

500

400

400

400

400

500

500

500

500

250

250

250

250

450

450

450

450

400

400

400

400

350

350

350

350

300

300

300

300

250

250

250

250

200

200

200

200

1600

1600

1600

1600

1440

1440

1440

1440

1280

1280

1280

1280

1120

1120

1120

1120

960

960

960

960

800

800

800

800

640

640

640

640

225

225

225

225

200

200

200

200

175

175

175

175

150

150

150

150

125

125

125

125

100

100

100

100

250 225 200 175 150 125 100

250 225 200 175 150 125 100

1000 900 800 700 600 500 400

1000 900 800 700 600 500 400

500 450 400 350 300 250 200

500 450 400 350 300 250 200

1600 1440 1280 1120 960 800 640

1600 1440 1280 1120 960 800 640
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アクチュエータモジュール仕様索引 

ECH 低発塵仕様　ボールねじ駆動スライダタイプ

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH17

400W 170 ±0.005 20

5 120 40 250

377

10 110 30 500
20 75 14 1000
40 22 7 2000

750W 170 ±0.005 20

5 120 50 250
10 120 40 500
20 83 25 1000
40 43 12 2000

ECH22 750W 220 ±0.005

25 5 150 55 250

387
25 10 150 45 500
25 25 105 20 1250
20 40 43 12 2000

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH17M

400W 170 ±0.005 16

5 110 33 200

393

10 90 22 400
20 40 10 800
32 30 8 1280

750W 170 ±0.005 16

5 120 40 200
10 95 25 400
20 50 15 800
32 35 12 1280

ECH22M 750W 220 ±0.005 20

5 130 50 200

403
10 130 40 400
20 85 25 800
40 43 12 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

ロングストローク

250

250

500

500

1000

 1000

2000

 2000
 250
 500

1000
 2000
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使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH17

400W 170 ±0.005 20

5 120 40 250

377

10 110 30 500
20 75 14 1000
40 22 7 2000

750W 170 ±0.005 20

5 120 50 250
10 120 40 500
20 83 25 1000
40 43 12 2000

ECH22 750W 220 ±0.005

25 5 150 55 250

387
25 10 150 45 500
25 25 105 20 1250
20 40 43 12 2000

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

使用
環境

伝動
方式 仕樣

モータ
容量

(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ボールねじ仕様 (C7 級 ) 最大可搬質量 (kg) 最高速度 *1

  (mm/s)
ストローク ( ｍｍ ) と最高速度 ( ｍｍ /s)*2  速度 掲載

ページ外径 (mm) リード (mm) 水平使用 垂直使用 ストローク  800 850 900 950 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

ク
リー

ン
ルー

ム

ボー

ル
ね
じ

ECH17M

400W 170 ±0.005 16

5 110 33 200

393

10 90 22 400
20 40 10 800
32 30 8 1280

750W 170 ±0.005 16

5 120 40 200
10 95 25 400
20 50 15 800
32 35 12 1280

ECH22M 750W 220 ±0.005 20

5 130 50 200

403
10 130 40 400
20 85 25 800
40 43 12 1600

*1: 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。 
*2: ストローク表の数字は、そのストロークで使用できる最高安全速度を表します。この速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。 

200 175 150 125

200 175 150 125

 200 175

 400 350 300 250

400 350 300 250

400 350

 800 700 600 500

800 700 600 500

 800 700

1280 1120 960 800

1280 1120 960 800

1680 1120

150
300
600

1200

250 225 175200 150

250 225 175200 150

500 450 350400 300

500 450 350400 300

1000 900 700800 600

 1000 900 700800 600

2000 1800 14001600 1200

 2000 1800 14001600 1200
 250 225 175 125200 150 100
 500 450 350 250400 300 200

1000 1125 875 6251000 750 500
 2000 1800 1400 10001600 1200 800 600



Clean
Room

ECH5M 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

ECH5M L5 50 BC 42M C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

ストレート取付
下側折返し取付

右側折返し取付
左側折返し取付

BC
BM
BL
BR

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

TS3617N3E8
PK245-01A
103H5209-0440

モータメーカ、仕様
多摩川

オリエンタル
山洋

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 166mm/s

注文型式

ボールねじ ø12mm リニア
ガイド 24X8.5-1 本最大静止ト

ルク 0.32N.m.
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 16 41 83 166

最大可搬質量
水平使用 (kg) 10 10 5 3

垂直使用 (kg) 7 3 1.5 1.5

定格推力 (N) 854 341 170 85

ストローク (mm) 50-800mm/50 ピッチ

部
品

励磁最大静止トルク（N.m.） 0.32

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

高剛性リニアガイド W24XH8.5

カップリング (mm) 7X5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 16
MP 20
MR 19

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

5kg 750 32 76 リ

ー

ド
2

5kg 71 30 750 リ

ー

ド
2

3kg 59 59

10kg 350 13 32 10kg 30 12 350 7kg 25 25

リ

ー

ド
5

5kg 280 24 55 リ

ー

ド
5

5kg 51 30 300 リ

ー

ド
5

1kg 140 140

10kg 120 10 22 10kg 20 15 195 3kg 47 47

リ

ー

ド
10

3kg 245 40 78 リ

ー

ド
10

3kg 74 37 231 リ

ー

ド
10

1kg 125 125

5kg 140 22 43 5kg 40 20 131 1.5kg 83 83

リ

ー

ド
20

2kg 153 50 79 リ

ー

ド
20

2kg 75 48 148 リ

ー

ド
20

1kg 100 100

3kg 99 32 50 3kg 48 30 95 1.5kg 66 66

ステッピングモータ取付一覧表

メーカー 励磁最大静止トルク 電源電圧 ステッピングモータ仕様 ドライバ仕様

多摩川 0.32 DC24V 2相 -TS3617N3E8 CD-2D34M
�解� 200/400/800/1600

オリエンタル 0.32 単相 100V 2相 -PK245-01A UDK2112
�解� 200/400/800/1600/3200

山洋 0.32 DC24V 2相 -103H5209-0440 US1D200P10
�解� 200/400/800/1600/3200
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ECH5M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータストレート取付
3D CAD2D CAD

M*40

A-A View

8.
5

54

1324
32

34
44

18±0.02

2-Ø36 H7

73.5 A

A

A

N-M58.5

2-M412

5142
4-M411

59

L

基準位置104.5 ストローク 

メカストッパ位置59.3±1 メカストッパ位置15.8±1

2-Ø6吸引口

基準位置99 ストローク 
メカストッパ位置53.8±1

メカストッパ位置15.8±1

M*40

A-A View

8.
5

54

32

13

24
49.5

34
44

18±0.02

2-Ø36 H7

108 A

A

A

N-M58.5

2-M412

5151 42
54

52
.5

4-M411

59
L

2-Ø6吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 213.5 263.5 313.5 363.5 413.5 463.5 513.5 563.5 613.5 663.5 713.5 763.5 813.5 863.5 913.5 963.5
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.56 1.71 1.85 2 2.14 2.29 2.44 2.58 2.73 2.87 3.02 3.17 3.31 3.46 3.6 3.75

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 1 3 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20
N 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

モータストレート取付 / 下側折返し取付

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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A-A View

2-M412

32

8.
5

13

51

24

54

A

A

A

54

M*4068

N-M58.5

10
5

42 51

2-Ø36 H7

4-M411
18±0.02

44
34

59基準位置99 ストローク
L

 

メカストッパ位置53.8±1
メカストッパ位置15.8±1

2-Ø6吸引口

基準位置99 ストローク 

メカストッパ位置53.8±1

メカストッパ位置15.8±1

A-A View

M*40

N-M58.5

68

A

A

A

2-M412

32

24

51

54

54

13

8.
5

10
5

34
44

42

18±0.02

51

4-M411

2-Ø36 H7

59
L

2-Ø6吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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Clean
Room

ECH5M 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

ECH5M L5 50 BC M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 1000mm/s

注文型式

ボールねじ ø12mm リニア
ガイド 24X8.5-1 本モータ容量 100W
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 10 10 5 3

垂直使用 (kg) 7 3 1.5 1.5

定格推力 (N) 854 341 170 85

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

高剛性リニアガイド W24XH8.5

カップリング (mm) 7X5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。   

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 16
MP 20
MR 19

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

5kg 750 32 76 リ

ー

ド
2

5kg 71 30 750 リ

ー

ド
2

3kg 59 59

10kg 350 13 32 10kg 30 12 350 7kg 25 25

リ

ー

ド
5

5kg 280 24 55 リ

ー

ド
5

5kg 51 30 300 リ

ー

ド
5

1kg 140 140

10kg 120 10 22 10kg 20 15 195 3kg 47 47

リ

ー

ド
10

3kg 245 40 78 リ

ー

ド
10

3kg 74 37 231 リ

ー

ド
10

1kg 125 125

5kg 140 22 43 5kg 40 20 131 1.5kg 83 83

リ

ー

ド
20

2kg 153 50 79 リ

ー

ド
20

2kg 75 48 148 リ

ー

ド
20

1kg 100 100

3kg 99 32 50 3kg 48 30 95 1.5kg 66 66

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B
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ECH5M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータストレート取付
3D CAD2D CAD

基準位置107 ストローク 
メカストッパ位置61.8±1

メカストッパ位置15.8±1

A

A

A

A-A View

L

ブレーキ+30

76 M*40

54

8.
5

1324
32

59

5142

34
44

18±0.02

N-M58.5

2-M412

2-Ø36 H7

4-M411
2-Ø6吸引口

基準位置99 ストローク 
メカストッパ位置53.8±1

メカストッパ位置15.8±1

M*40148

A

A

A

32

13

24

54

49.5

8.
5

A-A View

54
52

.5

18±0.02

L
59

N-M58.5

2-M412

4-M411

34
44

514251

2-Ø36 H7

2-Ø6吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 216 266 316 366 416 466 516 566 616 666 716 766 816 866 916 966
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.56 1.71 1.85 2 2.14 2.29 2.44 2.58 2.73 2.87 3.02 3.17 3.31 3.46 3.6 3.75

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 0 2 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19
N 1 3 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

モータストレート取付 / 下側折返し取付

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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基準位置99 ストローク 

メカストッパ位置53.8±1
メカストッパ位置15.8±1

A-A View

8.
5

A

A

A

2-M412

32

13

51

24

54

54

M*4068

N-M58.5

10
5

42 51

2-Ø36 H7

18±0.02

44
34

59
L

4-M411
2-Ø6吸引口

基準位置99 ストローク 
メカストッパ位置53.8±1

メカストッパ位置15.8±1

A-A View

M*40

N-M58.5

68

A

A

A

8.
5

10
5

34
44

42

18±0.02

51

4-M411

2-Ø36 H7

59
L

2-M412

32

24

51

54

54

13

2-Ø6吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 208 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958
A 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50 60 30 40 50
M 2 4 5 6 7 9 10 11 12 14 15 16 17 19 20 21
N 3 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22

本体質量 kg 1.66 1.81 1.95 2.1 2.24 2.39 2.54 2.68 2.83 2.97 3.12 3.27 3.41 3.56 3.7 3.85

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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Clean
Room

ECH6M 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

本体 特注番号
ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

ストレート取付
下側折返し取付

右側折返し取付
左側折返し取付

BC
BM
BL
BR

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

TS3617N3E8
PK245-01A
103H5209-0440

モータメーカ、仕様
多摩川

オリエンタル
山洋

本体固定穴

上から取り付け
下から取り付け M5

-
※ストローク50mmの場合は
     M5で下から取り付けのみ
     選択できます。

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 166mm/s

注文型式

ボールねじ ø12mm リニア
ガイド 42X9.5-1 本最大静止ト

ルク 0.39N.m.
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 16 41 83 166

最大可搬質量
水平使用 (kg) 30 30 15 10

垂直使用 (kg) 15 10 5 2

定格推力 (N) 1225 490 245 85

ストローク (mm) 50-800mm/50 ピッチ

部
品

励磁最大静止トルク（N.m.） 0.39

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

高剛性リニアガイド W42XH9.5

カップリング (mm) 7X6.35

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。

ステッピングモータ取付一覧表

メーカー 励磁最大静止トルク 電源電圧 ステッピングモータ仕様 ドライバ仕様

多摩川 0.39 DC24V 2相 -TS3653N1E2 CD-2D34M
�解� 200/400/800/1600

オリエンタル 0.39 単相 100V 2相 -PK264-02A UDK2112
�解� 200/400/800/1600/3200

山洋 0.39 DC24V 2相 -103H7121-0140 US1D200P10
�解� 200/400/800/1600/3200

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

10kg 600 55 147 リ

ー

ド
2

15kg 90 34 580 リ

ー

ド
2

5kg 125 125
30kg 160 13 36 30kg 35 13 160 15kg 42 42

- - - - - - - - - - -
リ

ー

ド
5

10kg 500 43 107 リ

ー

ド
5

15kg 63 25 304 リ

ー

ド
5

2kg 250 250
30kg 125 10 24 30kg 22 9 119 4kg 125 125

0 - - - 0 - - - 10kg 50 50
リ

ー

ド
10

3kg 790 145 310 リ

ー

ド
10

3kg 304 140 776 リ

ー

ド
10

1kg 446 446
8kg 280 49 107 8kg 104 48 273 2kg 223 223
15kg 135 23 50 15kg 48 22 131 5kg 89 89

リ

ー

ド
20

3kg 325 119 198 リ

ー

ド
20

3kg 193 116 321 リ

ー

ド
20

1kg 353 353
6kg 156 55 93 6kg 91 54 153 2kg 177 177
10kg 87 30 52 10kg 50 30 86 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 70
MP 80
MR 75

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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ECH6M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータストレート取付
3D CAD2D CAD

A-A View
4.5

Ø4.5

Ø8

9.
5

2-Ø36 H7

2-M412

4-M512

基準位置116 ストローク 

メカストッパ位置49±1 メカストッパ位置18±1

65

85
L

30±0.02

32

15

42
65

56

42
50
60

66
A

A

M*40 A

N-Ø4.5orM5※

23 65

45
60

116

2-Ø6吸引口

A-A View
4.5

Ø4.5

Ø8

9.
5

基準位置115 ストローク
L

 

メカストッパ位置48±1 メカストッパ位置18±12-Ø36 H7
4-M512

2-M412

85

54
.5

70
.5

15 56

42
50
60

32A

A N-Ø4.5orM5※

A145 M*40

23 65

45
60

116 2-Ø6吸引口

30±0.02

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 251 301 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.59 2.82 3.05 3.27 3.5 3.72 3.94 4.17 4.39 4.62 4.84 5.06 5.29 5.51 5.74 5.94

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 2 3 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20
N 6 8 10 12 14 18 20 22 24 28 30 32 34 38 40 42

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

モータストレート取付 / 下側折返し取付

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。
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A-A View
基準位置 115

メカストッパ位置48±1

メカストッパ位置18±1

ストローク 

4-M512

2-Ø36 H7

30±0.02

L

45
60

85

11
2

A

A

6523

65 AM*40

N-Ø4.5orM5 ※

15 5652

60

42
50

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

2-M412
32

65
42

116
2-Ø6吸引口

A-A View
4.5

Ø4.5

Ø8

9.
5

基準位置115 ストローク 

メカストッパ位置48±1

メカストッパ位置18±1
2-Ø36 H7

2-M412

4-M512

45
60

116

13
0

85
L

A

A

A65 M*40

23 65

3215

42
65

56

42
50
60

2-Ø6吸引口

N-Ø4.5orM5※

30±0.02

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。
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Clean
Room

ECH6M 単軸 クリーンルーム

本体 特注番号
ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

ねじリード
2 2mm

5mm5

10

20

10mm

20mm

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

本体固定穴

上から取り付け
下から取り付け M5

-
※ストローク50mmの場合は
     M5で下から取り付けのみ
     選択できます。

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 1000mm/s

注文型式

ボールねじ ø12mm リニア
ガイド 42X9.5-1 本モータ容量 100W
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 2 5 10 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 100 250 500 1000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 30 30 15 10

垂直使用 (kg) 15 10 5 2

定格推力 (N) 1225 490 245 85

ストローク (mm) ※ 2 50-800mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø12

高剛性リニアガイド W42XH9.5

カップリング (mm) 7X8

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。   

サーボモータ取付一覧表

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
2

10kg 600 55 147 リ

ー

ド
2

15kg 90 34 580 リ

ー

ド
2

5kg 125 125
30kg 160 13 36 30kg 35 13 160 15kg 42 42

- - - - - - - - - - -
リ

ー

ド
5

10kg 500 43 107 リ

ー

ド
5

15kg 63 25 304 リ

ー

ド
5

2kg 250 250
30kg 125 10 24 30kg 22 9 119 4kg 125 125

- - - - - - - - 10kg 50 50
リ

ー

ド
10

3kg 790 145 310 リ

ー

ド
10

3kg 304 140 776 リ

ー

ド
10

1kg 446 446
8kg 280 49 107 8kg 104 48 273 2kg 223 223
15kg 135 23 50 15kg 48 22 131 5kg 89 89

リ

ー

ド
20

3kg 325 119 198 リ

ー

ド
20

3kg 193 116 321 リ

ー

ド
20

1kg 353 353
6kg 156 55 93 6kg 91 54 153 2kg 177 177
10kg 87 30 52 10kg 50 30 86 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 70
MP 80
MR 75

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。
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ECH6M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータストレート取付
3D CAD2D CAD

A-A View

基準位置 123

メカストッパ位置56±1

煞車+30

メカストッパ位置18±1

ストローク 

A

A

A

73 M*40

4-M512
2-Ø36 H7

N-Ø4.5orM5※

23 65

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

5615

32

65
42

60

42
50

2-M412

45
60

116

30±0.02

65

85
L

2-Ø6吸引口

A-A View
基準位置 115

メカストッパ位置48±1 メカストッパ位置18±1

ストローク 

A

A

A145 M*40

4-M512
2-Ø36 H7

N-Ø4.5orM5※

23 65

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

56
1550

.5
54

.5

60

42
50

2-M412

45
60

116

30±0.02

85
L

2-Ø6吸引口

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 258 308 358 408 458 508 558 608 658 708 758 808 858 908 958 1008
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.59 2.82 3.05 3.27 3.5 3.72 3.94 4.17 4.39 4.62 4.84 5.06 5.29 5.51 5.74 5.94

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 2 3 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20
N 6 8 10 12 14 18 20 22 24 28 30 32 34 38 40 42

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

モータストレート取付 / 下側折返し取付

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

www.toyorobot.com343



A-A View
基準位置 115

メカストッパ位置48±1

メカストッパ位置18±1

ストローク 

4-M512

2-Ø36 H7

30±0.02

L

45
60

85

11
2

A

A

6523

65 AM*40

N-Ø4.5orM5 ※

15 5652

60

42
50

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

2-M412
32

65
42

116
2-Ø6吸引口

A-A View

メカストッパ位置48±1

メカストッパ位置18±1

基準位置 115 ストローク
L

 

45

85

60
116

4-M512
2-Ø36 H7

30±0.02

11
2

A

A

6523

65 AM*40

N-Ø4.5orM5 ※

4.5

9.
5

Ø4.5

Ø8

2-Ø6吸引口

15

5256

60

42
50

2-M412
32

65
42

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

ストローク 50 ※ 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55 65 35 45 55
M 4 5 6 7 8 10 11 12 13 15 16 17 18 20 21 22
N 10 12 14 16 18 22 24 26 28 32 34 36 38 42 44 46

本体質量 kg 2.63 2.86 3.09 3.31 3.54 3.77 3.99 4.22 4.44 4.67 4.9 5.12 5.35 5.57 5.80 5.99

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。
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Clean
Room

ECH10 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

ECH10 L5 50 M M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 100W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 20X18-1 本
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18 5

垂直使用 (kg) 12 8 3 -

定格推力 (N) 341 170 85 53

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W20XH18

カップリング (mm) 10X18

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。     

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

30kg 547 42 42 リ

ー

ド
5

25kg 52 53 670 リ

ー

ド
5

5kg 310 310
40kg 391 29 29 35kg 35 35 455 8kg 192 192
50kg 298 22 21 50kg 21 22 298 12kg 129 129

リ

ー

ド
10

15kg 521 84 80 リ

ー

ド
10

10kg 124 131 770 リ

ー

ド
10

4kg 344 344
25kg 298 47 44 20kg 58 61 382 8kg 172 172
30kg 242 37 35 30kg 35 37 242 - - -

リ

ー

ド
20

5kg 675 224 193 リ

ー

ド
20

6kg 160 185 562 リ

ー

ド
20

2kg 546 546
10kg 330 107 93 12kg 76 88 272 3kg 364 364
18kg 175 55 48 18kg 48 55 175 - - -

リ

ー

ド
32

3kg 486 259 198 リ

ー

ド
32

2kg 300 393 733
5kg 288 152 116 5kg 116 152 288

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 110
MP 110
MR 120

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012P1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B
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ECH10 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータビルトイン取付
3D CAD2D CAD

6

1.5
3.5

4.5

B View

ブレーキ+30

ブレーキ+30
※

基準位置269 ストローク 

メカストッパ位置174±1
メカストッパ位置45±12-Ø512 H7 4-M515

N-M59

M*200 83

10
8

82

35

64
80

170

50
104
92

82
102

78
.5

60

108

220 A

134
L

4-M510 反対側同位置

B
7

Ø10吸引口

6

1.5
3.5

4.5

B View

基準位置150 ストローク 
メカストッパ位置55±1 メカストッパ位置45±1

ブレーキ+30

M*200 83

10
8

82

3564
80

170

50
104
92

82
102

78
.5

60

108

2-Ø512 H7

101 A

4-M515

N-M59

134
L

4-M510 反対側同位置
B

7

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 453 503 553 603 653 703 753 803 853 903 953 1003 1053 1103 1153 1203 1253 1303 1353 1403 1453
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.57 5.98 6.39 6.81 7.22 7.63 8.05 8.46 8.87 9.28 9.7 10.11 10.25 10.94 11.35 11.76 12.17 12.58 13 13.41 13.82

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 334 384 434 484 534 584 634 684 734 784 834 884 934 984 1034 1084 1134 1184 1234 1284 1334
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.07 5.49 5.91 6.33 6.75 7.17 7.59 8.02 8.44 8.86 9.28 9.7 10.12 10.54 10.96 11.38 11.8 12.22 12.64 13.06 13.48

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

※デルタ電子 100W 時，ブレーキ +40。
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B

B View

2-Ø512 H7
4-M515

N-M59

4-M510 反対側同位置

83

10
8

134

50

7

A

82
102
108

92

60 78
.5

82

71.5

118 M*200

104

35

L

17
9.

5

1.5

4.5

3.5

6

64
80

170

Ø10吸引口

基準位置167 ストローク

メカストッパ位置72±1 メカストッパ位置45±1

6

1.5
3.5

4.5

B View

10
8

134

64
80

170
50

7

82
102
108

92

6078
.5

82

L

17
9.

5

71.5

104

35

83AM*200118

基準位置167 ストローク 

メカストッパ位置72±1

メカストッパ位置45±1

2-Ø512 H7

4-M515

N-M59

4-M510 反対側同位置

Ø10吸引口

B

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151 1201 1251 1301 1351
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.49 5.9 6.31 6.72 7.13 7.55 7.96 8.37 8.78 9.19 9.61 10.02 10.43 10.84 11.25 11.67 12.08 12.49 12.91 13.32 13.73

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151 1201 1251 1301 1351
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.49 5.9 6.31 6.72 7.13 7.55 7.96 8.37 8.78 9.19 9.61 10.02 10.43 10.84 11.25 11.67 12.08 12.49 12.91 13.32 13.73

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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ボールねじ駆動クリーンルームECH10 単軸

83

10
8

134

64
80

170
50

A

6078
.5

82
10

8

L

102
108

83

35

85 M*200

92
104

B

7

Ø10吸引口

6

1.5
3.5

4.5

B View

基準位置134 ストローク 

メカストッパ位置39±1 メカストッパ位置45±1

2-Ø512 H7

4-M515

N-M59

4-M510 反対側同位置

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 318 368 418 468 518 568 618 668 718 768 818 868 918 968 1018 1068 1118 1168 1218 1268 1318
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.49 5.9 6.31 6.72 7.13 7.55 7.96 8.37 8.78 9.19 9.61 10.02 10.43 10.84 11.25 11.67 12.08 12.49 12.91 13.32 13.73

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付
3D CAD2D CAD

単位 : mm
BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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Clean
Room

ECH10 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

ECH10 L5 50 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E
※ECH10場合、B2は選択できません。

B

-

-

-

M
P
Y
T

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 200W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 20X18-1 本
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18 5

垂直使用 (kg) 12 8 3 -

定格推力 (N) 683 341 213 174

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W20XH18

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    
注 1: パナソニック 200W モータを使用する場合：モータ軸径はΦ 11 です、他のブランドを使用する場合：モータ
           軸心はΦ 14 です。

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

30kg 547 42 42 リ

ー

ド
5

25kg 52 53 670 リ

ー

ド
5

5kg 310 310
40kg 391 29 29 35kg 35 35 455 8kg 192 192
50kg 298 22 21 50kg 21 22 298 12kg 129 129

リ

ー

ド
10

15kg 521 84 80 リ

ー

ド
10

10kg 124 131 770 リ

ー

ド
10

4kg 344 344
25kg 298 47 44 20kg 58 61 382 8kg 172 172
30kg 242 37 35 30kg 35 37 242 - - -

リ

ー

ド
20

5kg 675 224 193 リ

ー

ド
20

6kg 160 185 562 リ

ー

ド
20

2kg 546 546
10kg 330 107 93 12kg 76 88 272 3kg 364 364
18kg 175 55 48 18kg 48 55 175 - - -

リ

ー

ド
32

3kg 486 259 198 リ

ー

ド
32

2kg 300 393 733
5kg 288 152 116 5kg 116 152 288

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 110
MP 110
MR 120

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022P1S MADDT1207

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022P1T MADDT1207

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B
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ECH10 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータストレート取付
3D CAD2D CAD

B View

83

10
8

134
L

64
80

170
50

7

82
102
108

92
104

6078
.5

A

82

105 M*200

35

1.5

6

3.5

6

2-Ø512 H7 4-M515

N-M59

4-M510 反対側同位置

B

ブレーキ+30

基準位置154 ストローク 

メカストッパ位置59±1 メカストッパ位置45±1

Ø10吸引口

B View

83

10
8

134

64
80

170
50

7

A

6078
.5

82
10

8

102
108

83

35

85 M*200

92
104

1.5

63.5

6

基準位置134 ストローク

L

 

メカストッパ位置39±1 メカストッパ位置45±1

2-Ø512 H7

4-M515

N-M59

4-M510 反対側同位置

B

Ø10吸引口

モータストレート取付 / 下側折返し取付

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 338 388 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.67 6.09 6.51 6.93 7.35 7.77 8.19 8.61 9.03 9.45 9.87 10.29 10.71 11.13 11.55 11.97 12.39 12.81 13.23 13.65 14.07

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 318 368 418 468 518 568 618 668 718 768 818 868 918 968 1018 1068 1118 1168 1218 1268 1318
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.99 6.4 6.81 7.22 7.63 8.04 8.45 8.86 9.27 9.68 10.09 10.5 10.91 11.32 11.73 12.14 12.55 12.96 13.37 13.78 14.19
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B

B View
1.5

6

3.5

6

83

10
8

134

64
80

170

50

7

A

82
102
108

92

60 78
.5

82

71.5

118 M*200

104

35

L

17
9.

5

Ø10吸引口

基準位置167 ストローク 

メカストッパ位置72±1 メカストッパ位置45±12-Ø512 H7

4-M515

N-M59

4-M510 反対側同位置

B

B View
1.5

63.5

6

82
102
108

92

6078
.5

71.5

104

83

10
8

A

82

118 M*200

507

35

134

64
80

170

L

17
9.

5

基準位置167 ストローク

メカストッパ位置72±1

メカストッパ位置45±1

2-Ø512 H7

4-M510 反対側同位置

Ø10ブレーキ

N-M59

4-M515

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151 1201 1251 1301 1351
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.99 6.4 6.81 7.22 7.63 8.04 8.45 8.86 9.27 9.68 10.09 10.5 10.91 11.32 11.73 12.14 12.55 12.96 13.37 13.78 14.19

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 351 401 451 501 551 601 651 701 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151 1201 1251 1301 1351
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.99 6.4 6.81 7.22 7.63 8.04 8.45 8.86 9.27 9.68 10.09 10.5 10.91 11.32 11.73 12.14 12.55 12.96 13.37 13.78 14.19
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Clean
Room

ECH12 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

ECH12 L5 50 M M10B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B

-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 100W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 12X7.5-2 本

www.toyorobot.com355



標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18 5

垂直使用 (kg) 12 8 3 -

定格推力 (N) 341 170 85 53

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W20XH7.5

カップリング (mm) 10X8

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

30kg 882 65 78 リ

ー

ド
5

25kg 100 84 1102 リ

ー

ド
5

5kg 544 544
40kg 606 43 51 35kg 63 52 725 8kg 341 341
50kg 437 29 35 50kg 35 29 433 12kg 227 227

リ

ー

ド
10

15kg 875 138 157 リ

ー

ド
10

10kg 250 221 1311 リ

ー

ド
10

4kg 606 606
25kg 485 73 83 20kg 110 97 633 8kg 303 303
30kg 386 56 64 30kg 64 56 385 - - -

リ

ー

ド
20

5kg 1160 384 386 リ

ー

ド
20

6kg 317 316 955 リ

ー

ド
20

2kg 961 961
10kg 561 180 181 12kg 147 144 455 3kg 639 639
18kg 288 88 89 18kg 89 88 288 - - -

リ

ー

ド
32

3kg 822 444 385 リ

ー

ド
32

2kg 591 682 1256
5kg 492 255 224 5kg 224 255 488

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 150
MP 150
MR 130

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 HG-KR13B MR-J4-10A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 MSMD012G1V MADHT1505

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 100 200 ECMA-C20401FS ASD-B20121-B
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ECH12 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータビルトイン取付
3D CAD2D CAD

B
7

基準位置269 ストローク 

メカストッパ位置174±1 メカストッパ位置45±1

ブレーキ+30

ブレーキ+30

N-M59

4-M510 反対側同位置

2-Ø512 H7
4-M515

M*200 83

10
8

85

35

64
80

170

50
104
92

85

82
.5

64

220 A

134

L

Ø10吸引口6

1.5
3.5

4.5

B View

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

M*200 83

10
8

85

35
64
80

170

50
104
92

85
102

82
.5

64

108

86 A

134基準位置135 ストローク
L

 

メカストッパ位置40±1 メカストッパ位置45±1

ブレーキ+30

N-M59

4-M510 反対側同位置

2-Ø512 H7

4-M515

7

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 453 503 553 603 653 703 753 803 853 903 953 1003 1053 1103 1153 1203 1253 1303 1353 1403 1453
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 6.32 6.75 7.18 7.6 8.03 8.45 8.88 9.30 9.73 10.15 10.58 11 11.43 11.85 12.28 12.7 13.13 13.55 13.98 14.4 14.83

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019 1069 1119 1169 1219 1269 1319
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 5.59 6.02 6.45 6.87 7.3 7.72 8.15 8.57 9 9.42 9.85 10.27 10.7 11.12 11.55 11.97 12.4 12.82 13.25 13.67 14.1

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

M Download CAD data at www.toyorobot.com

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com357



B

6

1.5
3.5

4.5

B View

L
ストローク 

メカストッパ位置83±1
メカストッパ位置45±1

N-M59

4-M510 反対側同位置

4-M515

2-Ø512 H7

基準位置178

M*200

82
.5

64

102
85

10871.5

104
92507

35

129

10
8

85

A 83

17
9.

5
134

170
80
64

Ø10吸引口

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

N-M59

基準位置178 ストローク 

メカストッパ位置83±1

メカストッパ位置45±1

4-M510反対側同位置

2-Ø512 H7

4-M515

M*200

82
.5

64

102
85

108 71.5

104
92

170
50

80
64

35

129

10
8

85

A 83

17
9.

5

134
L

7

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 362 412 462 512 562 612 662 712 762 812 862 912 962 1012 1062 1112 1162 1212 1262 1312 1362
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 6.42 6.85 7.28 7.7 8.13 8.55 8.98 9.4 9.83 10.25 10.68 11.1 11.53 11.95 12.38 12.8 13.23 13.65 14.08 14.5 14.93

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 362 412 462 512 562 612 662 712 762 812 862 912 962 1012 1062 1112 1162 1212 1262 1312 1362
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 6.42 6.85 7.28 7.7 8.13 8.55 8.98 9.4 9.83 10.25 10.68 11.1 11.53 11.95 12.38 12.8 13.23 13.65 14.08 14.5 14.93

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com
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ECH12 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

基準位置133 ストローク 
メカストッパ位置38±1 メカストッパ位置45±1

N-M59

4-M510 反対側同位置

2-Ø512 H7

4-M515

10
8

M*200 83

10
8 85

3564
80

170

507

84 A

134

L

85
102
108

92

6482
.5

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 317 367 417 467 517 567 617 667 717 767 817 867 917 967 1017 1067 1117 1167 1217 1267 1317
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 6.42 6.85 7.28 7.7 8.13 8.55 8.98 9.4 9.83 10.25 10.68 11.1 11.53 11.95 12.38 12.8 13.23 13.65 14.08 14.5 14.93

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付
3D CAD2D CAD

単位 : mm
BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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Clean
Room

ECH12 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

ECH12 L5 50 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B

-

-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 200W

注文型式

ボールねじ ø16mm リニア
ガイド 12X7.5-2 本
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標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 50 30 18 5

垂直使用 (kg) 12 8 3 -

定格推力 (N) 683 341 213 174

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド 12x7.5

カップリング (mm) 10x14/11 注 1

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。    
注 1: パナソニック 200W モータを使用する場合：モータ軸径はΦ 11 です、他のブランドを使用する場合：モータ
           軸心はΦ 14 です。

サーボモータ取付一覧表

静的許容モーメント許容オーバーハング量

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

30kg 882 65 78 リ

ー

ド
5

25kg 100 84 1102 リ

ー

ド
5

5kg 544 544
40kg 606 43 51 35kg 63 52 725 8kg 341 341
50kg 437 29 35 50kg 35 29 433 12kg 227 227

リ

ー

ド
10

15kg 875 138 157 リ

ー

ド
10

10kg 250 221 1311 リ

ー

ド
10

4kg 606 606
25kg 485 73 83 20kg 110 97 633 8kg 303 303
30kg 386 56 64 30kg 64 56 385 - - -

リ

ー

ド
20

5kg 1160 384 386 リ

ー

ド
20

6kg 317 316 955 リ

ー

ド
20

2kg 961 961
10kg 561 180 181 12kg 147 144 455 3kg 639 639
18kg 288 88 89 18kg 89 88 288 - - -

リ

ー

ド
32

3kg 822 444 385 リ

ー

ド
32

2kg 591 682 1256
5kg 492 255 224 5kg 224 255 488

- - - - - - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 150
MP 150
MR 130

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR23B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022P1S MADDT1207

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MHMD022P1T MADDT1207

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20602FS ASD-B20221-B
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ECH12 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータストレート取付
3D CAD2D CAD

メカストッパ位置45±1 メカストッパ位置45±1

4-M510反対側同位置

Ø10吸引口

B

滑台原點140 ストローク 

ブレーキ+30

N-M59

2-Ø512 H7

4-M515

B View

M*200 A 8391

134
L

64
80

170
50

7

85
102
108

92
104

6482
.5

85 10
8

35

1.5

6

3.5

6

B

B View

基準位置133 ストローク 

メカストッパ位置38±1 メカストッパ位置45±1

N-M59

4-M510 反対側同位置

2-Ø512 H7

4-M515

Ø10吸引口

134

64
80

170

10
8

L

35

83

102

92

64 82
.5

84

85 10
8

M*200 A

507

1.5

63.5

6

モータストレート取付 / 下側折返し取付

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 324 374 424 474 524 574 624 674 724 774 824 874 924 974 1024 1074 1124 1174 1224 1274 1324
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 6.19 6.62 7.05 7048 7.91 8.43 8.77 9.2 9.63 10.06 10.49 10.92 11.35 11.78 12.21 12.64 13.07 13.5 13.93 14.36 14.79

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 317 367 417 467 517 567 617 667 717 767 817 867 917 967 1017 1067 1117 1167 1217 1267 1317
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 7.22 7.65 8.08 8.51 8.94 9.37 9.8 10.23 10.66 11.09 11.52 11.95 12.38 12.81 13.24 13.67 14.1 14.53 14.96 15.39 15.82
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B

B View

ストローク 

メカストッパ位置83±1 メカストッパ位置45±1

N-M59

4-M510 反対側同位置

4-M515
2-Ø512 H7

基準位置178

Ø10吸引口

35

80
170

134

64

507

85
102
108

92

64 82
.5

129 M*200 A 83

8510
8

104

71.5

L
17

9.
5

1.5

6

3.5

6

N-M59

基準位置178 ストローク
L

 

メカストッパ位置83±1

メカストッパ位置45±1

4-M510反対側同位置

2-Ø512 H7

4-M515

Ø10吸引口

35

134

64
80

170

17
9.

5

85
102
108

92

6482
.5

104

71.5

129 M*200 A 83

8510
8

50

7

1.5

63.5

6
B View

B

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 362 412 462 512 562 612 662 712 762 812 862 912 962 1012 1062 1112 1162 1212 1262 1312 1362
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 7.02 7.45 7.88 8.31 8.74 9.17 9.6 10.03 10.46 10.89 11.32 11.75 12.18 12.61 13.04 13.47 13.9 14.33 14.76 15.19 15.62

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 362 412 462 512 562 612 662 712 762 812 862 912 962 1012 1062 1112 1162 1212 1262 1312 1362
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14

本体質量 kg 7.02 7.45 7.88 8.31 8.74 9.17 9.6 10.03 10.46 10.89 11.32 11.75 12.18 12.61 13.04 13.47 13.9 14.33 14.76 15.19 15.62
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注文型式 

ECH14 L5 50 BC M20B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-

-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

Clean
Room

ECH14 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 200W ボールねじ ø16mm リニア

ガイド 15X12.5-2 本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい
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標準仕様

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 95 75 35 15

垂直使用 (kg) 27 18 7 -

定格推力 (N) 683 341 174 107

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X14/11 注 1

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
     353ページを参照してください。
注 1:パナソニック 200Wモータを使用する場合：モータ軸径はΦ 11です、他のブランドを使用する場合：モータ軸径
         はΦ 14です。

サーボモータ取付一覧表

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

60kg 2512 242 232 リ

ー

ド
5

55kg 257 269 2883 リ

ー

ド
5

15kg 1118 1118
80kg 1811 172 164 75kg 178 186 2000 22kg 770 770
95kg 1537 138 133 95kg 133 138 1537 27kg 626 626

リ

ー

ド
10

30kg 2727 470 430 リ

ー

ド
10

35kg 363 395 2368 リ

ー

ド
10

10kg 1500 1500
50kg 1577 266 242 55kg 218 238 1445 14kg 1072 1072
75kg 1004 164 150 75kg 150 164 1004 18kg 833 833

リ

ー

ド
20

10kg 2304 1222 1028 リ

ー

ド
20

12kg 854 1019 2552 リ

ー

ド
20

4kg 2980 2980
22kg 1443 540 451 20kg 500 596 1588 7kg 1700 1700
35kg 1005 324 271 35kg 271 324 1005 - - -

リ

ー

ド
32

10kg 1555 840 623 リ

ー

ド
32

8kg 787 1060 1980
15kg 1033 545 405 15kg 405 545 1033

- - - - - - - -

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 551
MP 552
MR 485

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR13 MR-J4-20A

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 HG-KR13B MR-J4-20A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MSMD012G1U MADHT1507

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 MSMD012G1V MADHT1507

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 200 200 ECMA-C20401ES ASD-B20221-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 200 200 ECMA-C20401FS ASD-B20221-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞
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B View

B

基準位置271 ストローク

メカストッパ位置167±1 メカストッパ位置51±1

ブレーキ+30

ブレーキ+30

2-Ø615 H7

4-M615

N-M610

4-M510
反対側同位置

M*200 94

13
5

10
6

3.5

1.8
5.5

5.
7

84
100
190

50
119
100

106
135

91 72
29

7

176 A

149
L

Ø10吸引口

35

M*200 94

10
6

13
5

3584
100
190

B View
3.5

1.8

5.
7

5.5

119
100

106

B91 72
29

135

53 A

149
L

基準位置148 ストローク 
メカストッパ位置44±1

メカストッパ位置51±1
ブレーキ+30

2-Ø615 H7

4-M615

N-M610

507
4-M510
反対側同位置

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 470 520 570 620 670 720 770 820 870 920 970 1020 1070 1120 1170 1220 1270 1320 1370 1420 1470
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 11.5 12.1 12.7 13.3 13.9 14.5 15.1 15.7 16.3 16.9 17.5 18.1 18.7 19.3 19.9 20.5 21.1 21.7 22.3 22.9 23.5

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 347 397 447 497 547 597 647 697 747 797 847 897 947 997 1047 1097 1147 1197 1247 1297 1347
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 10.5 11.1 11.7 12.3 12.9 13.5 14.1 14.7 15.3 15.9 16.5 17.1 17.7 18.3 18.9 19.5 20.1 20.7 21.3 21.9 22.5

単位 : mm

単位 : mm

M

BC

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 /ストレート取付

モータストレート取付

ECH14単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム
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基準位置185 ストローク 

メカストッパ位置81±1 メカストッパ位置51±12-Ø615 H7

4-M615

N-M610

4-M510
反対側同位置

L
149

35

21
0.

5

B View
3.5

1.8
5.5

5.
7

73
.5

13
5

10
6

72 91

29

119
100

106
135

B

A

50

90 M*200 94

7

84
100
190

Ø10吸引口

基準位置185 ストローク 

メカストッパ位置81±1

メカストッパ位置51±1

2-Ø615 H7

4-M615

N-M610

4-M510
反対側同位置

190
100
84 35

B View
3.5

1.8
5.5

5.
7

21
0.

5

73
.5

13
5

10
6

7291

29

119
100

106
135

B

L
149

7 50

90 M*200 A 94

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 384 434 484 534 584 634 684 734 784 834 884 934 984 1034 1084 1134 1184 1234 1284 1334 1384
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 10.9 11.52 12.14 12.76 13.38 14 14.62 15.24 15.86 16.48 17.1 17.72 18.34 18.96 19.58 20.2 20.82 21.44 22.06 22.68 23.3

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 384 434 484 534 584 634 684 734 784 834 884 934 984 1034 1084 1134 1184 1234 1284 1334 1384
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 10.9 11.52 12.14 12.76 13.38 14 14.62 15.24 15.86 16.48 17.1 17.72 18.34 18.96 19.58 20.2 20.82 21.44 22.06 22.68 23.3

単位 : mm

単位 : mm

BL

BR

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ左側折返し取付 /右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付
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L
149

84
100
190

5.
7

13
5

13
5

5.5
1.8

3.5

119
100 50

B

145 100 M*200 A 94

91 72
29

7

B View

基準位置140 ストローク
メカストッパ位置36±1 メカストッパ位置51±12-Ø615 H7

4-M615

N-M610

4-M510
反対側同位置

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 339 389 439 489 539 589 639 689 739 789 839 889 939 989 1039 1089 1139 1189 1239 1289 1339
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 10.9 11.52 12.14 12.76 13.38 14 14.62 15.24 15.86 16.48 17.1 17.72 18.34 18.96 19.58 20.2 20.82 21.44 22.06 22.68 23.3

BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

ECH14単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム
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イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

Clean
Room

ECH14 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

ECH14 L5 50 M M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1050mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

Clean
Room

注文型式 

最大
ストローク 1050mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm リニア

ガイド 15X12.5-2 本

www.toyorobot.com371



標準仕様

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 110 88 40 30

垂直使用 (kg) 33 22 10 8

定格推力 (N) 1388 694 347 217

ストローク (mm) ※ 2 50-1050mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X14

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 750を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
     353ペ ージを参照してください。

サーボモータ取付一覧表

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

60kg 2512 242 232 リ

ー

ド
5

55kg 257 269 2883 リ

ー

ド
5

15kg 1118 1118
80kg 1811 172 164 75kg 178 186 2000 22kg 770 770
110kg 1284 114 108 110kg 108 114 1284 33kg 513 513

リ

ー

ド
10

30kg 2727 470 430 リ

ー

ド
10

35kg 363 395 2368 リ

ー

ド
10

10kg 1500 1500
50kg 1577 266 242 55kg 218 238 1445 14kg 1072 1072
88kg 854 134 122 88kg 123 134 854 22kg 682 682

リ

ー

ド
20

10kg 2304 1222 1028 リ

ー

ド
20

12kg 854 1019 2552 リ

ー

ド
20

7kg 1700 1700
22kg 1443 540 451 20kg 500 596 1588 10kg 1188 1188
40kg 860 277 233 40kg 233 277 860 - - -

リ

ー

ド
32

15kg 1033 545 405 リ

ー

ド
32

15kg 405 545 1033 リ

ー

ド
32

5kg 1503 1503
25kg 604 311 233 30kg 188 251 495 8kg 944 944
30kg 495 251 188 - - - - - - -

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N．m

MY 551
MP 552
MR 485

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

B View

B

基準位置271 ストローク

メカストッパ位置167±1 メカストッパ位置51±1

ブレーキ+30

ブレーキ+30

2-Ø615 H7

4-M615

N-M610

4-M510
反対側同位置

M*200 94

13
5

10
6

3.5

1.8
5.5

5.
7

84
100
190

50
119
100

106
135

91 72
29

7

176 A

149
L

Ø10吸引口

35

M*200 94

10
6

13
5

3584
100
190

B View
3.5

1.8

5.
7

5.5

119
100

106

B91 72
29

135

53 A

149
L

基準位置148 ストローク 
メカストッパ位置44±1

メカストッパ位置51±1
ブレーキ+30

2-Ø615 H7

4-M615

N-M610

507
4-M510
反対側同位置

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 470 520 570 620 670 720 770 820 870 920 970 1020 1070 1120 1170 1220 1270 1320 1370 1420 1470
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 11.5 12.1 12.7 13.3 13.9 14.5 15.1 15.7 16.3 16.9 17.5 18.1 18.7 19.3 19.9 20.5 21.1 21.7 22.3 22.9 23.5

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 347 397 447 497 547 597 647 697 747 797 847 897 947 997 1047 1097 1147 1197 1247 1297 1347
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 10.5 11.1 11.7 12.3 12.9 13.5 14.1 14.7 15.3 15.9 16.5 17.1 17.7 18.3 18.9 19.5 20.1 20.7 21.3 21.9 22.5

M

BC

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

基準位置185 ストローク 

メカストッパ位置81±1 メカストッパ位置51±12-Ø615 H7

4-M615

N-M610

4-M510
反対側同位置

L
149

35

21
0.

5

B View
3.5

1.8
5.5

5.
7

73
.5

13
5

10
6

72 91

29

119
100

106
135

B

A

50

90 M*200 94

7

84
100
190

Ø10吸引口

基準位置185 ストローク 

メカストッパ位置81±1

メカストッパ位置51±1

2-Ø615 H7

4-M615

N-M610

4-M510
反対側同位置

190
100
84 35

B View
3.5

1.8
5.5

5.
7

21
0.

5

73
.5

13
5

10
6

7291

29

119
100

106
135

B

L
149

7 50

90 M*200 A 94

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 384 434 484 534 584 634 684 734 784 834 884 934 984 1034 1084 1134 1184 1234 1284 1334 1384
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 10.9 11.52 12.14 12.76 13.38 14 14.62 15.24 15.86 16.48 17.1 17.72 18.34 18.96 19.58 20.2 20.82 21.44 22.06 22.68 23.3

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 384 434 484 534 584 634 684 734 784 834 884 934 984 1034 1084 1134 1184 1234 1284 1334 1384
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 10.9 11.52 12.14 12.76 13.38 14 14.62 15.24 15.86 16.48 17.1 17.72 18.34 18.96 19.58 20.2 20.82 21.44 22.06 22.68 23.3

BL

BR

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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単位 : mm

2D CAD 3D CAD

モータ下折返し取付

モータ下折返し取付

L
149

84
100
190

5.
7

13
5

13
5

5.5
1.8

3.5

119
100 50

B

145 100 M*200 A 94

91 72
29

7

B View

基準位置140 ストローク
メカストッパ位置36±1 メカストッパ位置51±12-Ø615 H7

4-M615

N-M610

4-M510
反対側同位置

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 339 389 439 489 539 589 639 689 739 789 839 889 939 989 1039 1089 1139 1189 1239 1289 1339
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

本体質量 kg 10.9 11.52 12.14 12.76 13.38 14 14.62 15.24 15.86 16.48 17.1 17.72 18.34 18.96 19.58 20.2 20.82 21.44 22.06 22.68 23.3

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com375

ECH14 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム



www.toyorobot.com 376

一
般
／

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

G
TH

 / G
TY / ETH

応
用
例

A
pplication

一
般
/ベ
ル
ト
仕
様

ETB

低
発
塵
/

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

EC
H

 Series

低
発
塵
/

ベ
ル
ト
仕
様

EC
B

直
交
ロ
ボ
ッ
ト

XYG
T / XYTH

 / XYTB
参
考
資
料

R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ

単軸
1 axis
ETH

ECH22M

ECH17

ECH10

ECH22

ECH12

ECH5M

ECH17M

ECH14

ECH6M



Clean
Room

ECH17 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

最大
ストローク 1250mm 最高速度 2000mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø20mm リニア

ガイド 20X15-2 本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ECH17 L5 50 BC M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1250mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M
BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

40

20mm

40mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

Clean
Room

注文型式 

www.toyorobot.com377



標準仕様

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 120 110 75 22

垂直使用 (kg) 40 30 14 7

定格推力 (N) 1388 694 347 174

ストローク (mm) ※ 2 50-1250mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø20

高剛性リニアガイド W20XH15

カップリング (mm) 12X14

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 850を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
     353ペ ージを参照してください。

サーボモータ取付一覧表

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

70kg 3235 349 408 リ

ー

ド
5

75kg 377 322 2988 リ

ー

ド
5

20kg 1368 1368
90kg 2482 263 306 95kg 288 246 2333 30kg 911 911
120kg 1850 187 217 120kg 218 187 1850 40kg 683 683

リ

ー

ド
10

65kg 1911 338 373 リ

ー

ド
10

60kg 408 368 2092 リ

ー

ド
10

15kg 1618 1618
85kg 1445 248 276 80kg 296 266 1554 25kg 970 970
110kg 1102 182 202 110kg 202 182 1102 30kg 808 808

リ

ー

ド
20

35kg 1666 547 538 リ

ー

ド
20

30kg 633 644 1961 リ

ー

ド
20

10kg 1922 1922
55kg 1030 331 328 50kg 365 369 1143 14kg 1377 1377
75kg 733 231 230 75kg 230 231 733 - - -

リ

ー

ド
40

15kg 1126 740 577 リ

ー

ド
40

12kg 729 936 1417 リ

ー

ド
40

4kg 2377 2377
22kg 755 491 384 22kg 384 491 755 7kg 1356 1356

- - - - - - - - - - -

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N．m )

MY 1032
MP 1034
MR 908

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MADHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

B View

B

基準位置279 ストローク 

メカストッパ位置155±1 メカストッパ位置43±1
ブレーキ+30

ブレーキ+30

2-Ø815 H7
4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

3.5

1.8
5.5

5.
7

124
140
230

163
L

M*200 109

17
0

14
0

50
154
136

170
140

8410
7

37

15

183 A

Ø10吸引口

35

B View

B

基準位置168 ストローク 

メカストッパ位置44±1
メカストッパ位置44±1

ブレーキ+30

2-Ø815 H7

4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

35124
140
230

3.5

1.8

5.
7

5.5

164
L

M*200 110

17
0

14
0

50
154
136

170

10
7

84
37

140

15

72 A

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 492 542 592 642 692 742 792 842 892 942 992 1042 1092 1142 1192 1242 1292 1342 1392 1442 1492 1542 1592 1642 1692
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 12.44 13.24 14.04 14.84 15.65 16.45 17.26 18.06 18.86 19.67 20.47 21.28 22.08 22.88 23.69 24.49 25.29 26.1 26.9 27.7 28.51 29.31 30.12 30.92 31.72

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 382 432 482 532 582 632 682 732 782 832 882 932 982 1032 1082 1132 1182 1232 1282 1332 1382 1432 1482 1532 1582
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 11.84 12.62 13.4 14.18 14.96 15.74 16.52 17.3 18.08 18.85 19.63 20.41 21.19 21.97 22.75 23.53 24.31 25.09 25.87 26.65 27.43 28.21 28.99 29.77 30.55

M

BC

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

B View

B

基準位置213 ストローク 

メカストッパ位置89±1 メカストッパ位置44±12-Ø815 H7

4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

164
L

35

26
7.

5 3.5

1.8
5.5

5.
7

230
140
124

17
0

14
0

A

50

117 M*200 110

15

84 10
7

37

154
136

140
170

Ø10吸引口

B View

B

基準位置213 ストローク 

メカストッパ位置89±1

メカストッパ位置44±1
2-Ø815 H7

4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

230
140
124

35

3.5

1.8
5.5

5.
7

L
164

26
7.

5
17

0
14

0

8410
7

37

136
154

140
170

15 50

117 M*200 A 110

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 12.61 13.39 14.17 14.96 15.74 16.53 17.31 18.1 18.88 19.67 20.45 21.24 22.02 22.81 23.59 24.38 25.17 25.95 26.74 27.52 28.31 29.09 29.88 30.66 31.45

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 12.61 13.39 14.17 14.96 15.74 16.53 17.31 18.1 18.88 19.67 20.45 21.24 22.02 22.81 23.59 24.38 25.17 25.95 26.74 27.52 28.31 29.09 29.88 30.66 31.45

BL

BR

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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                   単位 : mm

2D CAD 3D CAD

モータ下折返し取付

モータ下側折返し取付 

B View

B

基準位置174 ストローク 
メカストッパ位置50±1 メカストッパ位置44±12-Ø815 H7

4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

L
164

124
140
230

5.
7

13
5

5.5
1.8

3.5

17
0

14
0

50

128 150 M*200 A 110

15
154
136

140
170

10
7

84
37

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 388 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 12.61 13.39 14.17 14.96 15.74 16.53 17.31 18.1 18.88 19.67 20.45 21.24 22.02 22.81 23.59 24.38 25.17 25.95 26.74 27.52 28.31 29.09 29.88 30.66 31.45

BM Download CAD data at www.toyorobot.com
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ECH17 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

ECH17 L5 50 BC M75B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1250mm

ストレート取付
下側折返し取付

右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
BC
BM
BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

40

20mm

40mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10

750W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

Clean
Room

最大
ストローク 1250mm 最高速度 2000mm/s モータ容量 750W ボールねじ ø20mm リニア

ガイド 20X15-2 本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

注文型式 
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標準仕様

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1000 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 120 120 83 43

垂直使用 (kg) 50 40 25 12

定格推力 (N) 2563 1281 640 320

ストローク (mm) ※ 2 50-1250mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 750

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø20

高剛性リニアガイド W20XH15

カップリング (mm) 12X19

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 850を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
     353ペ ージを参照してください。

サーボモータ取付一覧表

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

70kg 3235 349 408 リ

ー

ド
5

75kg 377 322 2988 リ

ー

ド
5

20kg 1368 1368
90kg 2482 263 306 95kg 288 246 2333 30kg 911 911
120kg 1861 187 218 120kg 218 187 1850 50kg 546 546

リ

ー

ド
10

65kg 1911 338 373 リ

ー

ド
10

60kg 408 368 2092 リ

ー

ド
10

15kg 1618 1618
85kg 1445 248 276 80kg 296 266 1554 25kg 970 970
120kg 1000 164 182 120kg 182 164 1002 40kg 607 607

リ

ー

ド
20

35kg 1666 547 538 リ

ー

ド
20

30kg 633 644 1961 リ

ー

ド
20

10kg 1922 1922
55kg 1030 331 328 50kg 365 369 1143 14kg 1377 1377
83kg 654 206 204 83kg 204 206 656 25kg 769 769

リ

ー

ド
40

15kg 1126 740 577 リ

ー

ド
40

12kg 729 936 1417 リ

ー

ド
40

7kg 1356 1356
22kg 755 491 384 22kg 384 491 755 12kg 790 790
43kg 366 231 183 43kg 183 231 366 - - -

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N．m

MY 1032
MP 1034
MR 908

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 HG-KR73B MR-J4-70A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 MHMD082G1V MCDHT3520

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 ECMA-C20807FS ASD-B20721-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータストレート取付

モータストレート取付 / 下側折返し取付

モータ下側折返し取付

B View

B

基準位置168 ストローク 

メカストッパ位置44±1
メカストッパ位置44±1

ブレーキ+30

2-Ø815 H7

4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

35124
140
230

3.5

1.8

5.
7

5.5

164
L

M*200 110

17
0

14
0

50
154
136

170

10
7

84
37

140

15

72 A

Ø10吸引口

B View

B

基準位置174 ストローク 
メカストッパ位置50±1 メカストッパ位置44±12-Ø815 H7

4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

L
164

124
140
230

5.
7

13
5

5.5
1.8

3.5

17
0

14
0

50

128 150 M*200 A 110

15
154
136

140
170

10
7

84
37

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 392 442 492 542 592 642 692 742 792 842 892 942 992 1042 1092 1142 1192 1242 1292 1342 1392 1442 1492 1542 1592
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 11.84 12.62 13.4 14.18 14.96 15.74 16.52 17.3 18.08 18.85 19.63 20.41 21.19 21.97 22.75 23.53 24.31 25.09 25.87 26.65 27.43 28.21 28.99 29.77 30.55

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 388 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 0 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 12.61 13.39 14.17 14.96 15.74 16.53 17.31 18.1 18.88 19.67 20.45 21.24 22.02 22.81 23.59 24.38 25.17 25.95 26.74 27.52 28.31 29.09 29.88 30.66 31.45

BC

BM

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

B View

B

基準位置213 ストローク 

メカストッパ位置89±1 メカストッパ位置44±12-Ø815 H7

4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

164
L

35

26
7.

5 3.5

1.8
5.5

5.
7

230
140
124

17
0

14
0

A

50

117 M*200 110

15

84 10
7

37

154
136

140
170

Ø10吸引口

B View

B

基準位置213 ストローク 

メカストッパ位置89±1

メカストッパ位置44±1
2-Ø815 H7

4-M820

N-M812

4-M510
反対側同位置

230
140
124

35

3.5

1.8
5.5

5.
7

L
164

26
7.

5
17

0
14

0

8410
7

37

136
154

140
170

15 50

117 M*200 A 110

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 12.61 13.39 14.17 14.96 15.74 16.53 17.31 18.1 18.88 19.67 20.45 21.24 22.02 22.81 23.59 24.38 25.17 25.95 26.74 27.52 28.31 29.09 29.88 30.66 31.45

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250

L 427 477 527 577 627 677 727 777 827 877 927 977 1027 1077 1127 1177 1227 1277 1327 1377 1427 1477 1527 1577 1627
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 12.61 13.39 14.17 14.96 15.74 16.53 17.31 18.1 18.88 19.67 20.45 21.24 22.02 22.81 23.59 24.38 25.17 25.95 26.74 27.52 28.31 29.09 29.88 30.66 31.45

BL

BR

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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Clean
Room

ECH22 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

最大
ストローク 1500mm 最高速度 2000mm/s モータ容量 750W ボールねじ ø25mm リニア

ガイド 23X18-2 本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ECH22 L10 50 BC M75B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-1500mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

25

40

25mm

40mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

内側

外側

A
B

C
D

E

B-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10

750W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

1pc
2pc

センサなし
センサなし

1
2

1pc
2pc

3
4

5

内側

外側

Clean
Room

注文型式 
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標準仕様

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 25 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 250 500 1250 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 150 150 105 43

垂直使用 (kg) 55 45 20 12

定格推力 (N) 2565 1281 640 320

ストローク (mm) ※ 2 50-1500mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 750

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø25 C7Ø20

高剛性リニアガイド W23XH18

カップリング (mm) 17X19 12X19

原点センサ 外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ 内側 EE-SX674(NPN)
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 900を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
     353ペ ージを参照してください。

サーボモータ取付一覧表

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

100kg 5000 633 557 リ

ー

ド
5

110kg 500 569 4500 リ

ー

ド
5

30kg 2355 2355
125kg 3880 491 431 130kg 412 469 3711 40kg 1768 1768
150kg 3357 396 347 150kg 347 396 3357 55kg 1288 1288

リ

ー

ド
10

100kg 3220 563 474 リ

ー

ド
10

110kg 427 503 2900 リ

ー

ド
10

25kg 2505 2505
125kg 2554 434 367 130kg 351 414 2444 35kg 1795 1795
150kg 2113 349 295 150kg 295 349 2113 45kg 1396 1396

リ

ー

ド
25

65kg 1522 614 458 リ

ー

ド
25

70kg 420 564 1404 リ

ー

ド
25

15kg 2711 2711
85kg 1136 451 336 90kg 315 420 1066 20kg 2033 2033
105kg 893 350 262 105kg 262 350 893 20kg 2033 2033

リ

ー

ド
40

18kg 2445 1616 1052 リ

ー

ド
40

15kg 1272 1955 2948 リ

ー

ド
40

7kg 3511 3511
30kg 1436 938 613 24kg 778 1190 1813 12kg 2055 2055
43kg 978 630 412 43kg 412 630 978 12kg 2055 2055

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N．m

MY 2052
MP 2052
MR 1810

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 HG-KR73B MR-J4-70A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 MHMD082G1V MCDHT3520

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 ECMA-C20807FS ASD-B20721-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

基準位置418 ストローク 
メカストッパ位置260±1

メカストッパ位置40±1

ブレーキ+40

ブレーキ+40

4-M510
反対側同位置

7.5
2 1.8

5.5

4.
5 7.

5

3.
5

11
2.

5
13

8

55

180
200

220
18214

2-Ø815 H7

198
L

8-M820

300
200
180
92

5011

18
2

22
0

A336 M*200 80

N-M1016

B View C View

B
C

35

Ø10吸引口

B View C View

B
C

4-M510
反対側同位置

7.5
2 1.8

5.5

4.
5 7.

5

3.
5

11
2.

5
13

8

55

180
200

220
18214

5011

18
2

22
0

A164 M*200 80

N-M1016

ブレーキ+30

基準位置246 ストローク 

メカストッパ位置88±1
メカストッパ位置40±1

2-Ø815 H7

198
L

8-M820

300
200
180
92

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 666 716 766 816 866 916 966 1016 1066 1116 1166 1216 1226 1316 1366 1416 1466 1516 1566 1616 1666 1716 1766 1816 1866 1916 1966 2016 2066 2116
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 29.75 31.22 32.69 34.16 35.63 37.1 38.57 40.04 41.51 42.98 44.45 45.92 47.39 48.86 50.33 51.8 53.27 54.74 56.21 57.68 59.15 60.62 62.09 63.56 65.03 66.5 67.97 69.44 70.91 72.38

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 494 544 594 644 694 744 794 844 894 944 994 1044 1094 1144 1194 1244 1294 1344 1394 1444 1494 1544 1594 1644 1694 1744 1794 1844 1894 1994
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 27.5 28.96 30.42 31.88 33.34 34.8 36.26 37.72 39.18 40.64 42.1 43.56 45.02 46.48 47.94 49.4 50.86 52.32 53.78 55.24 56.7 58.16 59.62 61.08 62.54 64 65.46 66.92 68.38 69.84

M

BC

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

基準位置272 ストローク 

メカストッパ位置115±1 メカストッパ位置70±1

4-M510
反対側同位置

300

2-Ø815 H7

227
L

18
0

20
0

8-M820

200
180
92

7.5
2 1.8

5.5

4.
5 7.

5

3.
5

317.5

182
220

180
200

97.5

55

14

5011

18
2

22
0

A190 M*200 109

N-M1016

B View C View

B
C

35

基準位置272 ストローク 

メカストッパ位置115±1 メカストッパ位置70±1

4-M510
反対側同位置

B View C View

B
C

2-Ø815 H7

300
200
180
92

8-M820

L
227

18
0

20
0

7.5
2 1.8

5.5

4.
5 7.

5

3.
5

317.5

182
220

180
200

97.5

55

14

N-M1016

18
2

22
0

11 50

190 M*200 A 109

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 549 599 649 699 749 799 849 899 949 999 1049 1099 1149 1199 1249 1299 1349 1399 1449 1499 1549 1599 1649 1699 1749 1799 1849 1899 1949 1999
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 28.6 30.06 31.52 32.98 34.44 35.9 37.36 38.82 40.28 41.74 43.2 44.66 46.12 47.58 49.04 50.5 51.96 53.42 54.88 56.34 57.8 59.26 60.72 62.18 63.64 65.1 65.56 68.02 69.48 70.94

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 549 599 649 699 749 799 849 899 949 999 1049 1099 1149 1199 1249 1299 1349 1399 1449 1499 1549 1599 1649 1699 1749 1799 1849 1899 1949 1999
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 28.6 30.06 31.52 32.98 34.44 35.9 37.36 38.82 40.28 41.74 43.2 44.66 46.12 47.58 49.04 50.5 51.96 53.42 54.88 56.34 57.8 59.26 60.72 62.18 63.64 65.1 65.56 68.02 69.48 70.94

BL

BR

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ
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単位 : mm

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

14

B View C View

B

C

基準位置272 ストローク 

メカストッパ位置115±1 メカストッパ位置70±1

4-M510
反対側同位置

2-Ø815 H7

300
200
180
92

8-M820

L
227

18
0

20
0

7.5
2 1.8

5.5

4.
5 7.

5

3.
5

182
220

180
200

55

N-M1016

18
2

22
0

190 M*200 A 109

11 50

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 549 599 649 699 749 799 849 899 949 999 1049 1099 1149 1199 1249 1299 1349 1399 1449 1499 1549 1599 1649 1699 1749 1799 1849 1899 1949 1999
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 28.6 30.06 31.52 32.98 34.44 35.9 37.36 38.82 40.28 41.74 43.2 44.66 46.12 47.58 49.04 50.5 51.96 53.42 54.88 56.34 57.8 59.26 60.72 62.18 63.64 65.1 65.56 68.02 69.48 70.94

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com391

ECH22 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム
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ECH17M 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

Clean
Room

* モータ最高回転速度：2400rpm。

リニア
ガイド 15X12.5-2 本

最大
ストローク 2200mm 最高速度 1280mm/s モータ容量 400W ボールねじ ø16mm

注文型式 

ECH17M L5 800 M M40B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
800-2200mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

32

20mm

32mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

www.toyorobot.com393



メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 HG-KR43B MR-J4-40A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 MHMD042G1V MBDHT2510

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 400 200 ECMA-C20604FS ASD-B20421-B

搭配伺服馬達一覽表 Suitable Motor Brand

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 200 400 800 1280

最大可搬質量
水平使用 (kg) 110 90 40 30

垂直使用 (kg) 33 22 10 8

定格推力 (N) 1388 694 347 218

ストローク (mm) ※ 2 800-2200mm/50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) ※ 3 400

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X14

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 1600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。
※ 3 モータ最高回転速度：2400rpm。

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

標準仕様

サーボモータ取付一覧表

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

70kg 2092 162 208 リ

ー

ド
5

75kg 190 148 1911 リ

ー

ド
5

15kg 940 940
90kg 1555 117 149 95kg 140 108 1450 22kg 640 640
110kg 1210 88 113 110kg 113 88 1210 33kg 427 427

リ

ー

ド
10

60kg 1107 172 208 リ

ー

ド
10

65kg 188 156 1008 リ

ー

ド
10

10kg 1248 1248
75kg 848 130 156 80kg 144 119 788 14kg 894 894
90kg 680 101 122 90kg 122 101 680 22kg 569 569

リ

ー

ド
20

20kg 1498 491 520 リ

ー

ド
20

25kg 408 382 1180 リ

ー

ド
20

7kg 1417 1417
30kg 973 313 334 35kg 280 262 825 10kg 993 993
40kg 712 225 238 40kg 238 225 712 - - -

リ

ー

ド
32

10kg 1311 692 625 リ

ー

ド
32

15kg 408 449 860 リ

ー

ド
32

5kg 1255 1255
20kg 633 326 295 25kg 230 252 495 8kg 785 785
30kg 405 203 187 30kg 187 203 405 - - -

MY

MR
MP

( 単位 : N．m

MY 552
MP 552
MR 638

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合標準仕様は適用できまん。 

必要な 場合は当社にご連絡ください。

静的許容モーメント許容オーバーハング量

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞
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単位 : mm

単位 : mm

M

BC

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

ECH17M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1361 1411 1461 1511 1561 1611 1661 1711 1761 1811 1861 1911 1961 2011 2061 2111 2161 2211 2261 2311 2361 2411 2461 2511 2561 2611 2661 2711 2761

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12

N 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28

本体質量 kg 32.59 33.3 34.01 34.72 35.42 36.13 36.84 37.54 38.25 38.96 39.67 40.38 41.09 41.8 42.51 43.22 43.93 44.64 45.35 46.06 46.77 47.48 48.19 48.9 49.61 50.32 51.03 51.74 52.45

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1222 1272 1322 1372 1422 1472 1522 1572 1622 1672 1722 1772 1822 1872 1922 1972 2022 2072 2122 2172 2222 2272 2322 2372 2422 2472 2522 2572 2622

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11

N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 31.71 32.4 33.09 33.77 34.46 35.15 35.84 36.53 37.21 37.9 38.59 39.28 39.97 40.66 41.35 42.04 42.73 43.42 44.11 44.8 45.49 46.18 46.87 47.56 48.25 48.94 49.63 50.32 51.01

B

B View
3.5

1.8

5.
7

5.5

L

154

140
170

37
8410

7

136

ブレーキ+30

193

124
140
230

89

14
0

17
0

M*20072

35

N-M812

2-Ø815H7
4-M820

A

5015

ブレーキ+30

4-M510 反対側同位置

Ø10吸引口

ストローク基準位置368

メカストッパ位置253±1 メカストッパ位置73±1

4-M820
B View

3.5

1.8
5.5

5.
7

B

136
154

140
170

37
8410

7

132 90
N-M812

5015

14
0

17
0

M*200 A

194

L

124
140

35

230

2-Ø815 H7

4-M510 反対側同位置

Ø10吸引口

メカストッパ位置74±1

ブレーキ+30

ストローク

メカストッパ位置113±1

基準位置228
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単位 : mm

単位 : mm

BL

BR

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1199 1249 1299 1349 1399 1449 1499 1549 1599 1649 1699 1749 1799 1849 1899 1949 1999 2049 2099 2149 2199 2249 2299 2349 2399 2449 2499 2549 2599

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11

N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 33.15 33.85 34.54 35.23 35.93 36.62 37.32 38.01 38.7 39.4 40.1 40.8 41.5 42.2 42.9 43.6 44.3 45 45.7 46.4 47.1 47.8 48.5 49.2 49.9 50.6 51.3 52 52.7

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1199 1249 1299 1349 1399 1449 1499 1549 1599 1649 1699 1749 1799 1849 1899 1949 1999 2049 2099 2149 2199 2249 2299 2349 2399 2449 2499 2549 2599

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11

N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 33.15 33.85 34.54 35.23 35.93 36.62 37.32 38.01 38.7 39.4 40.1 40.8 41.5 42.2 42.9 43.6 44.3 45 45.7 46.4 47.1 47.8 48.5 49.2 49.9 50.6 51.3 52 52.7

90N-M812

14
0

17
0

M*200109

5015

A

基準位置205
L

124
140
230

194

354-M820

メカストッパ位置74±1

ストローク
メカストッパ位置90±1

Ø10吸引口

2-Ø815 H7

4-M5反対側同位置 136
154

140
170

37
84 10

7

267.5

B

B View
3.5

1.8
5.5

5.
7

L

124
140
230

194

90

14
0

17
0

M*200109

35

A

B View
3.5

1.8
5.5

5.
7

B

136
154

140
170

37
8410

7

267.5N-M812

5015 4-M510 反対側同位置

メカストッパ位置90±1

4-M820

2-Ø815 H7

基準位置205 ストローク

メカストッパ位置74±1

Ø10吸引口
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BM
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

ECH17M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1219 1269 1319 1369 1419 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11

N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 33.15 33.85 34.54 35.23 35.93 36.62 37.32 38.01 38.7 39.4 40.1 40.8 41.5 42.2 42.9 43.6 44.3 45 45.7 46.4 47.1 47.8 48.5 49.2 49.9 50.6 51.3 52 52.7

AA

基準位置225 194

メカストッパ位置74±1

L

124
140

メカストッパ位置110±1

230

35

Ø10吸引口

136
154

140
170

37

84 10
7

5015

129 90

14
0

17
0

M*200

3.5

5.
7

1.8
5.5

N-M812
A

2-Ø815 H7
4-M820

4-M510反対側同位置

ストローク

A View
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注文型式 

Clean
Room

ECH17M 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

最大
ストローク 2200mm 最高速度 1280mm/s モータ容量 750W ボールねじ ø16mm リニア

ガイド 15X12.5-2 本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

本体 特注番号

ストローク

800 CM75BBC 00014ECH17M

ねじリード
�

��

��

5mm
10mm
20mm

�� 32mm

800-2200mm

リミットセンサ
外側
1pc
2pc

3
4

5
センサなし

センサなし

モータメーカ、仕様
三菱 �� �

�

�

����

��

��

��

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

モータ取付方向
BC

BL

BR

BM

ストレート取付

下側折返し取付

右側折返し取付

左側折返し取付

L 5

50 mm ピッチ

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

C
D

E
センサなし

センサなし

B

* モータ最高回転速度：2400rpm。

www.toyorobot.com399



標準仕様

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 200 400 800 1280

最大可搬質量
水平使用 (kg) 120 95 50 35

垂直使用 (kg) 40 25 15 12

定格推力 (N) 2563 1281 640 400

ストローク (mm) ※ 2 800-2200mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) ※ 3 750

ボールねじ仕様 (mm) C7Ø16

高剛性リニアガイド W15XH12.5

カップリング (mm) 10X19

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1  モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2  ストロークが 1600を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。詳細については、
         353ページを参照してください。
※ 3  馬達最高轉速：2400rpm。

サーボモータ取付一覧表

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

70kg 2092 162 208 リ

ー

ド
5

75kg 190 148 1911 リ

ー

ド
5

15kg 940 940
90kg 1555 117 149 95kg 140 108 1450 22kg 640 640
120kg 1080 78 100 120kg 100 78 1080 40kg 350 350

リ

ー

ド
10

60kg 1107 172 208 リ

ー

ド
10

65kg 188 156 1008 リ

ー

ド
10

10kg 1248 1248
75kg 848 130 156 80kg 144 119 788 14kg 894 894
95kg 637 94 114 95kg 114 94 637 25kg 499 499

リ

ー

ド
20

20kg 1498 491 520 リ

ー

ド
20

25kg 408 382 1180 リ

ー

ド
20

7kg 1417 1417
30kg 973 313 334 35kg 280 262 825 10kg 993 993
50kg 550 172 182 50kg 182 172 550 15kg 660 660

リ

ー

ド
32

10kg 1311 692 625 リ

ー

ド
32

15kg 408 449 860 リ

ー

ド
32

5kg 1255 1255
20kg 633 326 295 25kg 230 252 495 8kg 785 785
35kg 339 169 156 35kg 156 169 339 12kg 525 525

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 552
MP 552
MR 638

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 HG-KR73B MR-J4-70A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 MHMD082G1V MCDHT3520

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 ECMA-C20807FS ASD-B20721-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

www.toyorobot.com 400

一
般
／

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

G
TH

 / G
TY / ETH

応
用
例

A
pplication

一
般
/ベ
ル
ト
仕
様

ETB

低
発
塵
/

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

EC
H

 Series

低
発
塵
/

ベ
ル
ト
仕
様

EC
B

直
交
ロ
ボ
ッ
ト

XYG
T / XYTH

 / XYTB
参
考
資
料

R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ

単軸
1 axis
ETH

ECH22M

ECH17

ECH10

ECH22

ECH12

ECH5M

ECH17M

ECH14

ECH6M



ECH17M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

モータストレート取付
3D CAD2D CAD

モータストレート取付 / 下側折返し取付

モータ下側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BC Download CAD data at www.toyorobot.com

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1248.5 1298.5 1348.5 1398.5 1448.5 1498.5 1548.5 1598.5 1648.5 1698.5 1748.5 1798.5 1848.5 1898.5 1948.5 1998.5 2048.5 2098.5 2148.5 2198.5 2248.5 2298.5 2348.5 2398.5 2448.5 2498.5 2548.5 2598.5 2648.5

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11

N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 31.71 32.4 33.09 33.77 34.46 35.15 35.84 36.53 37.21 37.9 38.59 39.28 39.97 40.66 41.35 42.04 42.73 43.42 44.11 44.8 45.49 46.18 46.87 47.56 48.25 48.94 49.63 50.32 51.01

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1219 1269 1319 1369 1419 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11

N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 33.15 33.85 34.54 35.23 35.93 36.62 37.32 38.01 38.7 39.4 40.1 40.8 41.5 42.2 42.9 43.6 44.3 45 45.7 46.4 47.1 47.8 48.5 49.2 49.9 50.6 51.3 52 52.7

メカストッパ位置139.5±1

ブレーキ+30

194
L

124
140
230

35

5.
7

136
154

140
170

37
84 10

7

5015

158.5 90

14
0

17
0

M*200 A

B

基準位置254.5 ストローク

メカストッパ位置74±14-M820

B View
3.5

1.8
5.5

N-M812

2-Ø815 H7

Ø10吸引口

N-M812

4-M510 反対側同位置

194
L

124
140
230

35

136
154

140
170

37
84 10

7

5015

129 90

14
0

17
0

M*200 A

B
B

2-Ø815 H7
4-M820

B View

5.
7

5.5
1.8

3.5

反対側同位置4-M510

N-M812

ストローク

メカストッパ位置74±1

Ø10吸引口

基準位置225

メカストッパ位置110±1
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モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付
2D CAD 3D CAD

モータ右側折返し取付
2D CAD 3D CAD

単位 : mm

単位 : mm

BL Download CAD data at www.toyorobot.com

BR Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1199 1249 1299 1349 1399 1449 1499 1549 1599 1649 1699 1749 1799 1849 1899 1949 1999 2049 2099 2149 2199 2249 2299 2349 2399 2449 2499 2549 2599

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11

N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 33.15 33.85 34.54 35.23 35.93 36.62 37.32 38.01 38.7 39.4 40.1 40.8 41.5 42.2 42.9 43.6 44.3 45 45.7 46.4 47.1 47.8 48.5 49.2 49.9 50.6 51.3 52 52.7

ストローク 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200

L 1199 1249 1299 1349 1399 1449 1499 1549 1599 1649 1699 1749 1799 1849 1899 1949 1999 2049 2099 2149 2199 2249 2299 2349 2399 2449 2499 2549 2599

A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11

N 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26

本体質量 kg 33.15 33.85 34.54 35.23 35.93 36.62 37.32 38.01 38.7 39.4 40.1 40.8 41.5 42.2 42.9 43.6 44.3 45 45.7 46.4 47.1 47.8 48.5 49.2 49.9 50.6 51.3 52 52.7

B View

メカストッパ位置74±1

3.5

1.8
5.5

5.
7

L

124
140
230

194

90

14
0

17
0

M*200109

136
154

140
170

37
84 10

7

267.5

5015

A

35

B

4-M510反対側同位置

2-Ø815 H7
4-M820

ストローク基準位置205

メカストッパ位置90±1

N-M812

Ø10吸引口

ストローク
メカストッパ位置90±1

B View
3.5

1.8
5.5

5.
7

L

124
140
230

194

90

14
0

17
0

M*200109

136
154

140
170

37
8410

7

267.5

35

A

B

基準位置205

Ø10吸引口

メカストッパ位置74±1

N-M812

2-Ø815 H7
4-M820
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注文型式 

ECH22M L10 850 BC M75B C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
850-2400mm

ストレート取付
ビルトイン取付

下側折返し取付
右側折返し取付
左側折返し取付

モータ取付方向
M

BC

BM

BL
BR

ねじリード
5 5mm

10mm10

20

40

20mm

40mm

4

原点センサ

モータ側
モータ側反対側

センサなし
センサなし

外側
C
D

E

B-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10

750W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

※ブレーキがない場合は表示されません

リミットセンサ

センサなし
センサなし

1pc
2pc

3
4

5

外側

Clean
Room

ECH22M 単軸 クリーンルーム ボールねじ駆動

最大
ストローク 2400mm 最高速度 1600mm/s モータ容量 750W ボールねじ ø20mm リニア

ガイド 20X15-2 本

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

* モータ最高回転速度：2400rpm。
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標準仕様

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005

ボールねじリード (mm) 5 10 20 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 200 400 800 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 130 130 85 43

垂直使用 (kg) 50 40 25 12

定格推力 (N) 2563 1281 640 320

ストローク (mm) ※ 2 850-2400mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) ※ 3 750

ボールねじ仕様 (mm) C7 Ø20

高剛性リニアガイド 20x15

カップリング (mm) 19X12

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.2秒に設定されます。
※ 2 ストロークが 2050を超えると、ボールねじ揺れが発生します。この場合、速度を下げます。
※ 3 モータ最高回転速度：2400rpm。

サーボモータ取付一覧表

( 単位 : mm) ( 単位 : mm) ( 単位 : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C 垂直使用時 A C

リ

ー

ド
5

80kg 3311 411 403 リ

ー

ド
5

85kg 370 388 3066 リ

ー

ド
5

30kg 1301 1301
100kg 2534 320 308 105kg 288 299 2389 40kg 977 977
130kg 2113 228 221 130kg 221 228 2113 50kg 781 781

リ

ー

ド
10

70kg 2700 430 394 リ

ー

ド
10

75kg 368 398 2515 リ

ー

ド
10

20kg 1735 1735
90kg 2022 320 294 95kg 277 300 1926 30kg 1156 1156
130kg 1311 198 184 130kg 184 198 1328 40kg 867 867

リ

ー

ド
20

40kg 2044 662 558 リ

ー

ド
20

45kg 490 582 1805 リ

ー

ド
20

15kg 1835 1835
60kg 1316 417 352 65kg 321 381 1204 20kg 1376 1376
85kg 886 272 231 85kg 231 272 886 25kg 1101 1101

リ

ー

ド
40

20kg 1180 766 533 リ

ー

ド
40

25kg 418 601 930 リ

ー

ド
40

7kg 1943 1943
25kg 927 599 418 35kg 286 408 644 12kg 1133 1133
43kg 510 318 224 43kg 224 318 510 - - -

静的許容モーメント許容オーバーハング量

MY

MR
MP

( 単位 : N.m)

MY 1254
MP 1254
MR 1254

*モーメント表に示されているデーは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 10,000 km 寿命
  を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。
  必要な 場合は当社にご連絡ください。

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M
ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 HG-KR73B MR-J4-70A

パナソ
ニック P

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 MHMD082G1V MCDHT3520

デルタ
電子 T

ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

ブレーキ有り（垂直仕様） 750 200 ECMA-C20807FS ASD-B20721-B

出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞
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単位 : mm

単位 : mm

M

BC

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータビルトイン取付

モータビルトイン取付 / ストレート取付

モータストレート取付

ECH22M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

L 1646 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896 2946 2996 3046 3096 3146 3196

A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12

N 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28

本体質量 kg 58.51 59.87 61.23 62.59 63.95 65.31 66.67 68.03 69.39 70.75 72.11 73.47 74.83 76.19 77.55 78.91 80.27 81.63 82.99 84.35 85.71 87.07 88.43 89.79 91.15 92.51 93.87 95.23 96.59 97.95 99.31 100.67

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

L 1469 1519 1569 1619 1669 1719 1769 1819 1869 1919 1969 2019 2069 2119 2169 2219 2269 2319 2369 2419 2469 2519 2569 2619 2669 2719 2769 2819 2869 2919 2969 3019

A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50

M 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13

N 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 56.01 57.37 58.73 60.09 61.45 62.81 64.17 65.53 66.89 68.25 69.61 70.97 72.33 73.69 75.05 76.41 77.77 79.13 80.49 81.85 83.21 84.57 85.93 87.29 88.65 90.01 91.37 92.73 94.09 95.45 96.81 98.17

N-M1016

B
C

11
2.

5
13

8

55

180
200

220

18214

280

92
180
200
300

L

M*200390

18
2

22
0

206

5011

A

35

ストローク基準位置516
メカストッパ位置366±1

ブレーキ+40

2-Ø815H7 8-M820

Ø10吸引口

メカストッパ位置125±1

4-M510 反対側同位置

B View C View
7.5

2 1.8
5.5

4.
5 7.

5

3.
5

L

4-M510 反対側同位置

92
180
200
300

22014
5511

2.
5

13
8

4.
5

2.5
7.5

7.
5 3.
5

1.8
5.5

180
200

280

163 M*200 206

18
2

22
0

A

11 50

B
C

35

ブレーキ+40

Ø10吸引口
C ViewB View

N-M1016

ストローク基準位置339

メカストッパ位置125±1
8-M820

2-Ø815H7メカストッパ位置189±1
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単位 : mm

単位 : mm

BL

BR

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付

モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

L 1451.5 1501.5 1551.5 1601.5 1651.5 1701.5 1751.5 1801.5 1851.5 1901.5 1951.5 2001.5 2051.5 2101.5 2151.5 2201.5 2251.5 2301.5 2351.5 2401.5 2451.5 2501.5 2551.5 2601.5 2651.5 2701.5 2751.5 2801.5 2851.5 2901.5 2951.5 3001.5

A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50

M 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13

N 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 59.51 60.87 62.23 63.59 64.95 66.31 67.67 69.03 70.39 71.75 73.11 74.47 75.83 77.19 78.55 79.91 81.27 82.63 83.99 85.35 86.71 88.07 89.43 90.79 92.15 93.51 94.87 96.23 97.59 98.95 100.31 101.67

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

L 1451.5 1501.5 1551.5 1601.5 1651.5 1701.5 1751.5 1801.5 1851.5 1901.5 1951.5 2001.5 2051.5 2101.5 2151.5 2201.5 2251.5 2301.5 2351.5 2401.5 2451.5 2501.5 2551.5 2601.5 2651.5 2701.5 2751.5 2801.5 2851.5 2901.5 2951.5 3001.5

A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50

M 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13

N 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 59.51 60.87 62.23 63.59 64.95 66.31 67.67 69.03 70.39 71.75 73.11 74.47 75.83 77.19 78.55 79.91 81.27 82.63 83.99 85.35 86.71 88.07 89.43 90.79 92.15 93.51 94.87 96.23 97.59 98.95 100.31 101.67 

2-Ø815 H7
8-M820

92
180
200
300

280
L

190 M*200 161.5

18
2

22
0

35

13
8

14

55 11
3

A

11 50 180
200

B
C

N-M1016

4-M510 反対側同位置

ストローク基準位置321.5
メカストッパ位置171.5±1

メカストッパ位置125±1

7.5
2 1.8

5.5

4.
5 7.

5

3.
5

B View C View

Ø10吸引口

メカストッパ位置171.5±1

92
180
200
300

280

L

190 M*200 161.5

18
2

22
0

35

13
8

14

5511
3

4.
5

2.5
7.5

7.
5

3.
5

1.8
5.5

A

11 50 180
200

B
C

N-M1016

4-M510 反対側同位置

B View C View
Ø10吸引口

ストローク

メカストッパ位置125±1

基準位置321.5

2-Ø815H7
8-M820
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ECH22M 単軸 ボールねじ駆動クリーンルーム

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

モータ下側折返し取付

モータ下側折返し取付

BM Download CAD data at www.toyorobot.com

ストローク 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400

L 1451.5 1501.5 1551.5 1601.5 1651.5 1701.5 1751.5 1801.5 1851.5 1901.5 1951.5 2001.5 2051.5 2101.5 2151.5 2201.5 2251.5 2301.5 2351.5 2401.5 2451.5 2501.5 2551.5 2601.5 2651.5 2701.5 2751.5 2801.5 2851.5 2901.5 2951.5 3001.5

A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50

M 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13

N 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 59.51 60.87 62.23 63.59 64.95 66.31 67.67 69.03 70.39 71.75 73.11 74.47 75.83 77.19 78.55 79.91 81.27 82.63 83.99 85.35 86.71 88.07 89.43 90.79 92.15 93.51 94.87 96.23 97.59 98.95 100.31 101.67 

92
180
200
300

280
L

35

4.
5

2.5

7.5

7.
5

13
8

14

55
11

3

11 50 180
200

4-M510反対側同位置

B
C

B View C View

1.8
5.5

3.
5

190 M*200 161.5

18
2

22
0

A

N-M1016

Ø10吸引口

ストローク

2-Ø815 H7 8-M820

メカストッパ位置171.5±1

メカストッパ位置125±1

基準位置321.5
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ECB5

小型 SMALL

ECB22

大型 LARGE

アクチュエータ Series

ECB Series
クリーンルーム / ベルト仕様

クリーンルーム / ベルト仕様

ECB10

ECB6

小型 SMALL中型 MEDIUM

ECB14

小型 SMALL中型 MEDIUM

ECB17

小型 SMALL大型 LARGE

軽荷重 軽荷重

軽荷重

重荷重

小型 SMALL

低価格 低価格

低価格

本体幅 65mm

最長ストローク 800mm......421

最大可搬質量 15kg

本体幅 102mm

最長ストローク 2550mm....429

最大可搬質量 10kg

本体幅 135mm

最長ストローク 3050mm....435

最大可搬質量 25kg

本体幅 170mm

最長ストローク 3050mm....441

最大可搬質量 45kg

本体幅 50mm

最長ストローク 800mm......413

最大可搬質量 10kg

本体幅 220mm

最長ストローク 3500mm..... 447

最大可搬質量 85kg
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アクチュエータモジュール仕様索引

使用
環境

伝動
方式 仕樣 減速

機構
モータ

容量
(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ベルト仕様 最大可搬質量 (kg) 最高速度
(mm/s)*1

ストローク（ｍｍ）と最高速度（ｍｍ /s）  速度 掲載
ページベルト幅

(mm)
リード

(mm) 水平使用 垂直使用
ストローク  50 300 450 600 800 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2100 2150 2300 2550 2600 2750 3050 3150 3300 3500 3600 3750 3900 4050

ク
リー

ン
ルー

ム 

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

ECB5

無し

42M ( ステッピングモータ )
50

±0.04

9
32 10 267

413
100W 40 3 2000

ECB6
57M ( ステッピングモータ )

65 12
40 15 333

421
100W 40 3 2000

ECB10

有り

100W 102 15 32 10 1600 429

ECB14 200W 135 22 40 25 2000 435

ECB17 400W 170 30 40 45 2000 441

ECB22 750W 220 50 40 85 2000 447

*1: 最高速度（mm / s）は、サーボモータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。       
      ステッピングモータの最高回転速度 500rpm を基準にしております。

ECB 低発塵仕様ベルト駆動スライダタイプ

                                        267

                                       2000

                                        333

                                       2000

                                                                                             1600

                                                                                                           2000

                                                                                                           2000

                                                                                                                         2000
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使用
環境

伝動
方式 仕樣 減速

機構
モータ

容量
(w)

本体幅
(mm)

繰り返し位
置決め精度

(mm)

ベルト仕様 最大可搬質量 (kg) 最高速度
(mm/s)*1

ストローク（ｍｍ）と最高速度（ｍｍ /s）  速度 掲載
ページベルト幅

(mm)
リード

(mm) 水平使用 垂直使用
ストローク  50 300 450 600 800 900 1050 1200 1350 1500 1650 1800 1950 2100 2150 2300 2550 2600 2750 3050 3150 3300 3500 3600 3750 3900 4050

ク
リー

ン
ルー

ム 

タ
イ
ミ
ン
グ
ベ
ル
ト

ECB5

無し

42M ( ステッピングモータ )
50

±0.04

9
32 10 267

413
100W 40 3 2000

ECB6
57M ( ステッピングモータ )

65 12
40 15 333

421
100W 40 3 2000

ECB10

有り

100W 102 15 32 10 1600 429

ECB14 200W 135 22 40 25 2000 435

ECB17 400W 170 30 40 45 2000 441

ECB22 750W 220 50 40 85 2000 447

*1: 最高速度（mm / s）は、サーボモータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。       
      ステッピングモータの最高回転速度 500rpm を基準にしております。

ECB 低発塵仕様ベルト駆動スライダタイプ

                                        267

                                       2000

                                        333

                                       2000

                                                                                             1600

                                                                                                           2000

                                                                                                           2000

                                                                                                                         2000



ECB5 X 32 50 BM 42M C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BW
BM

上側折返し取付
下側折返し取付

駆動ベルトタイプ
X ゴムベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

32 32mm

TS3617N3E8
PK245-01A
103H5209-0440

モータメーカ、仕様
多摩川

オリエンタル
三洋

注文型式 

ECB5 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

Clean
Room

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 267mm/s 最大静止ト

ルク 0.32 N.m. ベルト幅 9 mm リニア
ガイド 24X8.5-1本

www.toyorobot.com413



主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC
仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 267

最大可搬質量
水平使用 (kg) 10

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 42

ストローク (mm) 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

励磁最大静止トルク（N.m.） 0.32

ベルト幅 (mm) 9

高剛性リニアガイド W24XH8.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

静的許容モーメント許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

5kg 323 23 52 5kg 47 21 299
7kg 208 15 34 7kg 31 13 191

10kg 121 9 20 10kg 18 8 109
*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 16
MP 20
MR 19

メーカー 励磁最大静止トルク 電源電圧 ステッピングモータ仕様 ドライバ仕様

多摩川 0.32 DC24V 2相 -TS3617N3E8 CD-2D34M
�解� 200/400/800/1600

オリエンタル 0.32 単相 100V 2 相 -PK245-01A UDK2112
�解� 200/400/800/1600/3200

山洋 0.32 DC24V 2相 -103H5209-0440 US1D200P10
�解� 200/400/800/1600/3200

ステッピングモータ取付一覧表

感應器接線圖 < 原點及端點 > Senso出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞標準仕様
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単位 : mm

単位 : mm

BW	

BM

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ上側折返し取付 /下側折返し取付

ECB5単軸 ベルト駆動クリーンルーム

モータ上側折返し取付

モータ下側折返し取付

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 269 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019
A 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 23

本体質量 kg 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 269 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019
A 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 23

本体質量 kg              2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6

A-A View

ストローク 

メカストッパ位置73±1 メカストッパ位置52±12-Ø36 H7

18±0.02

44
34

A

AM*4074
A

100

13

24

50
32

4-M411

M58.5
2-M412

L

42

42

8.
5

54

50

基準位置119

2-Ø6吸引口

A-A View

ストローク 

メカストッパ位置73±1 メカストッパ位置52±1

13

54

2-Ø36 H7

18±0.02

44
34

100

4-M411

L

42 50

A

AM*4074
A

24

50
32

M58.5 2-M412

42

8.
5

基準位置119

2-Ø6吸引口
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注文型式 

ECB5 X 40 50 BM M10 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BW
BM

上側折返し取付
下側折返し取付

駆動ベルトタイプ
X ゴムベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B
-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

ECB5 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 9 mm リニア

ガイド 24X8.5-1本モータ容量 100W

Clean
Room
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仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 3

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 42

ストローク (mm) 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ベルト幅 (mm) 9

高剛性リニアガイド W24XH8.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

2kg 323 61 112 2kg 105 57 303
3kg 209 39 72 3kg 67 36 195

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 16
MP 20
MR 19

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC
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単位 : mm

単位 : mm

BW	

BM

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ上側折返し取付 / 下側折返し取付

ECB5 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

モータ上側折返し取付

モータ下側折返し取付

2-Ø36 H7

18±0.02

44
34

100

4-M411

L

42 50

13

24

50
322-M412

42

8.
5

54

A

AM*4074
A

N-M58.5

A-A View

メカストッパ位置73±1 メカストッパ位置52±1

ストローク 基準位置119

2-Ø6吸引口

A-A View

メカストッパ位置73±1 メカストッパ位置52±1

ストローク 

2-Ø36 H7

18±0.02

44
34

100

4-M411

L

42 50
42

24

50
32

2-M412

8.
5

54

13

A

AM*4074 A

N-M58.5

基準位置119

2-Ø6吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 269 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019
A 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 23

本体質量 kg 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 269 319 369 419 469 519 569 619 669 719 769 819 869 919 969 1019
A 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65 75 85 95 65
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 4 5 6 8 9 10 11 13 14 15 16 18 19 20 21 23

本体質量 kg 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 2.9 3 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 3.6

www.toyorobot.com419
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注文型式 

ECB6 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

Clean
Room

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 333mm/s 最大静止ト

ルク 0.39 N.m. ベルト幅 12 mm リニア
ガイド 42X9.5-1本

M5

本体固定穴

上から取り付け
下から取り付け M5

-
※ストローク50mmの場合は
     M5で下から取り付けのみ
     選択できます。

本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BW
BM

上側折返し取付
下側折返し取付

駆動ベルトタイプ
X ゴムベルト

ECB6 X 40 50 BM 57M C 00014

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

TS3653N1E2
PK264-02A
103H7121-0140

モータメーカ、仕様
多摩川

オリエンタル
三洋

Clean
Room

www.toyorobot.com421



主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC
仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 333

最大可搬質量
水平使用 (kg) 15

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 51

ストローク (mm) 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

励磁最大静止トルク（N.m.） 0.39

ベルト幅 (mm) 12

高剛性リニアガイド W42XH9.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

静的許容モーメント許容オーバーハング量 

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

5kg 620 65 165 5kg 151 59 582
10kg 253 29 73 10kg 66 26 532
15kg 126 16 42 15kg 38 15 111

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 70
MP 80
MR 75

メーカー 励磁最大静止トルク 電源電圧 ステッピングモータ仕様 ドライバ仕様

多摩川 0.39 DC24V 2 相 -TS3653N1E2 CD-2D34M
�解� 200/400/800/1600

オリエンタル 0.39 DC24V 2 相 -PK564-02A CMD2120P
�解� 200/400/800/1600/3200

山洋 0.39 DC24V 2 相 -103H7121-0140 US1D200P10
�解� 200/400/800/1600/3200

ステッピングモータ取付一覧表

感應器接線圖 < 原點及端點 > Senso出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞標準仕様

フリーダイヤル : 中国 台湾
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ上側折返し取付 / 下側折返し取付

ECB6 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

モータ上側折返し取付

モータ下側折返し取付

A-A View

ストローク 

メカストッパ位置91±1 メカストッパ位置33±1
2-Ø36 H7

N-Ø4.5orM5※

Ø8

Ø4.5

30±0.02

116

45
60

101

4-M512

L

42 60

32

65
AM*40117

A

A
42 2-M412

5615

9.
5

6523

4.
5

基準位置159

2-Ø6吸引口

    

A-A View

ストローク 

メカストッパ位置91±1 メカストッパ位置33±1
2-Ø36 H730±0.02

116

45
60

101

4-M512

L

42 60

32

65
42

2-M412

56
15

Ø8

Ø4.5

9.
5

4.
5

N-Ø4.5orM5※

AM*40117

A

A

6523

基準位置159

2-Ø6吸引口

    

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 310 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060
A 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 8 10 12 16 18 20 22 26 28 30 32 36 38 40 42 46

本体質量 kg 2.4 2.5 2.6 2.8 3 3.3 3.4 3.5 3.7 3.9 4.1 4.2 4.4 4.6 4.8 4.9

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 310 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060
A 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 8 10 12 16 18 20 22 26 28 30 32 36 38 40 42 46

本体質量 kg 2.4 2.5 2.6 2.8 3 3.3 3.4 3.5 3.7 3.9 4.1 4.2 4.4 4.6 4.8 4.9

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

BW	

BM

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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ECB6 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 800mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 12 mm リニア

ガイド 42X9.5-1本モータ容量 100W

Clean
Room

ストローク

50 mm ピッチ
50-800mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

モータ取付方向
BW
BM

上側折返し取付
下側折返し取付

駆動ベルトタイプ
X ゴムベルト

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B
-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

M5

本体固定穴

上から取り付け
下から取り付け M5

-
※ストローク50mmの場合は
     M5で下から取り付けのみ
     選択できます。

本体 特注番号

ECB6 X 40 50 BM M10 C 00014

Clean
Room

注文型式 

www.toyorobot.com425



規
格

Spec

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 3

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 42

ストローク (mm) 50-800mm / 50 ピッチ

部
品

Parts

AC サーボモータ容量 (W) 100

ベルト幅 (mm) 12

高剛性リニアガイド W42XH9.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

2kg 520 150 254 2kg 238 140 488
3kg 340 97 165 3kg 155 91 319

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 70
MP 80
MR 75

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

フリーダイヤル : 中国 台湾
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単位 : mm

単位 : mm

2D CAD 3D CAD

2D CAD 3D CAD

モータ上側折返し取付 / 下側折返し取付

ECB6 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

モータ上側折返し取付

モータ下側折返し取付

A

A

2-Ø36 H730±0.02

116

45
60

101

4-M512

L

42 60

32

65
42 2-M412

5615

N-Ø4.5orM5※

AM*40117

6523

基準位置159

Ø8

Ø4.5

9.
5

4.
5

A-A Viewメカストッパ位置91±1 メカストッパ位置33±1

ストローク 

    

2-Ø6吸引口

※ストローク50mmの場合はM5で下から取り付けのみ選択できます。
※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。(両方同時は不可)
   

A-A View

メカストッパ位置33±1メカストッパ位置91±1

ストローク

Ø8

Ø4.5

9.
5

4.
5

2-Ø36 H730±0.02

116

45
60

101

4-M512

L

42 60

32

65
42

2-M412

5615

N-Ø4.5orM5※

AM*40117
A

A

6523

基準位置159

2-Ø6吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 310 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060
A 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 8 10 12 16 18 20 22 26 28 30 32 36 38 40 42 46

本体質量 kg 2.4 2.5 2.6 2.8 3 3.3 3.4 3.5 3.7 3.9 4.1 4.2 4.4 4.6 4.8 4.9

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 310 360 410 460 510 560 610 660 710 760 810 860 910 960 1010 1060
A 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63 73 83 93 63
M 3 4 5 7 8 9 10 12 13 14 15 17 18 19 20 22
N 8 10 12 16 18 20 22 26 28 30 32 36 38 40 42 46

本体質量 kg 2.4 2.5 2.6 2.8 3 3.3 3.4 3.5 3.7 3.9 4.1 4.2 4.4 4.6 4.8 4.9

※下部の固定穴はねじ穴か貫通穴を選択できます。( 両方同時は不可 )
※ストローク 50mm の場合は M5 で下から取り付けのみ選択できます。

BW

BM

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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ECB10 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 2550mm 最高速度 1600mm/s ベルト幅 15 mm リニア

ガイド 20X18-1 本モータ容量 100W

Clean
Room

ECB10 L 32 50 L M10 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-2550mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

左側折返し取付
左上側折返し取付
左下側折返し取付
右側折返し取付
右上側折返し取付
右下側折返し取付

モータ取付方向
L

LU
LD
R

RU
RD

駆動ベルトタイプ
L 低発塵ベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

32 32mm

B
-
-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10 100W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

Clean
Room

注文型式 
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仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 32

最高速度 (mm/s) ※ 1 1600

最大可搬質量
水平使用 (kg) 10

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 61

ストローク (mm) 50-2550mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 100

ベルト幅 (mm) 15

高剛性リニアガイド W20XH18

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 100 200 HG-KR13 MR-J4-10A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 100 200 MSMD012G1U MADHT1505

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 100 200 ECMA-C20401ES ASD-B20121-B

サーボモータ取付一覧表

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

5kg 495 152 128 4kg 162 192 625
8kg 301 91 77 7kg 89 106 347

10kg 236 71 60 10kg 60 71 236
*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*全長が 1000mmを超える場合、鋼板が変形する恐れがあるため、壁掛取付はお避けください。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 110
MP 110
MR 120

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

フリーダイヤル : 中国 台湾
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ECB10単軸 ベルト駆動クリーンルーム

2-Ø512 H7
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基準位置 212

4-M510 反対側同位置

Ø10吸引口

ストローク 

メカストッパ位置119±1 メカストッパ位置41±1

B

6

1.5
3.5

4.5

B View

基準位置 212

4-M510 反対側同位置

35

ストローク 

メカストッパ位置119±1

メカストッパ位置41±12-Ø512 H7

50.5

50

16350.5 M*200 A 83

104
92

82
102
108

64
80

134

4-M512

N-M59

L+50.5

7

60
10

8
82

78
.5

B

Ø10吸引口 6

1.5
3.5

4.5

B View

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996 1046 1096 1146 1196 1246 1296 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 7.87 8.3 8.73 9.15 9.57 10 10.42 10.84 11.26 11.69 12.11 12.53 12.96 13.38 13.8 14.23 14.65 15.07 15.49 15.92 16.34 16.76 17.18 17.6 18.02 18.44

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 18.86 19.28 19.7 20.12 20.54 20.96 21.38 21.8 22.22 22.4 23.06 23.48 23.9 24.32 24.74 25.16 25.58 26 26.42 26.84 27.26 27.68 28.1 28.52 28.94

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996 1046 1096 1146 1196 1246 1296 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 7.87 8.3 8.73 9.15 9.57 10 10.42 10.84 11.26 11.69 12.11 12.53 12.96 13.38 13.8 14.23 14.65 15.07 15.49 15.92 16.34 16.76 17.18 17.6 18.02 18.44

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 18.86 19.28 19.7 20.12 20.54 20.96 21.38 21.8 22.22 22.4 23.06 23.48 23.9 24.32 24.74 25.16 25.58 26 26.42 26.84 27.26 27.68 28.1 28.52 28.94

R
2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

L Download CAD data at www.toyorobot.comモータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 /右側折返し取付
単位 : mm

単位 : mm

www.toyorobot.com431



基準位置 212

4-M510 反対側同位置

ストローク 
メカストッパ位置119±1 メカストッパ位置41±12-Ø512 H7
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B
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B View
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基準位置 212

4-M510 反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置119±1

メカストッパ位置41±1

163 M*200 A 83

N-M59

10
8

82

2-Ø512 H7

64
80

134

4-M512

L

507

60

108
102
82

92
104

43
.5 B

35

Ø10吸引口 6

1.5
3.5

4.5

B View

78
.5

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996 1046 1096 1146 1196 1246 1296 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 7.87 8.3 8.73 9.15 9.57 10 10.42 10.84 11.26 11.69 12.11 12.53 12.96 13.38 13.8 14.23 14.65 15.07 15.49 15.92 16.34 16.76 17.18 17.6 18.02 18.44

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 18.86 19.28 19.7 20.12 20.54 20.96 21.38 21.8 22.22 22.4 23.06 23.48 23.9 24.32 24.74 25.16 25.58 26 26.42 26.84 27.26 27.68 28.1 28.52 28.94

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996 1046 1096 1146 1196 1246 1296 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 7.87 8.3 8.73 9.15 9.57 10 10.42 10.84 11.26 11.69 12.11 12.53 12.96 13.38 13.8 14.23 14.65 15.07 15.49 15.92 16.34 16.76 17.18 17.6 18.02 18.44

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 18.86 19.28 19.7 20.12 20.54 20.96 21.38 21.8 22.22 22.4 23.06 23.48 23.9 24.32 24.74 25.16 25.58 26 26.42 26.84 27.26 27.68 28.1 28.52 28.94

LU
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

RU
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

モータ左上側折返し取付

モータ右上側折返し取付

モータ左上側折返し取付 /右上側折返し取付
単位 : mm

単位 : mm
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モータ左下側折返し取付 / 右下側折返しし取付

基準位置 212

4-M510 反対側同位置

メカストッパ位置119±1 メカストッパ位置41±12-Ø512 H7

64
80
50

163 M*200 A 83

108
102
82

92
104
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134

35

4-M512

N-M59

L

65
5.87

10
8

82
60

ストローク 

B

B View
1.5

63.5

6
Ø10吸引口

基準位置 212

4-M510反対側同位置

メカストッパ位置119±1

メカストッパ位置41±1

ストローク 

163 M*200 A 83

N-M59

10
8

82

2-Ø512 H7

64
80

134

354-M512

L

507

60

108
102
82

92
104

65
5.87

B View
1.5

63.5

6

B

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996 1046 1096 1146 1196 1246 1296 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 7.87 8.3 8.73 9.15 9.57 10 10.42 10.84 11.26 11.69 12.11 12.53 12.96 13.38 13.8 14.23 14.65 15.07 15.49 15.92 16.34 16.76 17.18 17.6 18.02 18.44

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 18.86 19.28 19.7 20.12 20.54 20.96 21.38 21.8 22.22 22.4 23.06 23.48 23.9 24.32 24.74 25.16 25.58 26 26.42 26.84 27.26 27.68 28.1 28.52 28.94

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300

L 396 446 496 546 596 646 696 746 796 846 896 946 996 1046 1096 1146 1196 1246 1296 1346 1396 1446 1496 1546 1596 1646
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 4 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

本体質量 kg 7.87 8.3 8.73 9.15 9.57 10 10.42 10.84 11.26 11.69 12.11 12.53 12.96 13.38 13.8 14.23 14.65 15.07 15.49 15.92 16.34 16.76 17.18 17.6 18.02 18.44

ストローク 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550

L 1696 1746 1796 1846 1896 1946 1996 2046 2096 2146 2196 2246 2296 2346 2396 2446 2496 2546 2596 2646 2696 2746 2796 2846 2896
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13
N 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30

本体質量 kg 18.86 19.28 19.7 20.12 20.54 20.96 21.38 21.8 22.22 22.4 23.06 23.48 23.9 24.32 24.74 25.16 25.58 26 26.42 26.84 27.26 27.68 28.1 28.52 28.94

単位 : mm

単位 : mm

ECB10単軸 ベルト駆動クリーンルーム

モータ左下側折返し取付

モータ左下側折返し取付 /右下側折返し取付

モータ右下側折返し取付RD
2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

LD Download CAD data at www.toyorobot.com

433 www.toyorobot.com433
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注文型式 

ECB14 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

ECB14 L 40 50 L M20 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-3050mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

左側折返し取付
左上側折返し取付
左下側折返し取付
右側折返し取付
右上側折返し取付
右下側折返し取付

モータ取付方向
L

LU
LD
R

RU
RD

駆動ベルトタイプ
L 低発塵ベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B

-

-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

200W20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

Clean
Room

最大
ストローク 3050mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 22 mm リニア

ガイド 15X12.5-2 本モータ容量 200W

www.toyorobot.com435



仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 25

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 100

ストローク (mm) 50-3050mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 200

ベルト幅 (mm) 22

高剛性リニアガイド W15XH12.5

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 200 200 HG-KR23 MR-J4-20A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 200 200 MHMD022G1U MADHT1507

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 220 200 ECMA-C20602ES ASD-B20221-B

サーボモータ取付一覧表

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

10kg 1794 688 538 15kg 348 446 1170
20kg 858 324 253 18kg 285 365 961
25kg 670 251 197 25kg 197 251 670

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*全長が 1000mmを超える場合、鋼板が変形する恐れがあるため、壁掛取付はお避けください。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 551
MP 552
MR 485

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

www.toyorobot.com 436
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ECB14 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

R
2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

L モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付
単位 : mm

単位 : mm

基準位置 218

4-M510 反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置114±1

メカストッパ位置72±1

B View

2-Ø615 H7

84
100

50
190

61 M*200 A 101

5.5

135
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100
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170 3.5

1.8

12
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5

10
6

91 B

Ø10吸引口

35

基準位置 218

4-M510反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置72±1

B View
2-Ø615 H7

84
100

50
190

61 M*200 A 101

5.5

7

170
3.5

1.8

12
.7

4-M615

N-M610

L+71

5.
7

13
5

10
6 135

106

100
119

72

29

91 B

メカストッパ位置114±1

Ø10吸引口

35

ストローク 50 100 150 200   250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838 1888 1938
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 11.2 11.6 12 12.5 13 13.5 14 14.4 15 15.4 16 16.4 16.9 17.4 17.9 18.4 18.9 19.4 19.9 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9

ストローク 50 100 150 200   250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838 1888 1938
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 11.2 11.6 12 12.5 13 13.5 14 14.4 15 15.4 16 16.4 16.9 17.4 17.9 18.4 18.9 19.4 19.9 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1988 2038 2088 2138 2188 2238 2288 2338 2388 2438 2488 2538 2588 2638 2688 2738 2788 2838 2888 2938 2988 3038 3088 3138 3188 3238 3288 3338 3388 3438
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9 42.5 43.1 43.7 44.3 44.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1988 2038 2088 2138 2188 2238 2288 2338 2388 2438 2488 2538 2588 2638 2688 2738 2788 2838 2888 2938 2988 3038 3088 3138 3188 3238 3288 3338 3388 3438
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9 42.5 43.1 43.7 44.3 44.9

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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LU
2D CAD 3D CAD

RU
2D CAD 3D CAD

モータ左上側折返し取付

モータ右上側折返し取付

モータ左上側折返し取付 / 右上側折返し取付
単位 : mm

単位 : mm

基準位置244.5

メカストッパ位置120.5±1 メカストッパ位置52±1

ストローク 

2-Ø815 H7

124
140
50

1453.5 M*200 A

B

121

170
140

136
154

15

175

4-M820

4-M510 反対側同位置

N-M812

L+3.5

10
715

7.
5

37
84

17
0

14
0

10
7

5.5

3.5

1.8

B View

5.
7

35

Ø10吸引口

基準位置 221.5

4-M510 反対側同位置

ストローク 
2-Ø615 H7 4-M615

N-M610

101

170

84
100
190
50

106
135

100
119

72

29

91
10

6

A

13
5

M*200

7

14
1.

5
91

L+3.5

12
.7

61

B View

5.5

3.5

1.8

5.
7

B

メカストッパ位置117.5±1
メカストッパ位置72±1

Ø10吸引口

35

ストローク 50 100 150 200   250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838 1888 1938
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 11.2 11.6 12 12.5 13 13.5 14 14.4 15 15.4 16 16.4 16.9 17.4 17.9 18.4 18.9 19.4 19.9 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9

ストローク 50 100 150 200   250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838 1888 1938
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 11.2 11.6 12 12.5 13 13.5 14 14.4 15 15.4 16 16.4 16.9 17.4 17.9 18.4 18.9 19.4 19.9 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1988 2038 2088 2138 2188 2238 2288 2338 2388 2438 2488 2538 2588 2638 2688 2738 2788 2838 2888 2938 2988 3038 3088 3138 3188 3238 3288 3338 3388 3438
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9 42.5 43.1 43.7 44.3 44.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1988 2038 2088 2138 2188 2238 2288 2338 2388 2438 2488 2538 2588 2638 2688 2738 2788 2838 2888 2938 2988 3038 3088 3138 3188 3238 3288 3338 3388 3438
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9 42.5 43.1 43.7 44.3 44.9

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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モータ左下側折返し取付 / 右下側折返しし取付

単位 : mm

単位 : mm

ECB14 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

モータ左下側折返し取付

モータ左下側折返し取付 / モータ右下側折返し取付

モータ右下側折返し取付
2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

基準位置 221.5

4-M510 反対側同位置

ストローク 

メカストッパ位置117.5±1
メカストッパ位置72±1

2-Ø615 H7 4-M615

N-M610

101

170

84
100
190
50

106
135

100
119

72

29

91 B

10
6

12
.7

A

13
5

M*200

7

91
65

.5

L+3.5

61

B View

5.5

3.5

1.8

5.
7

Ø10吸引口

35

基準位置 221.5

4-M510 反対側同位置

ストローク 
2-Ø615 H7 4-M615

N-M610

101

170

84
100
190
50

106
135

100
119

72

29

91

10
6

A

13
5

M*200

7

91
65

.5

L+3.5

61

12
.7

B View

5.5

3.5

1.8

5.
7

B

メカストッパ位置117.5±1
メカストッパ位置72±1

Ø10吸引口

35

ストローク 50 100 150 200   250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838 1888 1938
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 11.2 11.6 12 12.5 13 13.5 14 14.4 15 15.4 16 16.4 16.9 17.4 17.9 18.4 18.9 19.4 19.9 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9

ストローク 50 100 150 200   250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 438 488 538 588 638 688 738 788 838 888 938 988 1038 1088 1138 1188 1238 1288 1338 1388 1438 1488 1538 1588 1638 1688 1738 1788 1838 1888 1938
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 11.2 11.6 12 12.5 13 13.5 14 14.4 15 15.4 16 16.4 16.9 17.4 17.9 18.4 18.9 19.4 19.9 20.3 20.9 21.5 22.1 22.7 23.3 23.9 24.5 25.1 25.7 26.3 26.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1988 2038 2088 2138 2188 2238 2288 2338 2388 2438 2488 2538 2588 2638 2688 2738 2788 2838 2888 2938 2988 3038 3088 3138 3188 3238 3288 3338 3388 3438
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9 42.5 43.1 43.7 44.3 44.9

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 1988 2038 2088 2138 2188 2238 2288 2338 2388 2438 2488 2538 2588 2638 2688 2738 2788 2838 2888 2938 2988 3038 3088 3138 3188 3238 3288 3338 3388 3438
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 27.5 28.1 28.7 29.3 29.9 30.5 31.1 31.7 32.3 32.9 33.5 34.1 34.7 35.3 35.9 36.5 37.1 37.7 38.3 38.9 39.5 40.1 40.7 41.3 41.9 42.5 43.1 43.7 44.3 44.9

RD Download CAD data at www.toyorobot.com

LD Download CAD data at www.toyorobot.com
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ECB17 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 4050mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 30 mm リニア

ガイド 20X15-2 本モータ容量 400W

Clean
Room

ECB17 L 40 50 L M40 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-4050mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

左側折返し取付
左上側折返し取付
左下側折返し取付
右側折返し取付
右上側折返し取付
右下側折返し取付

モータ取付方向
L

LU
LD
R

RU
RD

駆動ベルトタイプ
L 低発塵ベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B-
-

-

モータメーカ、仕様
三菱 10

400W
20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

Clean
Room

注文型式 

www.toyorobot.com441



仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 45

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 204

ストローク (mm) 50-4050mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 400

ベルト幅 (mm) 30

高剛性リニアガイド W20XH15

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

10kg 2942 1133 1033 15kg 676 742 1933
20kg 1430 547 498 25kg 390 428 1127
30kg 926 350 320 35kg 269 294 781
45kg 588 219 201 45kg 201 219 588

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*全長が 1000mmを超える場合、鋼板が変形する恐れがあるため、壁掛取付はお避けください。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 1032
MP 1034
MR 908

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 400 200 HG-KR43 MR-J4-40A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 400 200 MHMD042G1U MBDHT2510

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 400 200 ECMA-C20604ES ASD-B20421-B

サーボモータ取付一覧表

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

フリーダイヤル : 中国 台湾

www.toyorobot.com 442
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ECB17 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

R
2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

L モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付
単位 : mm

単位 : mm

2-Ø815 H7

124
140
50

14571 M*200 A

B

121

5.5

170
140

136
154

15

175

3.5

1.8

B View

71

4-M820

4-M510 反対側同位置

N-M812

L+71

37
84

5.
7

17
0

14
0

10
7

基準位置241

メカストッパ位置117±1

メカストッパ位置52±1

ストローク

35

Ø10吸引口

B

2-Ø815 H7

124
140
50

170
140

136
154

15

17571

4-M820

4-M510 反対側同位置

N-M812

L+71

37 84

17
0

14
0

10
7

基準位置241

メカストッパ位置52±1

ストローク 

メカストッパ位置117±1

145 M*200 A 12171

5.5

3.5

1.8

B View

5.
7

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200  250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 466 516 566 616 666 716 766 816 866 916 966 1016 1066 1116 1166 1216 1266 1316 1366 1416 1466 1516 1566 1616 1666 1716 1766 1816 1866 1916 1966
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 13.2 15 16.8 17.6 18.4 19.1 19.9 20.7 21.5 22.2 23 23.8 24.6 25.3 26.1 26.9 27.7 28.4 29.2 30 30.8 31.6 32.4 33.2 34 34.8 35.6 36.4 37.2 38 38.8

ストローク 50 100 150 200  250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 466 516 566 616 666 716 766 816 866 916 966 1016 1066 1116 1166 1216 1266 1316 1366 1416 1466 1516 1566 1616 1666 1716 1766 1816 1866 1916 1966
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 13.2 15 16.8 17.6 18.4 19.1 19.9 20.7 21.5 22.2 23 23.8 24.6 25.3 26.1 26.9 27.7 28.4 29.2 30 30.8 31.6 32.4 33.2 34 34.8 35.6 36.4 37.2 38 38.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2016 2066 2116 2166 2216 2266 2316 2366 2416 2466 2516 2566 2616 2666 2716 2766 2816 2866 2916 2966 3016 3066 3116 3166 3216 3266 3316 3366 3416 3466
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 39.6 40.4 41.2 42 42.8 43.6 44.4 45.2 46 46.8 47.6 48.4 49.2 50 50.8 51.6 52.4 53.2 54 54.8 55.6 56.4 57.2 58 58.8 59.6 60.4 61.2 62 62.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2016 2066 2116 2166 2216 2266 2316 2366 2416 2466 2516 2566 2616 2666 2716 2766 2816 2866 2916 2966 3016 3066 3116 3166 3216 3266 3316 3366 3416 3466
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 39.6 40.4 41.2 42 42.8 43.6 44.4 45.2 46 46.8 47.6 48.4 49.2 50 50.8 51.6 52.4 53.2 54 54.8 55.6 56.4 57.2 58 58.8 59.6 60.4 61.2 62 62.8

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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LU
2D CAD 3D CAD

RU
2D CAD 3D CAD

モータ左上側折返し取付

モータ右上側折返し取付

モータ左上側折返し取付 / 右上側折返し取付
単位 : mm

単位 : mm

基準位置244.5

メカストッパ位置120.5±1 メカストッパ位置52±1

ストローク 

2-Ø815 H7

124
140
50

1453.5 M*200 A

B

121

170
140

136
154

15

175

4-M820

4-M510 反対側同位置

N-M812

L+3.5

10
715

7.
5

37
84

17
0

14
0

10
7

5.5

3.5

1.8

B View

5.
7

35

Ø10吸引口

基準位置244.5

メカストッパ位置120.5±1 メカストッパ位置52±1

ストローク 

2-Ø815 H7

124
140
50

B

170
140

136
154

15

175

4-M820

4-M510 反対側同位置

N-M812

L+3.5

10
715
7.

5

37 84

17
0

14
0

10
7

5.5

3.5

1.8

B View

5.
7

145 M*200 A 1213.5

35

Ø10吸引口

ストローク 50 100 150 200  250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 466 516 566 616 666 716 766 816 866 916 966 1016 1066 1116 1166 1216 1266 1316 1366 1416 1466 1516 1566 1616 1666 1716 1766 1816 1866 1916 1966
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 13.2 15 16.8 17.6 18.4 19.1 19.9 20.7 21.5 22.2 23 23.8 24.6 25.3 26.1 26.9 27.7 28.4 29.2 30 30.8 31.6 32.4 33.2 34 34.8 35.6 36.4 37.2 38 38.8

ストローク 50 100 150 200  250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 466 516 566 616 666 716 766 816 866 916 966 1016 1066 1116 1166 1216 1266 1316 1366 1416 1466 1516 1566 1616 1666 1716 1766 1816 1866 1916 1966
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 13.2 15 16.8 17.6 18.4 19.1 19.9 20.7 21.5 22.2 23 23.8 24.6 25.3 26.1 26.9 27.7 28.4 29.2 30 30.8 31.6 32.4 33.2 34 34.8 35.6 36.4 37.2 38 38.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2016 2066 2116 2166 2216 2266 2316 2366 2416 2466 2516 2566 2616 2666 2716 2766 2816 2866 2916 2966 3016 3066 3116 3166 3216 3266 3316 3366 3416 3466
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 39.6 40.4 41.2 42 42.8 43.6 44.4 45.2 46 46.8 47.6 48.4 49.2 50 50.8 51.6 52.4 53.2 54 54.8 55.6 56.4 57.2 58 58.8 59.6 60.4 61.2 62 62.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2016 2066 2116 2166 2216 2266 2316 2366 2416 2466 2516 2566 2616 2666 2716 2766 2816 2866 2916 2966 3016 3066 3116 3166 3216 3266 3316 3366 3416 3466
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 39.6 40.4 41.2 42 42.8 43.6 44.4 45.2 46 46.8 47.6 48.4 49.2 50 50.8 51.6 52.4 53.2 54 54.8 55.6 56.4 57.2 58 58.8 59.6 60.4 61.2 62 62.8

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com
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モータ左下側折返し取付 / 右下側折返しし取付

単位 : mm

単位 : mm

ECB17 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

モータ左下側折返し取付

モータ左下側折返し取付 / 右下側折返し取付

モータ右下側折返し取付
2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

2-Ø815 H7

124
140
50

145 M*200 A

B

121

170
140

136
154

15

175

4-M820

4-M510 反対側同位置

N-M812

L+3.5

5.94
701

37 84

17
0

14
0

10
7

基準位置244.5

メカストッパ位置120.5±1 メカストッパ位置52±1

ストローク 

3.5

5.5

3.5

1.8

B View

5.
7

35

Ø10吸引口

4-M820
35

2-Ø815 H7 メカストッパ位置52±1
基準位置244.5 ストローク

5.5

3.5

1.8

B View

5.
7

M*200 121

N-M812

A

175

124
140

145

14
0

17
0

L+3.5

3.5

15 50

49
.5

10
7

4-M510 反対側同位置

メカストッパ位置120.5±1

 

Ø10吸引口

136
154

140
170

37
84 10

7

B

ストローク 50 100 150 200  250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 466 516 566 616 666 716 766 816 866 916 966 1016 1066 1116 1166 1216 1266 1316 1366 1416 1466 1516 1566 1616 1666 1716 1766 1816 1866 1916 1966
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 13.2 15 16.8 17.6 18.4 19.1 19.9 20.7 21.5 22.2 23 23.8 24.6 25.3 26.1 26.9 27.7 28.4 29.2 30 30.8 31.6 32.4 33.2 34 34.8 35.6 36.4 37.2 38 38.8

ストローク 50 100 150 200  250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550

L 466 516 566 616 666 716 766 816 866 916 966 1016 1066 1116 1166 1216 1266 1316 1366 1416 1466 1516 1566 1616 1666 1716 1766 1816 1866 1916 1966
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

本体質量 kg 13.2 15 16.8 17.6 18.4 19.1 19.9 20.7 21.5 22.2 23 23.8 24.6 25.3 26.1 26.9 27.7 28.4 29.2 30 30.8 31.6 32.4 33.2 34 34.8 35.6 36.4 37.2 38 38.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2016 2066 2116 2166 2216 2266 2316 2366 2416 2466 2516 2566 2616 2666 2716 2766 2816 2866 2916 2966 3016 3066 3116 3166 3216 3266 3316 3366 3416 3466
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 39.6 40.4 41.2 42 42.8 43.6 44.4 45.2 46 46.8 47.6 48.4 49.2 50 50.8 51.6 52.4 53.2 54 54.8 55.6 56.4 57.2 58 58.8 59.6 60.4 61.2 62 62.8

ストローク 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2016 2066 2116 2166 2216 2266 2316 2366 2416 2466 2516 2566 2616 2666 2716 2766 2816 2866 2916 2966 3016 3066 3116 3166 3216 3266 3316 3366 3416 3466
A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

本体質量 kg 39.6 40.4 41.2 42 42.8 43.6 44.4 45.2 46 46.8 47.6 48.4 49.2 50 50.8 51.6 52.4 53.2 54 54.8 55.6 56.4 57.2 58 58.8 59.6 60.4 61.2 62 62.8

RD Download CAD data at www.toyorobot.com

LD Download CAD data at www.toyorobot.com
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ECB22 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

最大
ストローク 3500mm 最高速度 2000mm/s ベルト幅 50 mm リニア

ガイド 23X18-2 本モータ容量 750W

Clean
Room

ECB22 L 40 50 L M75 C 0001
本体 特注番号

ストローク

50 mm ピッチ
50-3500mm

リミットセンサ
外側

1pc
2pc

センサなし
センサなし

3
4

5

左側折返し取付
左上側折返し取付
左下側折返し取付
右側折返し取付
右上側折返し取付
右下側折返し取付

モータ取付方向
L

LU
LD
R

RU
RD

駆動ベルトタイプ
L 低発塵ベルト

4

原点センサ
外側

モータ側
モータ側反対側

センサなし

C
D

E
センサなしリード

40 40mm

B

-

-
-

モータメーカ、仕様
三菱 10

750W

20
40
75

パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

Clean
Room

注文型式 

www.toyorobot.com447



仕
様

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04

リード (mm) 40

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000

最大可搬質量
水平使用 (kg) 85

垂直使用 (kg)

定格推力 (N) 367

ストローク (mm) 50-3500mm / 50 ピッチ

部
品

AC サーボモータ容量 (W) 750

ベルト幅 (mm) 50

高剛性リニアガイド W23XH18

原点センサ
外側 EE-SX672(NPN)

リミットセンサ
※ 1 モータの加減速度は 0.4秒に設定されます。

( 単位  : mm) ( 単位  : mm)

水平使用時 A B C 壁面取付
使用時 A B C

45kg 1588 600 349 40kg 500 685 1805
65kg 1052 328 285 60kg 315 430 1152
85kg 768 281 206 85kg 206 281 768

*モーメント表に示されているデータは、重心を表しています。
*カタログ仕様に基づき、通常の使用で 5000 km 寿命を保証します。
*全長が 1000mmを超える場合、鋼板が変形する恐れがあるため、壁掛取付はお避けください。
*天吊りで使用する場合、標準仕様は適用できません。必要な 場合は当社にご連絡ください。

MY

MR
MP

( 単位 : N．m)

MY 2052
MP 2052
MR 1810

許容オーバーハング量 静的許容モーメント

標準仕様 出力回路図＜原点センサ、リミットセンサ＞

メーカ 略称 ブレーキ モータ容量
(W)

電源電圧
(V) サーボモータ仕様 ドライバ仕様

三菱 M ブレーキなし（水平仕様） 750 200 HG-KR73 MR-J4-70A

パナソ
ニック P ブレーキなし（水平仕様） 750 200 MHMD082G1U MCDHT3520

デルタ
電子 T ブレーキなし（水平仕様） 750 200 ECMA-C20807ES ASD-B20721-B

サーボモータ取付一覧表

主回路

入光
表示灯
(赤) 負荷

(制御出力)

100mA以下

DC
5~24V

OUT

L

IC

フリーダイヤル : 中国 台湾
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ECB22 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

R
2D CAD

2D CAD

3D CAD

3D CAD

L モータ左側折返し取付

モータ右側折返し取付

モータ左側折返し取付 / 右側折返し取付
単位 : mm

単位 : mm

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700

L 593 643 693 743 793 843 893 943 993 1043 1093 1143 1193 1243 1293 1343 1393 1443 1493 1543 1593 1643 1693 1743 1793 1843 1893 1943 1993 2043 2093 2143 2193 2243
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22

本体質量 kg 31.8 33 34.2 35.4 36.6 37.8 39 40.2 41.4 42.6 43.8 45 46.2 47.4 48.6 49.8 51 52.2 53.4 54.6 55.8 57 58.2 59.4 60.6 61.8 63 64.2 65.4 66.6 67.8 69 70.2 71.4

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700

L 593 643 693 743 793 843 893 943 993 1043 1093 1143 1193 1243 1293 1343 1393 1443 1493 1543 1593 1643 1693 1743 1793 1843 1893 1943 1993 2043 2093 2143 2193 2243
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22

本体質量 kg 31.8 33 34.2 35.4 36.6 37.8 39 40.2 41.4 42.6 43.8 45 46.2 47.4 48.6 49.8 51 52.2 53.4 54.6 55.8 57 58.2 59.4 60.6 61.8 63 64.2 65.4 66.6 67.8 69 70.2 71.4

ストローク 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400

L 2293 2343 2393 2443 2493 2543 2593 2643 2693 2743 2793 2843 2893 2943 2993 3043 3093 3143 3193 3243 3293 3343 3393 3443 3493 3543 3593 3643 3693 3743 3793 3843 3893 3943
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16 16 16 16 17 17 17 17 18
N 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36 36 36 36 38 38 38 38 40

本体質量 kg 72.6 73.8 75 76.2 77.4 78.6 79.8 81 82.2 83.4 84.6 85.8 87 88.2 89.4 90.6 91.8 93 94.2 95.4 96.6 97.8 99 100.2 101.4 102.6 103.8 105 106.2 107.4 108.6 109.8 111 112.2
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220
182 14

180
200

13
8

55

2-Ø815 H7

180
92

50

326.5 M*200 A

B
C

68

300

11

101.5

237

200

8-M820
4-M510 反対側同位置

N-M1016

L+101.5

22
0

18
2

Ø10吸引口

基準位置407.5

メカストッパ位置148±1 メカストッパ位置79±1

ストローク 

2
7.5

B View

7.
5

4.
5

1.8
5.5

C View

3.
5

35

220
182

180
200

13
8

2-Ø815 H7

180
92

50

326.5 M*200 A 68

300

11

101.5

237

200

8-M820
4-M510 反対側同位置

N-M1016

L+101.5

22
0

18
2

B
C

基準位置407.5

メカストッパ位置148±1 メカストッパ位置79±1

ストローク 

2
7.5

B View

7.
5

4.
5

1.8
5.5

C View

3.
5

Ø10吸引口

14

55

35

Download CAD data at www.toyorobot.com

Download CAD data at www.toyorobot.com

www.toyorobot.com449



LU
2D CAD 3D CAD

RU
2D CAD 3D CAD

モータ左上側折返し取付

モータ右上側折返し取付

モータ左上側折返し取付 / 右上側折返し取付
単位 : mm

単位 : mm

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700

L 593 643 693 743 793 843 893 943 993 1043 1093 1143 1193 1243 1293 1343 1393 1443 1493 1543 1593 1643 1693 1743 1793 1843 1893 1943 1993 2043 2093 2143 2193 2243
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22

本体質量 kg 31.8 33 34.2 35.4 36.6 37.8 39 40.2 41.4 42.6 43.8 45 46.2 47.4 48.6 49.8 51 52.2 53.4 54.6 55.8 57 58.2 59.4 60.6 61.8 63 64.2 65.4 66.6 67.8 69 70.2 71.4

ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700

L 593 643 693 743 793 843 893 943 993 1043 1093 1143 1193 1243 1293 1343 1393 1443 1493 1543 1593 1643 1693 1743 1793 1843 1893 1943 1993 2043 2093 2143 2193 2243
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M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22

本体質量 kg 31.8 33 34.2 35.4 36.6 37.8 39 40.2 41.4 42.6 43.8 45 46.2 47.4 48.6 49.8 51 52.2 53.4 54.6 55.8 57 58.2 59.4 60.6 61.8 63 64.2 65.4 66.6 67.8 69 70.2 71.4
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モータ左下側折返し取付 / 右下側折返しし取付

単位 : mm

単位 : mm

ECB22 単軸 ベルト駆動クリーンルーム

モータ左下側折返し取付

モータ左下側折返し取付 / 右下側折返し取付

モータ右下側折返し取付
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L 593 643 693 743 793 843 893 943 993 1043 1093 1143 1193 1243 1293 1343 1393 1443 1493 1543 1593 1643 1693 1743 1793 1843 1893 1943 1993 2043 2093 2143 2193 2243
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22

本体質量 kg 31.8 33 34.2 35.4 36.6 37.8 39 40.2 41.4 42.6 43.8 45 46.2 47.4 48.6 49.8 51 52.2 53.4 54.6 55.8 57 58.2 59.4 60.6 61.8 63 64.2 65.4 66.6 67.8 69 70.2 71.4

ストローク 1750 1800 1850 1900 1950 2000 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400

L 2293 2343 2393 2443 2493 2543 2593 2643 2693 2743 2793 2843 2893 2943 2993 3043 3093 3143 3193 3243 3293 3343 3393 3443 3493 3543 3593 3643 3693 3743 3793 3843 3893 3943
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50
M 9 10 10 10 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16 16 16 16 17 17 17 17 18
N 22 24 24 24 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36 36 36 36 38 38 38 38 40

本体質量 kg 72.6 73.8 75 76.2 77.4 78.6 79.8 81 82.2 83.4 84.6 85.8 87 88.2 89.4 90.6 91.8 93 94.2 95.4 96.6 97.8 99 100.2 101.4 102.6 103.8 105 106.2 107.4 108.6 109.8 111 112.2
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L 2293 2343 2393 2443 2493 2543 2593 2643 2693 2743 2793 2843 2893 2943 2993 3043 3093 3143 3193 3243 3293 3343 3393 3443 3493 3543 3593 3643 3693 3743 3793 3843 3893 3943
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本体質量 kg 72.6 73.8 75 76.2 77.4 78.6 79.8 81 82.2 83.4 84.6 85.8 87 88.2 89.4 90.6 91.8 93 94.2 95.4 96.6 97.8 99 100.2 101.4 102.6 103.8 105 106.2 107.4 108.6 109.8 111 112.2

RD Download CAD data at www.toyorobot.com

LD Download CAD data at www.toyorobot.com

451



www.toyorobot.com 452

単軸
1 axis
ECB

一
般

／
ボ

ー
ル

ね
じ

仕
様

G
TH

 / G
TY / ETH

応
用

例
A

pplication
一

般
/ベ

ル
ト

仕
様

ETB

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
 Series

直
交

ロ
ボ

ッ
ト

XYG
T / XYTH

 / XYTB
参

考
資

料
R

eference
2020  総合カタログ

フリーダイヤル : 中国 台湾

ECB6

ECB14

ECH17

ECH22

ECB17

ECB22

ETB6

ECB10

ECB5



www.toyorobot.com453

総合カタログ  2020



アクチュエータ Series

XYGT Series
ガイド内蔵型直交ロボット

CONTENTS
アームタイプ

中荷重

2 軸 

XYGT210-A X 軸最長ストローク 800mm
Y 軸最長ストローク 150mm.... 459
最大可搬質量 3.1kg

Medium
payload

XYGT320-A
2 軸 

中荷重 X 軸最長ストローク 1100mm
Y 軸最長ストローク 300mm.... 469
最大可搬質量 12kg

Medium
payload

XYGT430-A
2 軸 

中荷重 X 軸最長ストローク 1250mm
Y 軸最長ストローク 600mm.... 479
最大可搬質量 24kg

Medium
payload

XYGT321-A
3 軸 

中荷重
X 軸最長ストローク 1100mm
Y 軸最長ストローク 250mm
Z 軸最長ストローク 150mm.... 499
最大可搬質量 6.4kg

Medium
payload

XYGT432-A
3 軸 

中荷重 X 軸最長ストローク 1250mm
Y 軸最長ストローク 550mm
Z 軸最長ストローク 350mm.... 509
最大可搬質量 10kg

Medium
payload

XYGT440-A
2 軸 

重荷重 X 軸最長ストローク 1250mm
Y 軸最長ストローク 600mm.... 489
最大可搬質量 57kg

High
payload

www.toyorobot.com 454
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アーム
タイプ

A1 A2 A3 A4

Y 軸のスライダが動作するタイプ 459 ページ

多軸組合せの説明
複数軸の組み合わせにより、２軸と 3 軸の多軸アー
ム動作を実現しました。
(1) 垂直多関節ロボットに比べ、低価格を実現。

(2) 独創的な機械設計により高剛性直交ロボットを
	 実現し，振動と変形を減少させます。

(3) 単軸アクチェータから様々な組合せが可能。
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www.toyorobot.com 456

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ
一

般
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

TH
 / G

TY/ ETH
応

用
例

A
pplication

一
般

/ベ
ル

ト
仕

様
ETB

 

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T Series
参

考
資

料
R

eference



www.toyorobot.com457

総合カタログ  2020

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード（mm） 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg)  質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

一
般
環
境

ボー

ル
ね
じ

XYGT210-A

アームタイプ
(A)

2 軸

L20 L2 - 1000 100 - 50~800 100~150 - 459

XYGT320-A L20 L10 - 1000 500 - 50~1100 100~300 - 469

XYGT430-A
L20 L10 - 1000 500 - 50~1250 100~600 -

479
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~600 -

XYGT440-A
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~500 -

489
L10 L10 - 500 500 - 50~1250 100~600 -

XYGT321-A
3 軸

L20 L10 L2 1000 500 100 50~1100 100~250 50~150 499

XYGT432-A L20 L10 L5 1000 500 250 50~1250 100~550 50~350 509

XYGT ガイド内蔵型直行ロボット

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

                                    -

多軸モジュール仕様索引

XYGT ガイド内蔵型直行ロボット
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使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード（mm） 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg)  質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

一
般
環
境

ボー

ル
ね
じ

XYGT210-A

アームタイプ
(A)

2 軸

L20 L2 - 1000 100 - 50~800 100~150 - 459

XYGT320-A L20 L10 - 1000 500 - 50~1100 100~300 - 469

XYGT430-A
L20 L10 - 1000 500 - 50~1250 100~600 -

479
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~600 -

XYGT440-A
L20 L20 - 1000 1000 - 50~1250 100~500 -

489
L10 L10 - 500 500 - 50~1250 100~600 -

XYGT321-A
3 軸

L20 L10 L2 1000 500 100 50~1100 100~250 50~150 499

XYGT432-A L20 L10 L5 1000 500 250 50~1250 100~550 50~350 509

                                    - 3.1 0.42

                                    - 9.6 9.69.6 9.6 49.6 9.6 79.6 9.6 2

                                    - 12 1.710.812 4.8

                                    - 26 1524 726 11 219 4

                                    - 6.4 4.856.4 0.85

                                    - 24 2124 13 424 18 724 10 2

                                    - 57 2639 16 556 20 931 12 3

                                    - 10 1010 10 1.7710 10 4.7710 7.77

XYGT ガイド内蔵型直行ロボット



最高速度 Maximum Speed

0001300 150 M CA 1XYGT210

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
50~800mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~150mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 GTH5 GTH4

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 2

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 100

ストローク (50 ピッチ mm) 50~800 100~150

AC サーボモータ容量 (W) 100 50

使用環境 0- 40°C ,85% R H Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

Y 軸荷重 (kg) 3.1 0.42

* 水平取付に限ります。
     

X 軸 100W

X 軸 1000mm/s

X 軸 800mm

Y 軸 50W

Y 軸

Y 軸 150mm

100mm/s

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬重量 Maximum Payload最大可搬質量

XYGT210-A 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチュエータの動機移動精度は保証しかねます。

www.toyorobot.com459



7

+0
.0
12

0
5

連結方向 仕���

A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

XYGT210-A1 寸法図

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

X 軸仕様詳細 →P085 Y 軸仕様詳細 →P077

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

X 軸リンク数 7 8 9 10 10 11 12 13 13 14 15 16 16 17 18 19

Y 軸リンク数  13 14

XYGT210-A1 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X軸 22021-000345 IGUS-1500.050.035.0 - ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000321 IGUS-1500.038.048.0 - ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000478	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000480	 材質 : SUS304             
3-M3-thr.

4 12.75

2-M5-thr.

34
.5

69.5

3-M3-thr.

2-M5-thr.

A1

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000040 100

XYGT210-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 181

11033-
000041 150

XYGT210-A1/A4-
ストローク 150-

長さ 281

ストローク 100 150
L 181 281
M 1 2

 連結ブラケット

XYGT210-A1 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動
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XYGT210-A2 寸法図

A2
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

X 軸仕様詳細 →P085 Y 軸仕様詳細 →P077

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

X 軸リンク数 7 8 9 10 10 11 12 13 13 14 15 16 16 17 18 19

Y 軸リンク数  13 14

XYGT210-A2 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000345 IGUS-1500.050.035.0 - ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000321 IGUS-1500.038.048.0 - ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000478	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000481	 材質 : SUS304             
3-M3-thr.

4 12.75

2-M5-thr.

34
.5

69.5

58.280

A2

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000043 100

XYGT210-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 181

11033-
000044 150

XYGT210-A1/A4-
ストローク 150-

長さ 281

ストローク 100 150
L 181 281
M 1 2

 連結ブラケット

XYGT210-A2 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

X 軸仕様詳細 →P085 Y 軸仕様詳細 →P077

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

XYGT210-A3 寸法図

A3
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm
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チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

X 軸リンク数 7 8 9 10 10 11 12 13 13 14 15 16 16 17 18 19

Y 軸リンク数  13 14 14 15 16

XYGT210-A3 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000345 IGUS-1500.050.035.0 - ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000321 IGUS-1500.038.048.0 - ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000479	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000481	 材質 : SUS304             

34
.5

58.280

A3

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000043 100

XYGT210-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 181

11033-
000044 150

XYGT210-A1/A4-
ストローク 150-

長さ 281

ストローク 100 150
L 181 281
M 1 2

 連結ブラケット

XYGT210-A3 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

X 軸仕様詳細 →P085 Y 軸仕様詳細 →P077

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

XYGT210-A4 寸法図

A4
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

L 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000
A 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75 25 75
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20
P 25 75 125 175 225 275 325 375 425 475 525 575 625 675 725 775

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm
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チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800

X 軸リンク数 7 8 9 10 10 11 12 13 13 14 15 16 16 17 18 19

Y 軸リンク数  13 14 14 15 16

XYGT210-A4 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000345 IGUS-1500.050.035.0 - ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000321 IGUS-1500.038.048.0 - ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000479	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000480	 材質 : SUS304             

34
.5

3-M3-thr.

2-M5-thr.

A4

B View


各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000040 100

XYGT210-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 181

11033-
000041 150

XYGT210-A1/A4-
ストローク 150-

長さ 281

ストローク 100 150
L 181 281
M 1 2

 連結ブラケット

XYGT210-A4 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動
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単位 : mm
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最高速度 Maximum Speed

0001300 300 M CA 1XYGT320

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
50~1100mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~300mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 GTH8 GTH5

繰り返し位置決め精度 (mm)  0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 500

ストローク (50 ピッチ mm) 50~1100 100~300

AC サーボモータ容量 (W) 200 100

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300

Y 軸荷重 (kg) 12 12 10.8 4.8 1.7

* 水平取付に限ります。
     

X 軸 200W

X 軸 1000mm/s

X 軸 1100mm

Y 軸 100W

Y 軸

Y 軸 300mm

500mm/s

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬重量 Maximum Payload最大可搬質量

XYGT320-A 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチュエータの動機移動精度は保証しかねます。
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連結方向 仕���

A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

XYGT320-A1 寸法図

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

X 軸仕様詳細 →P089 Y 軸仕様詳細 →P085

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

2-Ø5.5-thr.
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2-Ø36 H7

L(
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St
ro

ke
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A-Detail View C-Detail View
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52

42

4-M511
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(Y
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L(x Stroke+264.5)
(X Stroke) 65.5199

78

13
1

2-Ø59 H7

N-M615+Ø5.4-thr.

B

84.5

84.5 100±0.02

8268

AM*100 80

P

D

Y-Cable Chain
51.5

38

2128

X-Cable Chain
63.5

50

2128

A

C

24
4

12
7

7

+0
.0

12
0

5

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300

H 394.5 444.5 494.5 544.5 594.5
最高速度※2※3

(mm/s) 500

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.51064.51114.51164.51214.51264.51314.51364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400 300
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XYGT210-A1 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸 22021-000321 IGUS-1500.038.048.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000482	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000484	 材質 : SUS304             

2-M5-thr.

4
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16
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52
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A View
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2-M5-thr.
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114.25
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89.25
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5

73
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8
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131

3-M3-thr.

88 10
8

19.54-M510

2-Ø56 H7

45
.5

8.5 65

B

97
全長L=ストローク+105.5

M*PITCH100*M4-thr.

B View
1

56 H7

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000046 100

XYGT320-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 205.5

11033-
000047 150~200

XYGT320-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 305.5

11033-
000048 250~300

XYGT320-A1/A4-
ストローク 250(300)- 

長さ 405.5

ストローク 100 150 200 250 300
L 205.5 305.5 405.5
M 1 2 3

 連結ブラケット

XYGT320-A1 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26

Y 軸リンク数  13 13 14 15 16
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XYGT320-A2 寸法図

A2
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.51064.51114.51164.51214.51264.51314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400 300
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L(
Y 

St
ro

ke
+2

94
.5

)

(Y
 S

tr
ok

e)

L(x Stroke+264.5)
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A-Detail View
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Y-Cable Chain
51.5

38
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X-Cable Chain
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2-Ø5.5-thr.

C-Detail View

16

10
65
50
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+0
.0

12
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5

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300

H 394.5 444.5 494.5 544.5 594.5
最高速度※2※3

(mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P089 Y 軸仕様詳細 →P085

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT320-A2 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸 22021-000321 IGUS-1500.038.048.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000482	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000485	 材質 : SUS304             
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A View
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56 H7

B View
1

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000051 100

XYGT320-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 205.5

11033-
000052 150~200

XYGT320-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 305.5

11033-
000053 250~300

XYGT320-A1/A4-
ストローク 250(300)- 

長さ 405.5

ストローク 100 150 200 250 300
L 205.5 305.5 405.5
M 1 2 3

 連結ブラケット

XYGT320-A2 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26

Y 軸リンク数  13 13 14 15 16
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XYGT320-A3 寸法図

A3
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.51064.51114.51164.51214.51264.51314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400 300

A-Detail View

C-Detail View
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300

H 394.5 444.5 494.5 544.5 594.5
最高速度※2※3

(mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P089 Y 軸仕様詳細 →P085

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT320-A3 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT320-A3 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸 22021-000321 IGUS-1500.038.048.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000483	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000485	 材質 : SUS304             

4-R22-M5-thr.

3-Ø5.5-thr.
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全長L=ストローク+105.5
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2-M5-thr.
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各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000051 100

XYGT320-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 205.5

11033-
000052 150~200

XYGT320-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 305.5

11033-
000053 250~300

XYGT320-A1/A4-
ストローク 250(300)- 

長さ 405.5

ストローク 100 150 200 250 300
L 205.5 305.5 405.5
M 1 2 3

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26

Y 軸リンク数  13 13 14 15 16
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XYGT320-A4 寸法図

A4
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.51064.51114.51164.51214.51264.51314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400 300

2-Ø5.5-thr.

C-Detail View

16

65

50

10

A-Detail View
2-Ø36 H7

4-M511

52

116

42

Y-Cable Chain
51.5

38

2128

X-Cable Chain
63.5
50

2128

C

12
7

24
4

A 

2-    Ø10.4Ø5.5-thr.
B-Detail View

37

7

+0
.0

12
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5

7813
1

10

※1

(Y
 S

tr
ok

e)

L(
Y 

St
ro

ke
+2

94
.5

)

79
.5

10
0

11
5

10

108156.5 (X Stroke)

L(X Stroke+264.5)

82

2-Ø59 H7

N-M615+Ø5.4-thr.

B
P

A M*100

84.5

84.5

68

80

D

100±0.02

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300

H 394.5 444.5 494.5 544.5 594.5
最高速度※2※3

(mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P089 Y 軸仕様詳細 →P085

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT320-A4 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT320-A4 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸 22021-000321 IGUS-1500.038.048.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000483	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000484	 材質 : SUS304             

4-R22-M5-thr.

3-Ø5.5-thr.

7220

100
4

13.5

37

16
16

16

68

25

5 4.75

55

22 20
2-R268

25

2

3-M3-thr.

52
13.25

153.5

10

4 135°

16
16

20

25

73.5

16

6
7.5

65
50

2-5.5-thr.

12
7.
5 68
.1
3

2

80

52

3-M3-thr.

2-M5-thr.

A4

75.5
62.5
36.5

23
21

5.25
0.5

0

A

B View

5597 36 016
60

A View

10.5
0.5
0

72
27
0.5
0

95.5 10

83

117.75
85.75

2-M5-thr.

4-Ø6.5-thr.

114.25
101.75

89.25

8.
5

73
.5

820

8
0

131
3-M3-thr. 88 10

8

19.54-M510

1

2-Ø56 H7

45
.5

8.5 65

B

97

56 H7

全長L=ストローク+105.5

M*PITCH100*M4-thr.

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000046 100

XYGT320-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 205.5

11033-
000047 150~200

XYGT320-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 305.5

11033-
000048 250~300

XYGT320-A1/A4-
ストローク 250(300)- 

長さ 405.5

ストローク 100 150 200 250 300
L 205.5 305.5 405.5
M 1 2 3

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26

Y 軸リンク数  13 13 14 15 16
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単位 : mm
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XYGT430-A 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチュエータの動機移動精度は保証しかねます。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量

項目 リード組み合わせ A リード組み合わせ B
X 軸 Y 軸 X 軸 Y 軸

軸構成 GTH12 GTH8 GTH12 GTH8

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 20 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 1000 1000 500

ストローク (50 ピッチ mm) 50~1250 100~600 50~1250 100~600

AC サーボモータ容量 (W) 400 200 400 200

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

リード組み合わせ A
X 軸 :L20
Y 軸 :L20

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

Y 軸荷重 (kg) 9.6 9.6 9.6 9.6 9.6 9.6 9.6 9.6 7 4 2

リード組み合わせ B
X 軸 :L20
Y 軸 :L10

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

Y 軸荷重 (kg) 24 24 24 24 21 18 13 10 7 4 2

Y 軸  リード20:1000mm/s

Y 軸 リード

Y 軸 200W

Y 軸 600mm

X 軸 1000mm/s

X 軸 400W

X 軸 1250mm

組合せ方向
1
2
3
4

0001300 300 M CA 1XYGT430 B
本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
50~1250mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~600mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

リード組み合わせ

*リード組み合わせAとB以外の場合
 は表示されません。(特注扱いとなります)

X軸:L20
Y軸:L20 
X軸:L20
Y軸:L10 

A

B

10:500mm/s
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連結方向 仕���

A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

XYGT430-A1 寸法図

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P089

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 320.5 3705 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.51070.51120.51170.51220.51270.51320.51370.51420.51470.51520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 10001050110011501200125013001350

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

H 499 549 599 649 699 749 799 849 899 949 999

リード組み合わせ A 最高速度 (mm/s) 1000

リード組み合わせ B 最高速度 (mm/s) 500

2-Ø58 H7 4-M613

135
75

65

A-Detail View 

2-Ø5.5-thr.9

2128

38
51.5

Y-Cable Chain

50
63.5

2128

X-Cable Chain

22

75
90

D-Detail View  

A

D

13
5

28
4

7613
1

2-    Ø10.4+Ø5.5-thr.
B-Detail View

37

13
5

H(
Y 

St
ro

ke
+3

99
)

L (X Stroke+270.5)

15
3

(Y
 S

tr
ok

e)
11

1

226.5 (X Stroke) 44

※1

10

10

C View
8

+0
.0

12
0

2-Ø67 H7

N-M816+Ø6.8-thr.
B

74.5 M*100 A 46

10
8

12
0

C74.5
P100±0.02

www.toyorobot.com 480

一
般
／

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

G
TH

 / G
TY/ ETH

応
用
例

A
pplication

一
般
/ベ
ル
ト
仕
様

ETB
 

低
発
塵
/

ボ
ー
ル
ね
じ
仕
様

G
C

H
 / EC

H

低
発
塵
/

ベ
ル
ト
仕
様

EC
B

直
交
ロ
ボ
ッ
ト

XYG
T Series

参
考
資
料

R
eference

フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ

XYGT-A

2 軸
2 axis

XYGT

XYGT-A



XYGT430-A1 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000629	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000631	 材質 : SUS304             

2-Ø5.5-thr.

2-M5-thr. 3-M3-thr.

95 20

123

69

4

17
16
16

14
.5
37

6.5 44

57

6

26
.5

26
.5

69

2

2-Ø5.5

1181616

159.5

121.2525

18
27

22

159.5

2

7.5

75

9

22

2-M5-thr.

3-M3-thr.

A1

126.25

R20
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0.5
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3
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5

4-M510
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.5

16
.5

0
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.5
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.5

0
7

7 104
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.5

Ø63 H7

143

0.5
0

25.5
93.5
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8

103

0

0 7

11
1

12
0

14
0

16
2

101.25

97.75

113.75
129.75

4-Ø6.5-thr.

20.5

A

08.5

0

58

84
.5

R2

A View

M*PITCH100*M511

全長L=ストローク+153

3-M3-thr.
2-M5-thr.

B View
2

63 H7 B

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000072 100

XYGT430-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 253

11033-
000073 150~200

XYGT430-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 353

11033-
000074 250~300

XYGT430-A1/A4-
ストローク 250(300)- 

長さ 453

11033-
000075 350~400

XYGT430-A1/A4-
ストローク 350(400)-

長さ 553

11033-
000076 450~500

XYGT430-A1/A4-
ストローク 450(500)-

長さ 653

11033-
000077 550~600

XYGT430-A1/A4-
ストローク 550(600)-

長さ 753
ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 253 353 453 553 653 753
M 1 2 3 4 5 6

 連結ブラケット

XYGT430-A1 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105012001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  12 13 14 16 17 18 19 20 22 23 23
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

XYGT430-A2 寸法図

A2
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm
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6

2-    Ø10.4+Ø5.5-thr.
B-Detail View

37

2128

38
51.5

Y-Cable Chain

50
63.5

2128

X-Cable Chain

2-Ø5.5-thr.9

22

75
90

D-Detail View  

2-Ø58 H7 4-M613

135
75

65

A-Detail View

100±0.02
74.5 2-Ø67 H7

B

74.5 M*100 A 46

10
8

12
0

N-M816+Ø6.8-thr.

C
P

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.51020.51070.51120.51170.51220.51270.51320.51370.51420.51470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 10001050110011501200125013001350

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

H 499 549 599 649 699 749 799 849 899 949 999

リード組み合わせ A 最高速度 (mm/s) 1000

リード組み合わせ B 最高速度 (mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P089

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT430-A2 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT430-A2 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000629	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000634	 材質 : SUS304             

2-Ø5.5-thr.
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A View

B View

B

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000078 100

XYGT430-A2/A3-
ストローク 100- 

長さ 253

11033-
000079 150~200

XYGT430-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 353

11033-
000080 250~300

XYGT430-A2/A3-
ストローク 250(300)- 

長さ 453

11033-
000081 350~400

XYGT430-A2/A3-
ストローク 350(400)-

長さ 553

11033-
000082 450~500

XYGT430-A2/A3-
ストローク 450(500)-

長さ 653

11033-
000083 550~600

XYGT430-A2/A3-
ストローク 550(600)-

長さ 753
ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 253 353 453 553 653 753
M 1 2 3 4 5 6

 連結ブラケット

ガイド内蔵 ボールねじ駆動

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105012001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  12 13 14 16 17 18 19 20 22 23 23
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

XYGT430-A3 寸法図

A3
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.51020.51070.51120.51170.51220.51270.51320.51370.51420.51470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 1000105011001150120012501300 1350

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

H 499 549 599 649 699 749 799 849 899 949 999

リード組み合わせ A 最高速度 (mm/s) 1000

リード組み合わせ B 最高速度 (mm/s) 500
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A-Detail View

X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P089

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT430-A3 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT430-A3 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000630	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000634	 材質 : SUS304             
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B View
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B

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000078 100

XYGT430-A2/A3-
ストローク 100- 

長さ 253

11033-
000079 150~200

XYGT430-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 353

11033-
000080 250~300

XYGT430-A2/A3-
ストローク 250(300)- 

長さ 453

11033-
000081 350~400

XYGT430-A2/A3-
ストローク 350(400)-

長さ 553

11033-
000082 450~500

XYGT430-A2/A3-
ストローク 450(500)-

長さ 653

11033-
000083 550~600

XYGT430-A2/A3-
ストローク 550(600)-

長さ 753
ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 253 353 453 553 653 753
M 1 2 3 4 5 6

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105012001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  12 13 14 16 17 18 19 20 22 23 23
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100
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A-Detail View  

XYGT430-A4 寸法図

A4
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.51020.51070.51120.51170.51220.51270.51320.51370.51420.51470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 1000105011001150120012501300 1350

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

H 499 549 599 649 699 749 799 849 899 949 999

リード組み合わせ A 最高速度 (mm/s) 1000

リード組み合わせ B 最高速度 (mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P089

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT430-A4 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT430-A4 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000630	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000631	 材質 : SUS304             
2-M5-thr.3-M3-thr.
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A View

M*PITCH100*M511

全長L=ストローク+153

3-M3-thr.
2-M5-thr.

2

63 H7

B View

B

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000072 100

XYGT430-A2/A3-
ストローク 100- 

長さ 253

11033-
000073 150~200

XYGT430-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 353

11033-
000074 250~300

XYGT430-A2/A3-
ストローク 250(300)- 

長さ 453

11033-
000075 350~400

XYGT430-A2/A3-
ストローク 350(400)-

長さ 553

11033-
000076 450~500

XYGT430-A2/A3-
ストローク 450(500)-

長さ 653

11033-
000077 550~600

XYGT430-A2/A3-
ストローク 550(600)-

長さ 753
ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 253 353 453 553 653 753
M 1 2 3 4 5 6

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105012001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  12 13 14 16 17 18 19 20 22 23 23
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単位 : mm
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XYGT440-A 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチュエータの動機移動精度は保証しかねます。

最大行程 Maximum Stroke

最高速度 Maximum Speed

AC 伺服馬達容量 AC Servo Motor Output

組合せ方向
1
2
3
4

0001500 300 M CAXYGT440 C
本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
50~1250mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

リード組み合わせ
X軸����
Y軸���� 
X軸����
Y軸���� 

A

C

Y軸ストローク
A

C
リ
ー
ド

組
み
合
わ
せ

100~500mm

100~600mm

50ピッチ

1

*リード組み合わせAとB以外の場合
 は表示されません。(特注扱いとなります)

Y 軸 リード20:1000mm/sX 軸 リード20:1000mm/s

Y 軸 リード20:500mm

X 軸

X 軸 400W Y 軸 400W

Y 軸 リード10:500mm/s

Y 軸 リード10:600mm

X 軸 1250mm

標準仕様

最大可搬質量

項目 リード組み合わせ A リード組み合わせ C
X 軸 Y 軸 X 軸 Y 軸

軸構成 GTH12 GTH12 GTH12 GTH12

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005 ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 20 10 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 1000 500 500

ストローク (50 ピッチ mm) 50~1250 100~500 50~1250 100~600

AC サーボモータ容量 (W) 400 400 400 400

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

リード組み合わせ A
X 軸 :L20
Y 軸 :L20

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500

Y 軸荷重 (kg) 26 26 24 19 15 11 7 4 2

リード組み合わせ C
X 軸 :L10
Y 軸 :L10

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

Y 軸荷重 (kg) 57 56 39 31 26 20 16 12 9 5 3

注文型式

リード10:500mm/s
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X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P097

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

XYGT440-A1 尺寸圖 Size

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。
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単位 : mm

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 10001050110011501200 1250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.51070.51120.51170.51220.51270.51320.51370.51420.51470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 1000105011001150120012501300 1350

リード組み合わせ A
最高速度 (mm/s)
※ 2 ※ 3

1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

リード組み合わせ C
最高速度 (mm/s)
※ 2 ※ 3

500 450 400 350 333 317 300 267 250 233

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

H 520 570 620 670 720 770 820 870 920 970 1020

リード組み合わせ A 最高速度 (mm/s) 1000

リード組み合わせ C 最高速度 (mm/s) 500

���向 仕���
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XYGT440-A1 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT440-A1 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000629	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000633	 材質 : SUS304             
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各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000060 100

XYGT440-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 358

11033-
000061 150~200

XYGT440-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 458

11033-
000062 250~300

XYGT440-A1/A4-
ストローク 250(300)- 

長さ 558

11033-
000063 350~400

XYGT440-A1/A4-
ストローク 350(400)-

長さ 658

11033-
000064 450~500

XYGT440-A1/A4-
ストローク 450(500)-

長さ 758

11033
-000065 550~600

XYGT440-A1/A4-
ストローク 550(600)-

長さ 858
※ 1 リード組み合わせ C のみ選択できます。

ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550※1 600※1

L 358 458 558 658 758 858
M 2 3 4 5 6 7

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550※1 600※1 650 700 750 800 850 900 950 1000105012001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  14 16 16 17 17 18 20 22 22 24 24

※1
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

XYGT440-A2 寸法図

A2
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 10001050110011501200 1250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.51070.51120.51170.51220.51270.51320.51370.51420.51470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 1000105011001150120012501300 1350

リード組み合わせ A
最高速度 (mm/s)
※ 2 ※ 3

1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

リード組み合わせ C
最高速度 (mm/s)
※ 2 ※ 3

500 450 400 350 333 317 300 267 250 233

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

H 520 570 620 670 720 770 820 870 920 970 1020

リード組み合わせ A 最高速度 (mm/s) 1000

リード組み合わせ C 最高速度 (mm/s) 500
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B-Detail View
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A-Detail View

D-Detail View
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単位 : mm

X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P097

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT440-A2 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT440-A2 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000629	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000632	 材質 : SUS304             
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2-Ø5.5-thr.
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各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000066 100

XYGT440-A2/A3-
ストローク 100- 

長さ 358

11033-
000067 150~200

XYGT440-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 458

11033-
000068 250~300

XYGT440-A2/A3
ストローク 250(300)- 

長さ 558

11033-
000069 350~400

XYGT440-A2/A3
ストローク 350(400)-

長さ 658

11033-
000070 450~500

XYGT440-A2/A3
ストローク 450(500)-

長さ 758

11033
-000071 550~600

XYGT440-A2/A3
ストローク 550(600)-

長さ 858
※ 1 リード組み合わせ C のみ選択できます。

ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550※1 600※1

L 358 458 558 658 758 858
M 2 3 4 5 6 7

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550※1 600※1 650 700 750 800 850 900 950 1000105012001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  14 16 16 17 17 18 20 22 22 24 24

※1
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

XYGT440-A3 寸法図

A3
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。
　　* Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。     
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 10001050110011501200 1250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.51070.51120.51170.51220.51270.51320.51370.51420.51470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 1000105011001150120012501300 1350

リード組み合わせ A
最高速度 (mm/s)
※ 2 ※ 3

1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

リード組み合わせ C
最高速度 (mm/s)
※ 2 ※ 3

500 450 400 350 333 317 300 267 250 233

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

H 520 570 620 670 720 770 820 870 920 970 1020

リード組み合わせ A 最高速度 (mm/s) 1000

リード組み合わせ C 最高速度 (mm/s) 500

単位 : mm
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X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P097

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT440-A3 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT440-A3 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000630	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000632	 材質 : SUS304             
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各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000066 100

XYGT440-A2/A3-
ストローク 100- 

長さ 358

11033-
000067 150~200

XYGT440-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 458

11033-
000068 250~300

XYGT440-A2/A3
ストローク 250(300)- 

長さ 558

11033-
000069 350~400

XYGT440-A2/A3
ストローク 350(400)-

長さ 658

11033-
000070 450~500

XYGT440-A2/A3
ストローク 450(500)-

長さ 758

11033
-000071 550~600

XYGT440-A2/A3
ストローク 550(600)-

長さ 858
※ 1 リード組み合わせ C のみ選択できます。

ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550※1 600※1

L 358 458 558 658 758 858
M 2 3 4 5 6 7

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550※1 600※1 650 700 750 800 850 900 950 1000105012001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  14 16 16 17 17 18 20 22 22 24 24

※1
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150

H 365.5 415.5
最高速度※2※3

(mm/s) 100

XYGT440-A4 寸法図

A4
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

���向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体のロック穴はスラ
	 イダーに覆われるため、固定に使用できるネジは 4本のみです。下か
	 ら取り付けることをお勧めします。
	  * Y 軸ケーブルベア移動端ブラケットの取付はお客様ご自身で行ってください。 
	 * X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご自身で行ってください。

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 10001050110011501200 1250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.51070.51120.51170.51220.51270.51320.51370.51420.51470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 1000105011001150120012501300 1350

リード組み合わせ A
最高速度 (mm/s)
※ 2 ※ 3

1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

リード組み合わせ C
最高速度 (mm/s)
※ 2 ※ 3

500 450 400 350 333 317 300 267 250 233

Y 軸ストローク  (mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

H 520 570 620 670 720 770 820 870 920 970 1020

リード組み合わせ A 最高速度 (mm/s) 1000

リード組み合わせ C 最高速度 (mm/s) 500
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A-Detail View
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2-R2.5

D-Detail View
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X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P097

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587
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XYGT440-A4 2 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動ガイド内蔵 ボールねじ駆動

XYGT440-A4 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000630	 材質 : SUS304  

Y 軸板金  

部品番号 : 22041-000633	 材質 : SUS304             
2-M5-thr.3-M3-thr.

2-Ø5.5-thr.

9520

123

69

4
17
16
16

14
.5

37

6.544

57
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26
.5

26
.5

69

2

3-M3-thr.

2-Ø5.5-thr.

9.75 16 16

13.25 25

12
27
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83.25
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8

20
2-R2.5
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2-M5-thr. 2

A4
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0.5
13
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6296

8

Ø63 H7

7 104

55
.5

R200
8

0 7 11
1

12
0

142.75
126.75
110.75

103

3-M3-thr. 2-M5-thr.

4-Ø6.5-thr.

M*Pitch100*M614 10
全長L=ストローク+258

0.5
0

27

135

148

A

4-M510

60
.5

16
.5

050
.5

94
.5

0
7

A View

2

63 H7

B View
B 

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000060 100

XYGT440-A1/A4-
ストローク 100- 

長さ 358

11033-
000061 150~200

XYGT440-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 458

11033-
000062 250~300

XYGT440-A1/A4-
ストローク 250(300)- 

長さ 558

11033-
000063 350~400

XYGT440-A1/A4-
ストローク 350(400)-

長さ 658

11033-
000064 450~500

XYGT440-A1/A4-
ストローク 450(500)-

長さ 758

11033
-000065 550~600

XYGT440-A1/A4-
ストローク 550(600)-

長さ 858
※ 1 リード組み合わせ C のみ選択できます。

ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550※1 600※1

L 358 458 558 658 758 858
M 2 3 4 5 6 7

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550※1 600※1 650 700 750 800 850 900 950 1000105012001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  14 16 16 17 17 18 20 22 22 24 24

※1

www.toyorobot.com497



単位 : mm
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XYGT321-A 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチュエータの動機移動精度は保証しかねます。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量 最大可搬質量

X 軸 1000mm/s Y 軸 500mm/s Z 軸 100mm/s

X 軸 200W Y 軸 100W Z 軸

X軸 1100mm Y 軸 250mm Z 軸 150mm

0001300

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1100mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~250mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~150mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

XYGT321 A 250 M150 C1

項目 X軸 Y軸 Z軸

軸構成 GTH8 GTH5 GTH4

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 10 2

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 500 100

ストローク (50 ピッチ mm) 50~1100 100~250 50~150

AC サーボモータ容量 (W) 200 100    50+ブレーキ

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

100 150 200 250

50 6.4 6.4 4.85 0.85

100 6.4 6.4 4.68 0.68

150 6.4 6.4 4.51 0.51

* 水平取付に限ります。

50W+
ブレーキ

Y 軸ストローク
(mm)Z 軸ストローク

(mm)

www.toyorobot.com499



A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.51064.51114.51164.51214.51264.51314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400 300

XYGT321-A1 寸法図

C View
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.0

12
5 

 0
    

    
 

2-    Ø10.4+Ø5.5-thr.
B-Detail View

37
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A-Detail View

Y-Cable Chain
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X-Cable Chain
63.5
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28 21

4-M49.5
2-Ø34.5 H7

35

90 40
1

A
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※
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0
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12
7

Z 
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ro
ke
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36

3.
1)

Z 
St

ro
ke

51.5

連結方向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。  
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250

H 394.5 444.5 494.5 544.5
最高速度

(mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P089 Y 軸仕様詳細 →P085

Z 軸仕様詳細 →P077 モータメーカ選定 →P587
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XYGT321-A1 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000321 IGUS-1500.038.048.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7- 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000482	
材質 : SUS304  

Y 軸板金
部品番号 : 22041-000484	
材質 : SUS304      

Z 軸板金
部品番号 : 11011-001060	
材質 : AL6061  
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27

0

95.5 10

97
658.5

45
.5
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5597 36 016
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A View
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0.5
0

85.75

1

56 H7

2-M5-thr.
3-M3-thr.

全長L=ストローク+105.5

M*PITCH100*M4-thr.

B View

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000046 100

XYGT320-A1/A4-
ストローク 100-

長さ 205.5

11033-
000047 150~200

XYGT320-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 305.5

11033-
000048 250

XYGT320-A1/A4-
ストローク 250-

長さ 405.5

ストローク 100 150 200 250
L 205.5 305.5 405.5
M 1 2 3

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26

Y 軸リンク数  13 13 14 15

XYGT321-A1 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

 連結ブラケット

www.toyorobot.com501



Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250

H 394.5 444.5 494.5 544.5
最高速度

(mm/s) 500

XYGT321-A2 寸法図

A2
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.51064.51114.51164.51214.51264.51314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400 300
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B-Detail View
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※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。  
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

連結方向 仕���
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X 軸仕様詳細 →P089 Y 軸仕様詳細 →P085

Z 軸仕様詳細 →P077 モータメーカ選定 →P587
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XYGT321-A2 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000321 IGUS-1500.038.048.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7- 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000482	
材質 : SUS304  

Y 軸板金
部品番号 : 22041-000485	
材質 : SUS304      

Z 軸板金
部品番号 : 11011-001060	
材質 : AL6061  
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全長L=ストローク+105.5
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M*PITCH100*M4-thr.

2-M5-thr. 3-M3-thr. 各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000051 100

XYGT320-A2/A3-
ストローク 100-

長さ 205.5

11033-
000052 150~200

XYGT320-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 305.5

11033-
000053 250

XYGT320-A2/A3-
ストローク 250-

長さ 405.5

ストローク 100 150 200 250
L 205.5 305.5 405.5
M 1 2 3

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26

Y 軸リンク数  13 13 14 15

XYGT321-A2 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

 連結ブラケット
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250

H 394.5 444.5 494.5 544.5
最高速度

(mm/s) 500

XYGT321-A3 寸法図

A3
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.51064.51114.51164.51214.51264.51314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400 300

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。  
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

連結方向 仕���
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X 軸仕様詳細 →P089 Y 軸仕様詳細 →P085

Z 軸仕様詳細 →P077 モータメーカ選定 →P587
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XYGT321-A3 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000321 IGUS-1500.038.048.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7- 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000483	
材質 : SUS304  

Y 軸板金
部品番号 : 22041-000485	
材質 : SUS304      

Z 軸板金
部品番号 : 11011-001060	
材質 : AL6061  
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A View

B View

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000051 100

XYGT320-A2/A3-
ストローク 100-

長さ 205.5

11033-
000052 150~200

XYGT320-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 305.5

11033-
000053 250

XYGT320-A1/A4-
ストローク 250-

長さ 405.5

ストローク 100 150 200 250
L 205.5 305.5 405.5
M 1 2 3

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26

Y 軸リンク数  13 13 14 15

XYGT321-A3 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

 連結ブラケット
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250

H 394.5 444.5 494.5 544.5
最高速度

(mm/s) 500
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XYGT321-A4 寸法図

A4
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100 1050 1100

L 314.5 364.5 414.5 464.5 514.5 564.5 614.5 664.5 714.5 764.5 814.5 864.5 914.5 964.5 1014.51064.51114.51164.51214.51264.51314.5 1364.5
A 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11
N 6 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26
P 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400 300

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。  
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

連結方向 仕���

X 軸仕様詳細 →P089 Y 軸仕様詳細 →P085

Z 軸仕様詳細 →P077 モータメーカ選定 →P587
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XYGT321-A4 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸  22021-000321 IGUS-1500.038.048.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7- 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000483	
材質 : SUS304  

Y 軸板金
部品番号 : 22041-000484	
材質 : SUS304      

Z 軸板金
部品番号 : 11011-001060	
材質 : AL6061  
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B View

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000046 100

XYGT320-A1/A4-
ストローク 100-

長さ 205.5

11033-
000047 150~200

XYGT320-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 305.5

11033-
000048 250

XYGT320-A1/A4-
ストローク 250-

長さ 405.5

ストローク 100 150 200 250
L 205.5 305.5 405.5
M 1 2 3

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26

Y 軸リンク数  13 13 14 15

ガイド内蔵 ボールねじ駆動

 連結ブラケット

XYGT321-A4 3 軸 /3-axis
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単位 : mm
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Z 軸ストローク
(mm)

最大可搬質量
100 150 200 250 300 350 400 450 500 550

50 10 7.77 4.77 1.77

100 10 7.58 4.58 1.58

150 10 7.38 4.38 1.38

200 10 7.18 4.18 1.18

250 10 6.99 3.99 0.99

300 10 6.79 3.79 0.79

350 10 6.59 3.59 0.59

XYGT432-A 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチュエータの動機移動精度は保証しかねます。

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

X 軸 1000mm/s Y 軸 500mm/s Z 軸 250mm/s

X 軸 1250mm Y 軸 550mm Z 軸 350mm

項目 X 軸 Y 軸 Z 軸

軸構成 GTH12 GTH8 GTH5

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 10 5

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 500 250

ストローク (50 ピッチ mm) 50~1250 100~550 50~350

AC サーボモータ容量 (W) 400 200  100+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

X 軸 400W Y 軸 200W Z 軸 100W+
ブレーキ

注文型式

0001300

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1250mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~550mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~350mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

XYGT432 A 300 M100 C1

Y 軸ストローク
(mm)Z 軸ストローク

(mm)

www.toyorobot.com509
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Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

XYGT432-A1 寸法図

連結方向 仕���

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。  
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5 1220.5 1270.5 1320.5 1370.5 1420.5 1470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 10001050110011501200125013001350

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550

H 499 549 599 649 699 749 799 849 899 949
最高速度

(mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P089

Z 軸仕様詳細 →P085 モータメーカ選定 →P587
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XYGT432-A1 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸 22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7- 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000629	
材質 : SUS304  

Y 軸板金
部品番号 : 22041-000631	
材質 : SUS304      

Z 軸板金
部品番号 : 11011-001166-2	
材質 : AL6061  
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4-M510
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B View

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000072 100

XYGT430-A1/A4-
ストローク 100-

長さ 253

11033-
000073 150~200

XYGT430-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 353

11033-
000074 250~300

XYGT430-A1/A4-
ストローク 250(300)-

長さ 453

11033-
000075 350~400

XYGT430-A1/A4-
ストローク 350(400)-

長さ 553

11033-
000076 450~500

XYGT430-A1/A4-
ストローク 450(500)-

長さ 653

11033-
000077 550

XYGT430-A1/A4-
ストローク 550-

長さ 753
ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 253 353 453 553 653 753
M 1 2 3 4 5 6

XYGT432-A1 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105015001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  12 13 14 16 17 18 19 20 22 23 23
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XYGT432-A2 寸法図

A2
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。  
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

連結方向 仕���

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5 1220.5 1270.5 1320.5 1370.5 1420.5 1470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 10001050110011501200125013001350

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550

H 499 549 599 649 699 749 799 849 899 949
最高速度

(mm/s) 500
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XYGT432-A2 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸 22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7- 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000629	
材質 : SUS304  

Y 軸板金
部品番号 : 22041-000634	
材質 : SUS304      

Z 軸板金
部品番号 : 11011-001166	
材質 : AL6061  

2-M5-thr. 3-M3-thr.

95 20
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2
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B View

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000078 100

XYGT430-A2/A3-
ストローク 100-

長さ 253

11033-
000079 150~200

XYGT430-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 353

11033-
000080 250~300

XYGT430-A2/A3-
ストローク 250(300)-

長さ 453

11033-
000081 350~400

XYGT430-A2/A3-
ストローク 350(400)-

長さ 553

11033-
000082 450~500

XYGT430-A2/A3-
ストローク 450(500)-

長さ 653

11033-
000083 550

XYGT430-A2/A3-
ストローク 550-

長さ 753
ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 253 353 453 553 653 753
M 1 2 3 4 5 6

XYGT432-A2 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105015001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  12 13 14 16 17 18 19 20 22 23 23
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XYGT432-A3 寸法図

A3
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。  
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

連結方向 仕���

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5 1220.5 1270.5 1320.5 1370.5 1420.5 1470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 10001050110011501200125013001350

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467
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Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550

H 499 549 599 649 699 749 799 849 899 949
最高速度

(mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P089

Z 軸仕様詳細 →P085 モータメーカ選定 →P587
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XYGT432-A3 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸 22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7- 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000630	
材質 : SUS304  

Y 軸板金
部品番号 : 22041-000634	
材質 : SUS304      

Z 軸板金
部品番号 : 11011-001166	
材質 : AL6061  
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B View
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各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000078 100

XYGT430-A2/A3-
ストローク 100-

長さ 253

11033-
000079 150~200

XYGT430-A2/A3-
ストローク 150(200)-

長さ 353

11033-
000080 250~300

XYGT430-A2/A3-
ストローク 250(300)-

長さ 453

11033-
000081 350~400

XYGT430-A2/A3-
ストローク 350(400)-

長さ 553

11033-
000082 450~500

XYGT430-A2/A3-
ストローク 450(500)-

長さ 653

11033-
000083 550

XYGT430-A2/A3-
ストローク 550-

長さ 753
ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 253 353 453 553 653 753
M 1 2 3 4 5 6

XYGT432-A3 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105015001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  12 13 14 16 17 18 19 20 22 23 23
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XYGT432-A4 寸法図

A4
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

A1 A2 A3 A4

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位
	 置です。
※ 2：最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度
	 3000rpmを基準にしております。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共
	 振が発生する場合があります。
※ 4：ストローク 50mmの場合、上から取付けると、本体
	 のロック穴はスライダーに覆われるため、固定に使用
	 できるネジは 4本のみです。下から取り付けることを
	 お勧めします。  
　　* X 軸ケーブルベア固定端ブラケットの取付はお客様ご
	 自身で行ってください。

単位 : mm

連結方向 仕���

X 軸ストローク  
(mm) 50※4 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 320.5 370.5 420.5 470.5 520.5 570.5 620.5 670.5 720.5 770.5 820.5 870.5 920.5 970.5 1020.5 1070.5 1120.5 1170.5 1220.5 1270.5 1320.5 1370.5 1420.5 1470.5 1520.5
A 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100 50 100
M 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13
N 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30
P 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 10001050110011501200125013001350

最高速度※2※3
(mm/s) 1000 900 800 700 667 633 600 533 500 467
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5211
6

42

A-Detail View  

100±0.02

74.5M*100A46

10
8

12
0

P
74.5C

B
N-M816+
Ø6.8-thr.

2-Ø67 H7

C View
8

+0
.0

12
0



2-      Ø10.4+Ø5.5-thr.
B-Detail View

37

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550

H 499 549 599 649 699 749 799 849 899 949
最高速度

(mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P097 Y 軸仕様詳細 →P089

Z 軸仕様詳細 →P085 モータメーカ選定 →P587
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XYGT432-A4 寸法図

　ケーブルベア、ケーブルベアブラケット *G シリーズの添付品は別売りできます。

ケーブルベア番号 ケーブルベア仕様 ブラケット番号 ブラケット仕様 ブラケット数量

X 軸 22021-000324 IGUS-1500.050.048.0- ピッチ 33.3 22021-000322 15000.050.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

Y 軸 22021-000399 IGUS-1500.038.075.0- ピッチ 33.3 22021-000323 15000.038.34PZ-A2( 移動端 + 固定端 ) 2

結束バンド固定具仕様
部品番号 22200-000024 仕様 15*10*7- 購入品 数量 9

X 軸板金
部品番号 : 22041-000630	
材質 : SUS304  

Y 軸板金
部品番号 : 22041-000631	
材質 : SUS304      

Z 軸板金
部品番号 : 11011-001166	
材質 : AL6061  

2-M5-thr.3-M3-thr.

9520

123

69

4

17
16
16

14
.5

37

2-Ø5.5 6.544

57

6

26
.5

26
.5

69
2

9

2-Ø5.5

1181616

159.5

121.2525

18
27

22

159.5

2

7.5

75

22

2-M5-thr.

3-M3-thr.

10 25 50 50 50

163

45 75

75

22.5 65

12

195

2-M58 

10-M4-thr.

4- Ø114.7+Ø6.6-thr.  

A4

103
113.75
129.75

3-M3-thr.

97.75

R20

7

14
0

16
2

8
0

0

11
1

126.25
101.25

2-M5-thr.

4-Ø6.5-thr.

20.5

0.5
25.5
93.5

16
.5

94
.5

7

143

0

10

A

0

050
.5

60
.5

A View

12
0

19.25

0
0.5

13.5

100.5

5884
.5

11
8.

5

8.5

0

14
3

R2

7 104

55
.5

2

Ø63 H7

M*PITCH100*M511
全長L=ストローク+153

4-M510

B
2

63 H7

B View

各ストロークに対応する連結ブラケッ
トの部品番号

部品 
番号

Y 軸
ストローク 仕様

11033-
000072 100

XYGT430-A1/A4-
ストローク 100-

長さ 253

11033-
000073 150~200

XYGT430-A1/A4-
ストローク 150(200)-

長さ 353

11033-
000074 250~300

XYGT430-A1/A4-
ストローク 250(300)-

長さ 453

11033-
000075 350~400

XYGT430-A1/A4-
ストローク 350(400)-

長さ 553

11033-
000076 450~500

XYGT430-A1/A4-
ストローク 450(500)-

長さ 653

11033-
000077 550

XYGT430-A1/A4-
ストローク 550-

長さ 753
ストローク 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600

L 253 353 453 553 653 753
M 1 2 3 4 5 6

XYGT432-A4 3 軸 ガイド内蔵 ボールねじ駆動

 連結ブラケット

チェーンリンク数
ストローク

軸 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105015001250

X 軸リンク数 10 11 11 12 13 14 14 15 16 17 17 18 19 20 20 21 22 23 23 24 25 26 27

Y 軸リンク数  12 13 14 16 17 18 19 20 22 23 23
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アクチュエータ Series

XYTH Series
ボールねじ仕様直交ロボット

CONTENTS
アームタイプ

ガントリタイプ

座標タイプ

XZタイプ

中荷重

2 軸 

XYTH650-A

X 軸最長ストローク 1050mm
Y 軸最長ストローク  650mm.....525
最大可搬質量 24kg

Medium
payload

2 軸 

中荷重

XYTH650-P
X 軸最長ストローク 1050mm
Z 軸最長ストローク 550mm........539
最大可搬質量 10kg

Medium
payloadXYTH760-A

2 軸 

重荷重 X 軸最長ストローク 1250mm
Y 軸最長ストローク 650mm..... 527
最大可搬質量 30kg

High
payload

X 軸最長ストローク 1500mm
Y 軸最長ストローク 1050mm
Z 軸最長ストローク 550mm........ 537
最大可搬質量 22kg

XYTH876-G
3 軸 

重荷重 High
payload

XYTH760-P
2 軸 

重荷重 X 軸最長ストローク 1250mm
Z 軸最長ストローク   650mm......	541
最大可搬質量 22kg

High
payload

XYTH880-P
2 軸 

重荷重 X 軸最長ストローク 1500mm
Z 軸最長ストローク 950mm........543
最大可搬質量 35kg

High
payload

XYTH886-P
3 軸

重荷重 X 軸最長ストローク 1500mm
Y 軸最長ストローク 650mm
Z 軸最長ストローク 950mm........545
最大可搬質量 15kg

High
payload

XYTH760-F
2 軸 

重荷重
X 軸最長ストローク 1250mm
Z 軸最長ストローク 550mm........547
最大可搬質量 22kg

High
payload

XYTH870-A
2 軸 

重荷重
X 軸最長ストローク 1500mm
Y 軸最長ストローク 750mm.....529
最大可搬質量 50kg

High
payload

XYTH876-A
3 軸 

重荷重 X 軸最長ストローク 1500mm
Y 軸最長ストローク 750mm
Z 軸最長ストローク 550mm.....531
最大可搬質量 22kg

High
payload

XYTH760-G
2 軸 

重荷重
X 軸最長ストローク 1250mm
Y 軸最長ストローク 850mm.....533
最大可搬質量 35kg

High
payload

XYTH870-G
2 軸 

重荷重
X 軸最長ストローク 1500mm
Y 軸最長ストローク 1050mm...535
最大可搬質量 50kg

High
payload

CONTENTS
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アーム
タイプ

A1 A2 A3 A4

Y 軸のスライダが動作するタイプ 525 ページ

ガントリ
タイプ

G1 G2 G3 G4

アームタイプの Y 軸の先端にサポートガ
イドがついたタイプ 533 ページ

座標タイプ

P1 P2

スＺ軸のスライダが垂直に動作するタイプ 539 ページ

XZ タイプ

F1 F1

水平移動の X 軸に対して垂直動作のＺ軸
を組み合わせたタイプ 547 ページ

多軸組合せの説明
複数軸の組み合わせにより、２軸と 3 軸の多軸アー
ム動作を実現しました。
(1) 垂直多関節ロボットに比べ、低価格を実現。

(2) 独創的な機械設計により高剛性直交ロボットを
	 実現し，振動と変形を減少させます。

(3) 単軸アクチェータから様々な組合せが可能。

www.toyorobot.com521
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アーム
タイプ

A1 A2 A3 A4

Y 軸のスライダが動作するタイプ 525 ページ

ガントリ
タイプ

G1 G2 G3 G4

アームタイプの Y 軸の先端にサポートガ
イドがついたタイプ 533 ページ

座標タイプ

P1 P2

スＺ軸のスライダが垂直に動作するタイプ 539 ページ

XZ タイプ

F1 F1

水平移動の X 軸に対して垂直動作のＺ軸
を組み合わせたタイプ 547 ページ
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多軸モジュール仕様索引 

XYTH ボールねじ仕様直交ロボット

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg) 質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク  50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

XYTH650-A
アームタイプ

(A)
2 軸 

L20 L20 - 1000 1000 - 100~1050 50~650 - 525

XYTH760-A L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 50~650 - 527

XYTH870-A L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 50~750 - 529

XYTH876-A 3 軸 L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 50~750 50~550 531

XYTH760-G
ガントリタイプ

(G)
2 軸 

L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 200~850 - 533

XYTH870-G L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 200~1050 - 535

XYTH876-G 3 軸 L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 200~1050 50~550 537

XYTH650-P

座標タイプ (P)
2 軸 

L20 L10 - 1000 - 500 100~1050 - 50~550 539

XYTH760-P L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~650 541

XYTH880-P L25 L5 - 1250 - 250 100~1500 - 50~950 543

XYTH886-P 3 軸 L25 L10 L5 1250 500 250 100~1500 50~650 50~950 545

XYTH760-F XZ タイプ (F) 2 軸 L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~550 547

30

10

50

22

-

15

24

-

22

35

-

22
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XYTH ボールねじ仕様直交ロボット

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg) 質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク  50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

一
般
環
境 

ボー

ル
ね
じ

XYTH650-A
アームタイプ

(A)
2 軸 

L20 L20 - 1000 1000 - 100~1050 50~650 - 525

XYTH760-A L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 50~650 - 527

XYTH870-A L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 50~750 - 529

XYTH876-A 3 軸 L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 50~750 50~550 531

XYTH760-G
ガントリタイプ

(G)
2 軸 

L20 L20 - 1000 1000 - 100~1250 200~850 - 533

XYTH870-G L25 L20 - 1250 1000 - 100~1500 200~1050 - 535

XYTH876-G 3 軸 L25 L20 L10 1250 1000 500 100~1500 200~1050 50~550 537

XYTH650-P

座標タイプ (P)
2 軸 

L20 L10 - 1000 - 500 100~1050 - 50~550 539

XYTH760-P L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~650 541

XYTH880-P L25 L5 - 1250 - 250 100~1500 - 50~950 543

XYTH886-P 3 軸 L25 L10 L5 1250 500 250 100~1500 50~650 50~950 545

XYTH760-F XZ タイプ (F) 2 軸 L20 L10 - 1000 - 500 100~1250 - 50~550 547

30 20253030 1620

10 10101010 10

50 3040 255050 3035

22 22222222 2222

- 35 35 3235 3035--

15 15151515 1515

24 11152020 913

- 22 22 2222 2222 22 22--

22 1922 172222 1822

35 3535 35 353535 3535 35

- 50 50 5050 5050 50 50--

22 22222222 22



X 軸 1000mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 400W Y 軸 200W

X 軸 1050mm Y 軸 650mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

0001600 450 M CA 1XYTH650

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1050mm

Y軸ストローク

50ピッチ
50~650mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH22 ETH17

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1050 50~650

AC サーボモータ容量 (W) 400 200

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Y 軸ストローク 50 150 250 350 450 550 650

Y 軸荷重 24 20 17 15 13 11 9

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
�大可��量

XYTH650-A 2 軸 ボールねじ駆動

www.toyorobot.com525



単位 : mm

XYTH650-A1 寸法図

A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

最高速度※ 2
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400

Y 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650

L 526 576 626 626 726 776 826 876 926 976 1026 1076 1126
最高速度※ 2

(mm/s) 1000

X 軸仕様詳細 →P217 Y 軸仕様詳細 →P207

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

A1 A2 A3 A4

連結方向 添付品

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。

B

C

A 5.17

81.5AM*200

M*200168.5

158.5

3050

62

90
72

7.2

5.5
78

98

36

41.5X Stroke348.5
L (X Stroke+390)

B-Detail View

C-Cutaway View X-Cable Chain Y-Cable Chain
10 10

※1

10
1.

5

16
9 26

7

17
1.

5

10
6

78

13
5

13
4

12
2

2225

11
.2

Y 
St

ro
ke

H 
(Y

 S
tr

ok
e+

47
6)

19
0

18
4.

5

4-M615

2-Ø615 H7

N-Ø7

N-M610

8.5
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X 軸 1000mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 400W Y 軸 200W

X 軸 1250mm Y 軸 650mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH17 ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1250 50~650

AC サーボモータ容量 (W) 400 200

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Y 軸ストローク 50 150 250 350 450 550 650

Y 軸荷重 30 30 30 25 20 20 16

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量 最大可搬質量 (kg)

XYTH760-A 2 軸 ボールねじ駆動

0001650 400 M CA 1XYTH750

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1250mm

Y軸ストローク

50ピッチ
50~650mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ
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単位 : mm

XYTH760-A1 寸法図

A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 10111061111111611211126113111361141114611511156116111661
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

最高速度※ 2
(mm/s) 1000 900 800 700 600

X 軸仕様詳細 →P207 Y 軸仕様詳細 →P195

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

A1 A2 A3 A4

連結方向 仕様詳細

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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Y 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650

L 563 613 663 713 763 813 863 913 963 1013 1063 1113 1163
最高速度※ 2

(mm/s) 1000
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X 軸 1250mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 750W Y 軸 400W

X 軸 1500mm Y 軸 750mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH22 ETH17

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 25 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 1250 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 100-1500 50-750

AC サーボモータ容量 (W) 750 400

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Y 軸ストローク 50 150 250 350 450 550 650 750

Y 軸荷重 50 50 40 40 35 30 30 25

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量 (kg)

XYTH870-A 2 軸 ボールねじ駆動

0001650 500 M CA 1XYTH870

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
50~750mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ
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単位 : mm

XYTH650-A1 寸法図

A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 14501500

L 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040 2090
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

最高速度※ 2
(mm/s) 1250 1125 1000 875 750 625 500

Y 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750

L 630 680 730 780 830 880 930 980 1030 1080 1130 1180 1230 1280 1330
最高速度※ 2

(mm/s) 1000

X 軸仕様詳細 →P217 Y 軸仕様詳細 →P207

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

A1 A2 A3 A4

連結方向 仕様詳細

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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XYTH876-A 3 軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

X 軸 1250mm/s Y 軸 1000mm/s Z 軸 500mm/s

X 軸 750W Y 軸 400W Z 軸 400W+
ブレーキ

X 軸 1500mm Y 軸 750mm Z 軸 550mm

0001650

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
50~750mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~550mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

XYTH876 A 500 M200 C1

項目 X 軸 Y 軸 Z 軸

軸構成 ETH22 ETH17 ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 25 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 1250 1000 500

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1500 50~750 50~550

AC サーボモータ容量 (W) 750 400 400+ ブレーキ 

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Y 軸荷重

150 250 350 450 550 650 750

150 22 22 22 22 19 18 17
250 22 22 22 20 18 17 16
350 22 22 22 20 17 16 15
450 22 22 22 19 16 15 14
550 22 22 22 19 15 14 13

* 水平取付に限ります。

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量 (kg)

注文型式

Y 軸ストローク

Z 軸ストローク

www.toyorobot.com531



連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 →P217 Y 軸仕様詳細 →P207

Z 軸仕様詳細 →P195 モータメーカ選定 →P587

A1 A2 A3 A4

XYTH876-A1 寸法図

A1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040 2090
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

最高速度※ 2
(mm/s) 1250 1125 1000 875 750 625 500

単位 : mm

Y 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750

H 630 680 730 780 830 880 930 980 1030 1080 1130 1180 1230 1280 1330
最高速度※ 2

(mm/s) 1000

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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フリーダイヤル : 中国 台湾
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3 軸
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X 軸 1000mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 400W Y 軸 200W

X 軸 1250mm Y 軸 850mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH17 ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1250 200~850

AC サーボモータ容量 (W) 400 200

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Y 軸ストローク 250 350 450 550 650 750 850

Y 軸荷重 35 35 35 35 35 32 30

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量 (kg)

XYTH760-G 2 軸 ボールねじ駆動

0001650 400 M CG 1XYTH760

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1250mm

Y軸ストローク

50ピッチ
200~850mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
G ガントリタイプ
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単位 : mm

XYTH760-G1 寸法図

G1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸仕様詳細 →P207 Y 軸仕様詳細 →P195

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

連結方向 仕様詳細

Y 軸ストローク  
(mm) 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850

L 791 841 891 941 991 1041 1091 1141 1191 1241 1291 1341 1391 1441
最高速度※ 2

(mm/s) 1000

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 1011 1061 1111 1161 1211 1261 1311 1361 1411 1461 1511 1561 1611 1661
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

最高速度※ 2
(mm/s) 1000 900 800 700 600

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

P 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000105011001150120012501300135014001450
B 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
J 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6
K 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16
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C-Detail View
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※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。

G1 G2 G3 G4
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X 軸 1250mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 750W Y 軸 400W

X 軸 1500mm Y 軸 1050mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH22 ETH17

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 25 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 1250 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1500 200~1050

AC サーボモータ容量 (W) 750 400

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Y 軸ストローク 200~1050

Y 軸荷重 50

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量 (kg)

XYTH870-G 2 軸 ボールねじ駆動

00011000 850 M CG 1XYTH870

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
200~1050mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
G ガントリタイプ
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単位 : mm

XYTH870-A1 寸法図

G1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸仕様詳細 →P217 Y 軸仕様詳細 →P207

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

連結方向 仕様詳細

C
D

B

A 69

A 67M*200

M*200

J*200

294

314

136
152

100

115X Stroke475
L (X Stroke+590)
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※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。

Y 軸ストローク  
(mm) 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 858 908 958 1008 1058 1108 1158 1208 1258 1308 1358 1408 1458 1508 1558 1608 1658 1708
最高速度※ 2

(mm/s) 1000 900 800

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040 2090
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

最高速度※ 2
(mm/s) 1000 1125 1000 875 750 625 500

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

P 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700
B 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
J 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7
K 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18

G1 G2 G3 G4
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XYTH876-G 3 軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

X 軸 1250mm/s Y 軸 1000mm/s Z 軸 500mm/s

X 軸 750W Y 軸 400W Z 軸 400W+
ブレーキ

X 軸 1500mm Y 軸 1050mm Z 軸 550mm

最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

0001650

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
200~1050mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~550mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
G ガントリタイプ

XYTH876 G 400 M200 C1

項目 X 軸 Y 軸 Z 軸

軸構成 ETH22 ETH17 ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 25 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 1250 1000 500

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1500 200~1050 50~550

AC サーボモータ容量 (W) 750 400 400+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Z 軸荷重

200~1050

50~550 22

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様

最大可搬質量 (kg)

Y 軸ストローク
Z 軸ストローク
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連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 →P217 Y 軸仕様詳細 →P207

Z 軸仕様詳細 →P195 モータメーカ選定 →P587

XYTH876-G1 寸法図

G1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com
単位 : mm

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。

Y 軸ストローク  
(mm) 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 858 908 958 1008 1058 1108 1158 1208 1258 1308 1358 1408 1458 1508 1558 1608 1658 1708
最高速度※ 2

(mm/s) 1000 900 800

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040 2090
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

最高速度※ 2
(mm/s) 1000 1125 1000 875 750 625 500

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

P 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700
B 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
J 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7
K 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18

C

D

B

A 69

A 67M*200

M*200

J*200

294

314

134

122

43.5

X Stroke

573
L (X Stroke+590)

P (X Stroke+200)

C-Detail View
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D-Cutaway View X-Cable Chain Y-Cable Chain
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フリーダイヤル : 中国 台湾

2020  総合カタログ

XYTH-F

XYTH-A

XYTH-G

XYTH-P

3 軸
3 axis

XYTH

XYTH-F

XYTH-A

XYTH-G

XYTH-P

3 軸
3 axis
XYTH



X 軸 1000mm/s Y 軸 500mm/s

X 軸 400W Y 軸 200W+
ブレーキ

X 軸 1050mm Y 軸 550mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH14 ETH13

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 500

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1050 50~550

AC サーボモータ容量 (W) 400 200+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Z 軸ストローク 50~550

Z 軸荷重 10

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量 (kg)

XYTH650-P 2 軸 ボールねじ駆動

0001600 300 M CP 1XYTH650

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1050mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~550mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
P 座標タイプ
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単位 : mm

XYTH650-P1 寸法図

P1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050

L 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14

最高速度※ 2
(mm/s) 1000 900 800 700 600 500 400

Z 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550

L 545 595 645 695 745 795 845 895 945 995 1045
最高速度※ 2

(mm/s) 500

X 軸仕様詳細 →P195 Y 軸仕様詳細 →P183

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

連結方向 仕様詳細

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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X 軸 1000mm/s Y 軸 500mm/s

X 軸 1250mm Y 軸 650mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH17 ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 500

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1250 50~650

AC サーボモータ容量 (W) 400 400+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85% RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量 (kg)

XYTH760-P 2 軸 ボールねじ駆動

Z 軸ストローク 50~650

Z 軸荷重 22

* 水平取付に限ります。

X 軸 400W Y 軸 400W+
ブレーキ

0001600 450 M CP 1XYTH760

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1250mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~650mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
P 座標タイプ
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単位 : mm

XYTH760-P1 寸法図

P1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸仕様詳細 →P207 Y 軸仕様詳細 →P195

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

連結方向 仕様詳細

P1 P2
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X-Cable Chain
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C-Detail View

C

Y-Cable Chain

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：Ｚ軸寸法は取付けるモータメーカ及び仕様によって長さが変わります。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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2 軸
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XYTH

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 10111061111111611211126113111361141114611511156116111661
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

最高速度※ 3
(mm/s) 1000 900 800 700 600

Z 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650

H 589 639 689 739 789 839 889 939 989 1039 1089 1139 1189
最高速度※ 3

(mm/s) 500



X 軸 1250mm/s Y 軸 250mm/s

X 軸 750W Y 軸 750W+
ブレーキ

X 軸 1500mm Y 軸 950mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH22 ETH22

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 25 5

最高速度 (mm/s) ※ 1 1250 250

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1500 50~950

AC サーボモータ容量 (W) 750 750+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量 (kg)

XYTH880-P 2 軸 ボールねじ駆動

Z 軸ストローク 50~950

Z 軸荷重 35

* 水平取付に限ります。

0001700 400 M CP 1XYTH880

組合せ方向
1
2

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1500mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~950mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
P 座標タイプ
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単位 : mm

XYTH880-A1 寸法図

P1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸仕様詳細 →P217 Y 軸仕様詳細 -

Z 軸仕様詳細 →P217 モータメーカ選定 →P587

連結方向 仕様詳細
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X-Cable Chain Y-Cable Chain
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B-Detail View

B

※
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X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040 2090
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

最高速度※ 3
(mm/s) 1250 1125 1000 875 750 625 500

Z 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950

H 831 881 931 981 1031 1081 1131 1181 1231 1281 1331 1381 1431 1481 1531 1581 1631 1681 1731
最高速度※ 3

(mm/s) 250

P1 P2

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：Ｚ軸寸法は取付けるモータメーカ及び仕様によって長さが変わります。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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XYTH886-P 3 軸 ボールねじ駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

X 軸 1250mm/s Y 軸 500mm/s Z 軸 250mm/s

X 軸 750W Y 軸 400W Z 軸 750W+
ブレーキ

X 軸 1500mm Y 軸 650mm Z 軸 950mm

最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

項目 X 軸 Y 軸 Z 軸

軸構成 ETH22 ETH14 ETH22

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 25 10 5

最高速度 (mm/s) ※ 1 1250 500 250

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1500 50~650 50~950

AC サーボモータ容量 (W) 750 400 750+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Z 軸荷重

50~650

50~950 15

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様

最大可搬質量 (kg)

Y 軸ストローク
Z 軸ストローク

0001700

組合せ方向
1
2

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
50~650mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~950mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
G ガントリタイプ

XYTH886 P 600 M400 C1
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連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 →P217 Y 軸仕様詳細 →P195

Z 軸仕様詳細 →P217 モータメーカ選定 →P587

XYTH886-P1 寸法図

P1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com
単位 : mm

96A

76
81.5

AM*200

M*200
M*200

M*200

294

671

314

X Stroke

71.5 A

A

L (X Stroke+590)

Y Stroke

Y Stroke+263.5

P (Y Stroke+390)
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168.5

158.5

※1

※1
※1(4

56
)

22
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ro
ke

H 
(Z

 S
tr

ok
e+

78
1)

13
5

21
4.

5
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22
0
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※
2

N-Ø9

N-Ø7
N-M1016

N-M610

3050

62

78

98

36

X-Cable Chain Y-Cable Chain

2225
8

8 8

8

9

9

Z 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950

N 831 881 931 981 1031 1081 1131 1181 1231 1281 1331 1381 1431 1481 1531 1581 1631 1681 1731
最高速度※ 3

(mm/s) 250

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500

L 690 740 790 840 890 940 990 1040 1090 1140 1190 1240 1290 1340 1390 1440 1490 1540 1590 1640 1690 1740 1790 1840 1890 1940 1990 2040 2090
A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8
N 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20

最高速度※ 3
(mm/s) 1250 1125 1000 875 750 625 500

Y 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650

L 440 490 540 590 640 690 740 790 840 890 940 990 1040
A 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 0 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3
N 4 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10

最高速度※ 3
(mm/s) 500

P1 P2

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：Ｚ軸寸法は取付けるモータメーカ及び仕様によって長さが変わります。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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2020  総合カタログ

XYTH-F

XYTH-A

XYTH-G

XYTH-P

3 軸
3 axis
XYTH



X 軸 1000mm/s Z 軸 500mm/s

X 軸 400W

X 軸 1250mm Z 軸 550mm

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETH17 ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.005 ±0.005

ボールねじリード (mm) 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 1000 500

ストローク (mm)50 ピッチ 100~1250 50~550

AC サーボモータ容量 (W) 400 400+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

Z 軸ストローク 50~550

Z 軸荷重 22

* 水平取付に限ります。

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量
最大可搬質量 (kg)

XYTH760-F 2 軸 ボールねじ駆動

0001400 350 M CF 1XYTH760

組合せ方向
1
3

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
100~1250mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~550mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
F XZタイプ(F)

Z 軸 400W+
ブレーキ

www.toyorobot.com547



単位 : mm

XYTH760-F1 寸法図

F1
2D CAD 3D CAD

Download CAD data at www.toyorobot.com

X 軸仕様詳細 →P207 Y 軸仕様詳細 →P195

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 →P587

連結方向 仕様詳細

F1 F2

93.5A

B

78.5AM*200

M*200167.5

278.5 132.5

211.5

117.5

97
191

182.5

X Stroke

L (X Stroke+411)

※1
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.5
)
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5
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5
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15

4.
5

Z 
St

ro
ke

H 
(Z

 S
tr

ok
e+

42
0)

N-Ø9

3050

62

X-Cable Chain

22

134
122

B-Detail View

12
2

14
0

70

8-M615

N-M812

2-Ø615 H7※
2

10 10

X 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250

L 511 561 611 661 711 761 811 861 911 961 10111061111111611211126113111361141114611511156116111661
A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 1 1 1 1 2 2 2 2 3 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6
N 6 6 6 6 8 8 8 8 10 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16

最高速度※ 3
(mm/s) 1000 900 800 700 600

Z 軸ストローク  
(mm) 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550

L 470 520 570 620 670 720 770 820 870 920 970
最高速度※ 3

(mm/s) 500

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：Ｚ軸寸法は取付けるモータメーカ及び仕様によって長さが変わります。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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アクチュエータ Series

XYTB Series
ベルト仕様直交ロボット

アームタイプ ガントリタイプ

中荷重

XYTB650-A
2 軸 

Medium
payload

X 軸最長ストローク 3050mm
Y 軸最長ストローク 550mm.... 555
最大可搬質量 14kg

XYTB870-G
2 軸 

重荷重 High
payload

X 軸最長ストローク  3500mm
Y 軸最長ストローク  750mm......563
最大可搬質量 50kg

重荷重

XYTB870-A
2 軸 

High
payload

X 軸最長ストローク 3500mm
Y 軸最長ストローク 650mm.....559
最大可搬質量 50kg

重荷重

XYTB760-A
2 軸

High
payload

X 軸最長ストローク 3050mm
Y 軸最長ストローク   650mm... 557
最大可搬質量 30kg

中荷重

XYTB876-G
3 軸 

Medium
payload X 軸最長ストローク 3500mm

Y 軸最長ストローク 750mm
Z 軸最長ストローク 550mm......565
最大可搬質量 22kg

重荷重

XYTB876-A
3 軸 

High
payload X 軸最長ストローク 3500mm

Y 軸最長ストローク   650mm
Z 軸最長ストローク   550mm.....561
最大可搬質量 22kg
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多軸組合せの説明

アーム
タイプ

A1 A2 A3 A4

Y 軸のスライダが動作するタイプ。 555 ページ

ガントリ
タイプ

G1 G2 G3 G4

アームタイプの Y 軸の先端にサポート
ガイドがついたタイプ。 563 ページ

複数軸の組み合わせにより、２軸と 3 軸の多軸アー
ム動作を実現しました。
(1) 垂直多関節ロボットに比べ、低価格を実現。

(2) 独創的な機械設計により高剛性直交ロボットを
	 実現し，振動と変形を減少させます。

(3) 単軸アクチェータから様々な組合せが可能。
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アーム
タイプ

A1 A2 A3 A4

Y 軸のスライダが動作するタイプ。 555 ページ

ガントリ
タイプ

G1 G2 G3 G4

アームタイプの Y 軸の先端にサポート
ガイドがついたタイプ。 563 ページ
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多軸モジュール仕様索引

XYTB ベルト仕様直交ロボット

使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg) 質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク 50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

一
般
環
境 

グ
ベ
ル
ト

タ
イ
ミ
ン

XYTB650-A

アームタイプ
(A)

2 軸 

L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~550 - 555

XYTB760-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~650 - 557

XYTB870-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~650 - 559

XYTB876-A 3 軸 L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~650 50~550 561

XYTB870-G ガントリタイプ
(G)

2 軸 L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~750 - 563

XYTB876-G 3 軸 L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~750 50~550 565

                                                        -

                                                        -

                                                        -

                                                        -

                                                        -

                                                        -
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使用
環境

伝動
方式 仕樣 連結方法 構成軸数

リード (mm) 最高速度 (mm/s) ストローク（ｍｍ） Y 軸のストローク（ｍｍ）と負荷軸 (Y 軸か Z 軸 ) の 
最大可搬質量 (kg) 質量 掲載

ページX 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸 X 軸 Y 軸 Z 軸
ストローク 50 150 250 350 450 550 650 750 850 950 1050

一
般
環
境 

グ
ベ
ル
ト

タ
イ
ミ
ン

XYTB650-A

アームタイプ
(A)

2 軸 

L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~550 - 555

XYTB760-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3050 100~650 - 557

XYTB870-A L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~650 - 559

XYTB876-A 3 軸 L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~650 50~550 561

XYTB870-G ガントリタイプ
(G)

2 軸 L40 L20 - 2000 1000 - 550~3500 100~750 - 563

XYTB876-G 3 軸 L40 L20 L10 2000 1000 500 550~3500 100~750 50~550 565

                                                        - 7101214 8

                                                        - 19222222 1822

                                                        - 22 20262830 24

                                                        - 5050 505050 5050

                                                        - 30404550 2535

                                                        - 2222 222222 2222



X 軸 2000mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 200W Y 軸 200W

X 3050mm Y 軸 550mm

注文型式

* 多軸アクチュエータの動機移動精度は保証しかねます。

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

0001850XYTB650 A 1 300 M C

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
550~3050mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~550mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETB14M ETH13

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04 ±0.005

リード (mm) 40 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 550~3050 100-550

AC サーボモータ容量 (W) 200 200

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

�大可��量
Y 軸ストローク  

(mm) 150 250 350 450 550

Y 軸荷重 (kg) 30 28 26 24 22

* 水平取付に限ります。

XYTB650-A 2 軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい
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連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 → P265 Y 軸仕様詳細 → P183

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 → P587

A1 A2 A3 A4

50

62

8.5

7.2

5.5 78

98

36

72

90

C-Cutaway View

X-Cable Chain

222511
.2
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C

X Stroke276.5
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8 10
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5
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N-Ø7

N-M610

4-M615

B-Detail View

2-Ø615 H7

Y-Cable Chain

XYTB650-A1 寸法図

X 軸ストローク  
(mm) 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2411.5 2461.5 2511.5 2561.5 2611.5 2661.5 2711.5 2761.5 2811.5 2861.5 2911.5 2961.5 3011.5 3061.5 3111.5 3161.5 3211.5 3261.5 3311.5 3361.5 3411.5

A 200 50 100150200 50 100150200 50 100150200 50 100150200 50 100150200
M 10 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15
N 24 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34

最高速度※ 2
(mm/s) 2000

Y 軸ストローク  
(mm) 100150200250300350400450500 550

H 576.5626.5676.5726.5776.5826.5876.5926.5 976.5 1026.5

最高速度※ 2
(mm/s) 1000

X 軸ストローク  
(mm) 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250130013501400145015001550160016501700175018001850190019502000

L 911.5 961.5 1011.51061.51111.51161.51211.51261.51311.51361.51411.51461.51511.51561.51611.51661.51711.51761.51811.51861.51911.51961.52011.52061.52111.52161.52211.52261.52311.52361.5

A 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150
M 3 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10
N 10 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24

最高速度※ 2
(mm/s) 2000

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。

A1 単位 : mm
Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD
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XYTB-G

XYTB-A

2 軸
2 axis

XYTB



X 軸 2000mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 400W Y 軸 200W

X 3050mm Y 軸 650mm

注文型式

* 多軸アクチュエータの動機移動精度は保証しかねます。

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETB17M ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04 ±0.005

リード (mm) 40 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 550~3050 100-650

AC サーボモータ容量 (W) 400 200

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

最大可搬質量
Y 軸ストローク  

(mm) 150 250 350 450 550

Y 軸荷重 (kg) 14 12 10 8 7

* 水平取付に限ります。

XYTB760-A 2 軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい

0001650

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
550~3050mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~650mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

XYTB760 A 400 M C1

www.toyorobot.com557



連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 → P271 Y 軸仕様詳細 → P195

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 → P587

A1 A2 A3 A4

XYTB760-A1 寸法図

X 軸ストローク  
(mm) 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050

L 2422.5 2472.5 2522.5 2572.5 2622.5 2672.5 2722.5 2772.5 2822.5 2872.5 2922.5 2972.5 3022.5 3072.5 3122.5 3172.5 3222.5 3272.5 3322.5 3372.5 3422.5

A 50 100150200 50 100150200 50 100150200 50 100150200 50 100150200 50
M 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16
N 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36

最高速度※ 2
(mm/s) 2000

X 軸ストローク  
(mm) 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250130013501400145015001550160016501700175018001850190019502000

L 922.5 972.5 1022.51072.51122.51172.51222.51272.51322.51372.51422.51472.51522.51572.51622.51672.51722.51772.51822.51872.51922.51972.52022.5 2072.52122.52172.52222.52272.52322.52372.5

A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10
N 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24

最高速度※ 2
(mm/s) 2000

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。

A1 Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD
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B-Detail View
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Y-Cable Chain

Y 軸ストローク  
(mm) 100150200250300350400450500550600650

H 613 663 713 763 813 863 913 963 1013 1063 1113 1163
最高速度※ 2

(mm/s)  1000

単位 : mm

フリーダイヤル : 中国 台湾
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0001600

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
550~3500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~650mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

XYTB870 A 400 M C1

X 軸 2000mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 750W Y 軸 400W

X 3500mm Y 軸 650mm

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETB22M ETH17

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04 ±0.005

リード (mm) 40 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 550~3500 100-650

AC サーボモータ容量 (W) 750 400

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

最大可搬質量
Y 軸ストローク  

(mm) 150 250 350 450 550 650

Y 軸荷重 (kg) 50 45 40 35 30 25

* 水平取付に限ります。

XYTB870-A 2 軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

www.toyorobot.com559 www.toyorobot.com559



単位 : mm

X 軸行程
X Stroke (mm) 205021002150220022502300235024002450250025502600265027002750280028502900295030003050310031503200325033003350340034503500

L 2537.5 2587.5 2637.5 2687.5 2737.5 2787.5 2837.5 2887.5 2937.5 2987.5 3037.5 3087.5 3137.5 3187.5 3237.5 3287.5 3337.5 3387.5 3437.5 3487.5 3537.5 3587.5 3637.5 3687.5 3737.5 3787.5 3837.5 3887.5 3937.5 3987.5

A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16 16 16 16 17 17 17 17 18 18
N 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36 36 36 36 38 38 38 38 40 40

最高速度※ 2
(mm/s) 2000

Y 軸ストローク  
(mm) 100150200250300350400450500550600650

H 680 730 780 830 880 930 980 10301080113011801230
最高速度※ 2

(mm/s) 1000

X 軸ストローク  
(mm) 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250130013501400145015001550160016501700175018001850190019502000

L 1037.51087.51137.51187.51237.51287.51337.51387.51437.51487.51537.51587.51637.51687.51737.51787.51837.51887.51937.51987.52037.52087.52137.52187.52237.52287.52337.52387.52437.52487.5

A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10
N 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24

最高速度※ 2
(mm/s) 2000
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連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 → P277 Y 軸仕様詳細 → P207

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 → P587

A1 A2 A3 A4

XYTB870-A1 寸法図

A1 Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。

フリーダイヤル : 中国 台湾
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最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

XYTB876-A 3 軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

0001600

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
550~3500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~650mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~550mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
A アームタイプ

XYTB876 A 400 M200 C1

X 軸 3500mm Y 軸 650mm Z 軸 550mm

X 軸 750W Y 軸 400W Z 軸 400W
+ブレーキ

Z 軸 500mm/sX 軸 2000mm/s Y 軸 1000mm/s

項目 X 軸 Y 軸 Z 軸

軸構成 ETB22M ETH17 ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04 ±0.005 ±0.005

リード (mm) 40 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000 1000 500

ストローク (mm)50 ピッチ 550~3500 100-650 50-550

AC サーボモータ容量 (W) 750 400 400+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000RPM を基準にしております。

標準仕様

Z 軸荷重 (kg)

150 250 350 450 550 650

150 22 22 22 22 19 18
250 22 22 22 20 18 17
350 22 22 22 20 17 16
450 22 22 22 19 16 15
550 22 22 22 19 15 14

* 水平取付に限ります。

最大可搬質量

注文型式

Y 軸ストローク
(mm)

Z 軸ストローク
(mm)

www.toyorobot.com561



単位 : mm

X 軸行程
X Stroke (mm) 205021002150220022502300235024002450250025502600265027002750280028502900295030003050310031503200325033003350340034503500

L 2537.5 2587.5 2637.5 2687.5 2737.5 2787.5 2837.5 2887.5 2937.5 2987.5 3037.5 3087.5 3137.5 3187.5 3237.5 3287.5 3337.5 3387.5 3437.5 3487.5 3537.5 3587.5 3637.5 3687.5 3737.5 3787.5 3837.5 3887.5 3937.5 3987.5

A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16 16 16 16 17 17 17 17 18 18
N 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36 36 36 36 38 38 38 38 40 40

最高速度※ 3
(mm/s) 2000

Y 軸ストローク  
(mm) 100150200250300350400450500550600650

H 680 730 780 830 880 930 980 10301080113011801230
最高速度※ 3

(mm/s) 1000

X 軸ストローク  
(mm) 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250130013501400145015001550160016501700175018001850190019502000

L 1037.51087.51137.51187.51237.51287.51337.51387.51437.51487.51537.51587.51637.51687.51737.51787.51837.51887.51937.51987.52037.52087.52137.52187.52237.52287.52337.52387.52437.52487.5

A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10
N 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24

最高速度※ 3
(mm/s) 2000

連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 → P277 Y 軸仕様詳細 → P207

Z 軸仕様詳細 → P195 モータメーカ選定 → P587

A1 A2 A3 A4

XYTB876-A1 寸法図

A1 Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD
※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：Z 軸にデルタ電子 400W のモータを取り付ける場合、Z 軸の全長	
	 は 10mm 増えます。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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X 軸 2000mm/s Y 軸 1000mm/s

X 軸 750W Y 軸 400W

X 軸 3500mm Y 軸 750mm

注文型式

標準仕様最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

項目 X 軸 Y 軸

軸構成 ETB22M ETH17

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04 ±0.005

リード (mm) 40 20

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000 1000

ストローク (mm)50 ピッチ 550~3500 100-750

AC サーボモータ容量 (W) 750 400

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000rpm を基準にしております。

最大可搬質量
Y 軸ストローク  

(mm) 100~750

Y 軸荷重 (kg) 50

* 水平取付に限ります。

XYTB870-G 2 軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

0001800

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
550~3500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~750mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
G ガントリタイプ

XYTB870 G 600 M C1

www.toyorobot.com563



単位 : mm

連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 → P277 Y 軸仕様詳細 → P207

Z 軸仕様詳細 - モータメーカ選定 → P587

XYTB870-G1 寸法図

Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。
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X 軸ストローク  
(mm) 2050 2100 2150 2200 2250 2300 2350 2400 2450 2500 2550 2600 2650 2700 2750 2800 2850 2900 2950 3000 3050 3100 3150 3200 3250 3300 3350 3400 3450 3500

L 2537.5 2587.5 2637.5 2687.5 2737.5 2787.5 2837.5 2887.5 2937.5 2987.5 3037.5 3087.5 3137.5 3187.5 3237.5 3287.5 3337.5 3387.5 3437.5 3487.5 3537.5 3587.5 3637.5 3687.5 3737.5 3787.5 3837.5 3887.5 3937.5 3987.5

A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100

M 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16 16 16 16 17 17 17 17 18 18

N 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36 36 36 36 38 38 38 38 40 40

最高速度※ 2
(mm/s)

2000

Y 軸ストローク  
(mm) 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600 650 700 750

H 751 801 851 901 951 1001 1051 1101 1151 1201 1251 1301 1351 1401

最高速度※ 2
(mm/s)

1000

X 軸ストローク  
(mm) 550 600 650 700 750 800 850 900 950 1000 1050 1100 1150 1200 1250 1300 1350 1400 1450 1500 1550 1600 1650 1700 1750 1800 1850 1900 1950 2000

L 1037.5 1087.5 1137.5 1187.5 1237.5 1287.5 1337.5 1387.5 1437.5 1487.5 1537.5 1587.5 1637.5 1687.5 1737.5 1787.5 1837.5 1887.5 1937.5 1987.5 2037.5 2087.5 2137.5 2187.5 2237.5 2287.5 2337.5 2387.5 2437.5 2487.5

A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200

M 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10

N 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24

最高速度※ 2
(mm/s)

2000

G1

G1 G2 G3 G4

フリーダイヤル : 中国 台湾
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注文型式

最大ストローク

最高速度

AC サーボモータ容量

XYTB876-G 3 軸 ベルト駆動

イメージ図、詳細は仕様図に確認下さい * 多軸アクチェーターの同期移動精度は提供しかねます。

0001800

組合せ方向
1
2
3
4

本体 特注番号

X軸ストローク

50ピッチ
550~3500mm

Y軸ストローク

50ピッチ
100~750mm

Z軸ストローク

50ピッチ
50~550mm

出荷方法
連結出荷
単軸出荷

C
K

モータメーカ
三菱
パナソニック
安川
デルタ電子

M
P
Y
T

連結方法
G ガントリタイプ

XYTB876 G 600 M300 C1

X 軸 3500mm Y 軸 750mm Z 軸 550mm

X 軸 750W Y 軸 400W Z 軸 400W
+ブレーキ

Z 軸 500mm/sX 軸 2000mm/s Y 軸 1000mm/s

Z 軸荷重 (kg)

100~750

50~550 22

* 水平取付に限ります。

最大可搬質量

項目
Item

X 軸
X axis

Y 軸
Y axis

Z 軸
Z axis

軸構成 ETB22M ETH17 ETH14

繰り返し位置決め精度 (mm) ±0.04 ±0.005 ±0.005

リード (mm) 40 20 10

最高速度 (mm/s) ※ 1 2000 1000 500

ストローク (mm)50 ピッチ 550~3500 100-750 50-550

AC サーボモータ容量 (W) 750 400 400+ ブレーキ

使用環境 0~40°C,85%RH Below

※ 1 : 最高速度（mm / s）は、モータの最高回転速度 3000RPM を基準にしております。

標準仕様

Y 軸ストローク
(mm)

Z 軸ストローク
(mm)
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単位 : mm

X 軸行程
X Stroke (mm) 205021002150220022502300235024002450250025502600265027002750280028502900295030003050310031503200325033003350340034503500

L 2537.5 2587.5 2637.5 2687.5 2737.5 2787.5 2837.5 2887.5 2937.5 2987.5 3037.5 3087.5 3137.5 3187.5 3237.5 3287.5 3337.5 3387.5 3437.5 3487.5 3537.5 3587.5 3637.5 3687.5 3737.5 3787.5 3837.5 3887.5 3937.5 3987.5

A 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100
M 11 11 11 11 12 12 12 12 13 13 13 13 14 14 14 14 15 15 15 15 16 16 16 16 17 17 17 17 18 18
N 26 26 26 26 28 28 28 28 30 30 30 30 32 32 32 32 34 34 34 34 36 36 36 36 38 38 38 38 40 40

最高速度※ 3
(mm/s) 2000

Y 軸ストローク  
(mm) 100150200250300350400450500550600650700750

H 751 801 851 901 951 100110511101115112011251130113511401
最高速度※ 3

(mm/s) 1000

X 軸ストローク  
(mm) 550 600 650 700 750 800 850 900 950 100010501100115012001250130013501400145015001550160016501700175018001850190019502000

L 1037.51087.51137.51187.51237.51287.51337.51387.51437.51487.51537.51587.51637.51687.51737.51787.51837.51887.51937.51987.52037.52087.52137.52187.52237.52287.52337.52387.52437.52487.5

A 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200 50 100 150 200
M 3 3 4 4 4 4 5 5 5 5 6 6 6 6 7 7 7 7 8 8 8 8 9 9 9 9 10 10 10 10
N 10 10 12 12 12 12 14 14 14 14 16 16 16 16 18 18 18 18 20 20 20 20 22 22 22 22 24 24 24 24

最高速度※ 3
(mm/s) 2000

連結方向 仕様詳細

X 軸仕様詳細 → P277 Y 軸仕様詳細 → P207

Z 軸仕様詳細 → P195 モータメーカ選定 → P587

A1 A2 A3 A4

XYTB876-G1 寸法図

G1 Download CAD data at www.toyorobot.com

2D CAD 3D CAD

C

X Stroke+54

X Stroke

420.5
L (X Stroke+487.5)

D

※1

※1

22
3

Y 
St

ro
ke

H 
(Y

 S
tr

ok
e+

65
1)

A 501

A 58M*200

M*200182.5

202.5

18
2

21
0

22
0

25
5

22
7

20
1 95

N-Ø9

N-M1016

B-Detail View

122
134

12
2

70 14
0

8-M615

2-Ø615 H7

60
44

65 80 95

D-Detail View

*Ø5.6-thr. 
2-└ Ø105

910

10

10

8.5

7.2

5.5

C-Cutaway View

11
.2

50

62

78

98

36
X-Cable Chain Y-Cable Chain

2225

30

43.5

※1

Z 
St

ro
ke

Z 
St

ro
ke

+(
46

3.
5)

B

29
3.

5
17

0

※
2

24
5

94

910

※ 1：原点復帰時の移動範囲及びメカストッパによる停止位置です。
※ 2：Z 軸にデルタ電子 400W のモータを取り付ける場合、Z 軸の全長	
	 は 10mm 増えます。
※ 3：最高安全速度を超えると、アクチュエータは激しい共振が発生す 	
	 る場合があります。

フリーダイヤル : 中国 台湾

www.toyorobot.com 566

2020  総合カタログ
一

般
／

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

TH
 / G

TY/ ETH
応

用
例

A
pplication

一
般

/ベ
ル

ト
仕

様
ETB

 

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYTB

 Series
参

考
資

料
R

eference

2 軸
2 axis

XYTB

XYTB-G

XYTB-A

XYTB-G

XYTB-A



総合カタログ  2020

www.toyorobot.com567



参考資料

製品情報 / 使用方法 / 連絡資料

保証期間ならびに保証範囲 ..............................................569

取り扱い注意事項.............................................................571

測定工具 .........................................................................579

技術用語参照資料 ............................................................581

ボールねじ参照資料 .........................................................583

リニアガイド参照資料......................................................585

三菱サーボモータ参照資料 ..............................................587

パナソニックサーボモータ参照資料 .................................589

デルタサーボモータ参照資料 ...........................................591

ステッピングモータ参照資料 ...........................................593

仕様選定表 ......................................................................595

カスタマーサポート FAX フォーム ....................................597

www.toyorobot.com 568

CONTENTS

一
般

／
ボ

ー
ル

ね
じ

仕
様

G
TH

 / G
TY/ ETH

応
用

例
A

pplication
一

般
/ベ

ル
ト

仕
様

ETB
 

低
発

塵
/

ボ
ー

ル
ね

じ
仕

様
G

C
H

 / EC
H

低
発

塵
/

ベ
ル

ト
仕

様
EC

B
直

交
ロ

ボ
ッ

ト
XYG

T / XYTH
 / XYTB

 
参

考
資

料
R

eference
2020  総合カタログ



保証期間

保証期間は以下のいずれかに該当した場合に終了します。

期間は下記となります :

● 出荷後 18 ヶ月。
● 取り付後 12 ヶ月を経過したもの。
● 稼働 2500 時間。

保証範囲

次に示す事項は保証修理致しません。

● 劣化による外部剥離・変色。
● 消耗品の変換。
● 地震・津波・落雷・風水害などの天災・火災に起因する不具合。。
● マニュアルが指示する点検・保守・運用方法に対して不備・間違いに起因する不具合。
● お客様による改造・仕様変更に起因する不具合。
● 正規品または指定されていない他のグリースを使用時。
● 不完全又は誤るメンテナンスと検査。
● 弊社または弊社が指定する業者以外による修理・整備に起因する不具合。

保証期間ならびに保証範囲

www.toyorobot.com569
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TOYO は自社製品の修理および保守について責任を負いますが、製品の故障によって引き起こされるそ
の他の損失については責任を負いません。

 サービス範囲

お買い上げいただきましたの製品、次のサービスを提供します :

● 取り付け、調整及び試運転。
● メンテナンス作業。
● 配線作業及び技術トレーニング。
● プログラムの操作及び技術トレーニング。

www.toyorobot.com 570
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取り扱い注意事項
TOYO 製品の取り扱い注意事項
機種の選定および該当製品のご使用前に、この「安全上のご注意」をよくお読みの上、正しくお使い
ください。 以下に示す注意事項は、製品を安全に正しくお使いいただき、 お客様や他の人々への危害
や財産の損害を未然に防止するためのものです。 

1. 安全記載

機器の選定および取り扱いにあたっては、システム設計者または担当者等十分な知識と経験を持った人が
必ず ｢ カタログ ｣、 ｢ 取扱説明書 ｣ を（特にその中の ｢ 安全上のご注意 ｣ を）読んだ後に取り扱ってくだ
さい。取り扱いを誤ると危険です。 取扱説明書は本体、コントローラ等の全ての機器の取扱説明書を読ん
でください。 

危険
取り扱いを誤ると、死亡または重傷を負い、生命を危険にさらす可能性があります。

警告
取り扱いを誤ると、死亡または重傷に至る可能性があります。 

注意
取り扱いを誤ると、怪我や製品の損傷を負うことになります。 

ポイント
傷害の可能性はないが、該当製品を適切に使用するために守っていただきたい内容です。

｢ カタログ ｣、｢ 取扱説明書 ｣ 等は、お使いになっている該当製品を譲渡されたり貸与される場合には、必
ず新しく所有者となられる 方が安全で正しい使い方を知るために ､ 製品本体の目立つところに添付してく
ださい。この ｢ 安全上のご注意 ｣ に掲載しています危険 ･ 警告・注意はすべての場合を網羅していません。
特に個別の内容は、その機器の ｢ カタログ ｣｢ 取扱説明書 ｣ をよく読んで安全で 正しい取り扱いを行って
ください。アクチュエータが海外へ出荷する時は警告マークや取扱説明書の変更は必要となります。

www.toyorobot.com571
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2. 重要な注意事項 

以下は、アクチュエータの操作に関する重要な注意事項です。 さらに、設置、操作、検査、および保守に
関する注意事項が各章に記録されています。 これらの注意事項を厳守してください。

 ( 一 ) 自動運転する場合の注意

■ アクチュエータの可動範囲に入ったら可動部との接触による怪我を防ぐため、安全柵を設置してください。
■ 安全保護の入り口で、非常停止の連動装置を設計してください。

■ 入口と出口に出入りしないようにしてください。

危険
走行中のアクチュエータに触れると重傷を負う恐れがあります。

■自動運転中は、安全柵に入らないでください。
■安全柵に入るときは、非常停止ボタンを押します。

( 二 ) 手を挟まれ注意

製品を取り扱いする時に手を挟まれないようにご注意下さい。

警告

 挟まれる可能性があります。
アクチュエータの可動部分から手を離してください。
アクチュエータの可動部分から距離を設けてください。

( 三 ) 關操作説明について

■アクチュエータを取り付ける前に、操作説明書を読んでください。説明書の指示に従ってください。
■操作手順を読んだ後、操作するまでに製品安全マニュアルをもう一度お読みください。
■設置、調整、点検、保守、操作などは、この操作マニュアルには記載されていません。操作しないで下さい。

警告

アクチュエータの取り付けと操作が間違っていると、重傷を負う可能性があります。 取り付けや操作する
前に、取扱説明書をよくお読みください。
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取り扱い注意事項
( 四 ) 可燃性ガスの環境での使用は禁止。

警告
	 ■このアクチュエータには防爆仕様はありません。
	 ■可燃性ガス、可燃性粉末、または自然発火性液体環境では使用しないでください爆発および発火の可能	
		  性があります。

( 五 ) 電磁妨害の可能性のある状況下での使用の禁止。

警告
使用場所は、静電気の放電及びワイヤレス磁気干渉の影響を受ける場所では、アクチュエータの使用を避
けて下さい。誤動作の原因になり危険です。

( 六 ) 垂直式のアクチュエータのブレーキを解除する際の注意事項（上下軸）

警告
ブレーキを解除すると、上下の軸が落ちる場合があります。
■非常停止ボタンを押した後、ブレーキを解除する前に、ストッパーを使用して上下の軸をブロックして	
	 ください。
■ブレーキの動作を確認する時は、上下の軸とフレームの間に挟まれないように注意してください。

( 七 ) モータを取り外す時の注意事項（垂直仕様）

警告
モーターを取り外すと、上下のシャフトが滑る危険があります。
■最初にコントローラの電源を切断し、モータを取り外す前にストッパーを使用して上下の軸をブロッ	
	 クしてください。
■上下の駆動部とフレームの間に体を挟まれないように注意してください。

( 八 ) コントローラを確認する際の注意点

警告
■コントローラの検査中、及びコントローラの外側の端子を接続している時は、感電を防ぐためにコ	
	 ントローラーの電源を切ってください。。
■コントローラの内部を触らないでください。
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総合カタログ  2020



( 九 ) アクチュエータの損傷と異常の対処方法

警告
■アクチュエーが破損している場合は、使用するのが最も危険ですので、すぐに使用停止し、当社にご連	
	 絡下さい。
■スチールベルト、ローラ、グリースは消耗品のため、年に一回交換してください。

( 十 ) モーターと減速機の高温部分に接触注意

警告
モータと減速ボックスは自動運転後に高温になり、触ると火傷をする可能性があります。 接触検査などを
行う時は、まず電源を切り温度低下を確認し、接触して下さい。

( 十一 ) 警告標識の取り外し、変更、および損傷の禁止

警告
■警告が表示されない場合、警告標識を不正に削除すると事故を引き起こす可能性があります。
■アクチュエータの警告マークを近くの機械で覆わないでください。
■警告マークとテキストの絵安全柵の外側からはっきりと見えることを確認してください

( 十二 ) 保護について

警告
静電気を防止するために、アクチュエータとコントローラを必ず接地してください。

( 十三 ) パラメータ設定の注意点

警告
許容慣性係数は頂点質量であるため、アクチュエータの加速を適切に維持してください。 維持できない場
合、ドライバの寿命が短くなり、位置決め中の損傷と残留振動が発生します。
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取り扱い注意事項
3. 電動アクチュエータの安全機能

( 一 ) 過負荷検出

モータの過負荷を検出し、サーボ電源を切断します。

( 二 ) 外部センサ

各軸に外部制限センサを設定した状態では、原点復帰後、手動操作と自動操作の動作範囲が制限され、また、外部
制限センサによって制限される領域は動作範囲です。

( 三 ) メカストッパ

メカストッパは、軸の可動範囲を超えないように設定されており、サーボ電源が高速で遮断されたときに非常停
止、安全機能などを実行できます。 機械的停止によって制限される領域は、可動範囲とも呼ばれます。

警告

	  軸移動時に非常停止操作を行うと、電源が遮断されて軸は動作しません。ご注意ください。

垂直仕様（上下軸）ブレーキ

垂直仕様（上下軸）は電磁ブレーキで、サーボ電源を切った時にアクチュエータが滑らないように追加されています。
コントローラの電源を切ると、上下のサーボセクションがオンになった時にブレーキがかかります。

警告

            	 ブレーキが解除されると、垂直方向に滑り落ち、危険が生じます。
        	 ■ブレーキを解除する前に、非常停止ボタンを押して垂直軸を支えて下さい。
       	 ■ブレーキを解除する時は、垂直軸とフレームの間に体を置かないように注意してください。
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4. システムの安全対策 

アクチュエータを組込んだ自動システムを組立てる場合、システムは多くの危険をもたらします。 システムメー
カとって、個々のシステムに合った安全対策を見つけることが重要です。 システムの安全対策、運用、保守など
については、システムの製造元に適切な運用を依頼してください。

5. 試運転 

ロボットの取付、調整、確認、メンテナンス及び修理が終わった後、試運転を実行してください。

( 一 ) 設置後に安全柵が準備されていない場合

安全柵が無い場合は、可動範囲の外側を、安全柵の代わりにロープを引っ張ります。下記の注意事項について必ず
お守りください。 

	 1. 支柱は動きにくい。
	 2. 周囲から判断しやすい。
	 3. 見やすい位置に立入禁止マークが表記されており、オペレータが可動範囲に入ることができないことを表示します。

( 二 ) コントローラの電源を入れる前の確認

	 1. ロボットは正しく取り付けられているかどうか。
	 2. 電気設備は正しいかどうか。
	 3. アースへの接続が適切かどうか。
	 4. 周囲のアクチュエータへの接続は適切ですか。
	 5. 安全柵などの安全対策はありますか。
	 6. 環境は指定された環境内にあるかどうか。

( 三 ) コントローラの電源を接続した後の確認

コントローラの電源を接続した後、下記内容を確認してください。               

	 1. 起動、停止、選択モードなどのボタンが起動出来きますか。
	 2. 各軸を回してソフトウェアリミットを制限できますか。
	 3. 計画通りに、最終的な効果を達成できるか。
	 4. 最終的な結果として、周辺機器からの信号の交換が正常であるかどうか。
	 5. 非常停止ボタンは機能できるかどうか。
	 6. ティーチングとデモは適切に機能していますか。
	 7. 安全保護および接続デバイス機能が接続されてますか。
	 8. 自動運転時は適切な動作を実行できるかどうか。
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取り扱い注意事項
6. 安全柵内での作業 

( 一 ) 安全柵内での作業

（一）安全柵内での作業
	 安全柵内で作業する場合、次の例外を除き、コントローラへの電源を切る必要があります。他のオペレ	
	 ータが制御された電源スイッチや制御盤などを操作しないように、明確に表記する必要があります。

	 1）外部リミットセンサの設定。
	 2）教育。
	 1. 作業する時は、次の注意事項の順序に従ってください。
	 2. 下記の（二）をご参照ください。

( 二 ) ティーチング

（二）ティーチング
	 安全柵の範囲内でティーチングを行う時、以下に従ってください。 

	 1) 安全柵の外側の時は下記内容を確認してください。
	 1. 目視確認で安全柵内の危険性があるかを確認します。
	 2. ハンドヘルドプログラマが正常に動作しているかどうか。
	 3. アクチュエータは故障していませんか。
	 4. 非常停止装置が正常に機能するかどうか。
	 5. ティーチングモードでの自動操作を無効にする。
	 2) ロボットの安全柵内の動作範囲に入らないでください。
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7. 自動運転

( 一 ) 自動運転する前にの確認

運転する前に下記内容を確認してください。
	 1. 安全柵の中に人がいない事。
	 2. ティーチング、ツールなどを指定された位置にすること。
	 3. アクチュエータ周辺機器の異常状況をランプで表記するかどうか。
	 4. 安全柵が設定され、インターロックおよびその他の機能が動作する。

( 二 ) 自動運転中の異常な状況

	 1) 自動運転開始後、運行状況は自動運転中にランプで運転状態が確認されます。
	 2) 運操作中は絶対に安全柵内に入らないでください。
	 3) アクチュエータまたはその他の機器に異常がある場合は、保護柵に入る前に、次の順序に従ってください。
	 1. 非常停止スイッチを押すと、アクチュエータがすぐに停止します。
	 2. スタートスイッチなどは、作業の開始、緊急対策などを示し、オペレータ以外の人が電動アクチュエータを	
		  操作できないようにします。

8. 調整、検査など

この取扱説明書に記載されていない 取り付け、調整、点検、保守などは行わないでください。

9. 修理、改造など

このマニュアルには、修理・部品の交換、及び改造は記載されていません。 上記の作業には専門的な知識が必要
です。勝手に作業を行わないでください。危険を引き起こす可能性があります。
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測定工具

 1/100mm ダイヤルゲージ、1/1000mm ダイヤルゲージ 

 1. 製品は石定盤にて固定します。 
 2. 測定ツールを製品アクチュエータに固定します。
 3. 写真のような測定方法です。
  

 レーザー計測器での検出 

 1. 製品は石定盤にて固定します。 
 2. 測定ツールを製品アクチュエーターに固定します。 
 3. 写真のような測定方法です 。
 4. テスト報告書を印刷します 。

  レーザー測定器の検出

 1. 製品は石定盤にて固定します 。
 2. レーザーの照射と反射の原理を使用して、スライドの端面に配置さ      
れ、繰り返し位置決め精度を検出します。  
 3. 写真のような測定方法です。 
 

  

 三菱サーボモータ 100W、200W、400W、750W

  1. 製品は石定盤にて固定します。
  2. モータを取り付けます。
  3. 写真のような測定方法です 。
  4. ビデオで保管します。

  プッシュプルゲージ 

  1. 製品は石定盤にて固定します。 
  2. プッシュプルでスライダを検査します。 
  3. 写真のような測定方法です。 
    

ツール

測定方法

ツール

測定方法

ツール

測定方法

ツール

測定方法

ツール

測定方法

1. 平行度測定機 

2. 真直度 ( 走り平行度 ) 絶対精度の検査

3. 真直度 ( 走り平行度 ) 繰り返し精度の検査

4. モータ電流値を検出基準として使用して、駆動時の負荷状態を検出します 

5. スムーズ度の検査

www.toyorobot.com579

総合カタログ  2020



6. ベルトテンションの検査 

  

   ベルトテンションゲージ 

   1. 製品は石定盤にて固定します。 
   2. 手でベルトを触って、テンションゲージを使用してベルトの張力を         
測定します。
   3. 写真のような測定方法です。
   4. 測定したデータを出荷検査書に記載します。

7. 騒音値の検査 

  デシベル測定機 

   1. 製品は石定盤にて固定します。 
   2. 検査距離は 300mm。
   3. 製品をモーターで駆動し、高速で測定します。
   4. 写真のような測定方法です 。
   5. 測定したデータを出荷検査書に記載します。

8. 測定用の石定盤平面

   石定盤平面の仕様 
   1.Size:1295mm*600mm*140mm 。
   2.Size:4020mm*800mm*300mm。

9. 入荷の測定

     

   1. 三次元測定機 。
   2. 電子ノギス、ノギス
   3. 内径マイクロメータ、外径マイクロメータ 。
   4. 高度計、水平垂直視準器 。
   5. 電子水準器 。
   6. 1/100mm ダイヤルゲージ、1/1000 ダイヤルゲージ 。
   7. メジャー、スチール定規 。

   ブロックケージとリングケージは定期的にメーカーで検査すること   
   品質管理室 
   1. エアコンと湿度のシステムで管理して、安定した測定品質を守りま す。
   2. 定期的に測定機を校正すること。
   

測定方法

使用量具

使用量具

測定方法

ツール

測量標準
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技術用語参照資料
外部環境温度の定義 

1. 標準周囲温度：0° ~40°                     2. 特注対応温度：-20° ~ 80° * 特注で特殊なグリースを使用する。

平面度の標準：アクチュエータを平らな面に固定し、本体の取り付け基準面とスライダの基準面との平行度が 0.1mm/m 未満である。
真直度の標準：アクチュエータを平らな面に固定し、スライダの基準面と外部直線基準面との平行度が 0.1mm/m 未満である。

* 上記の値はテスト周囲温度が 26°± 2°を設定されるパラメータです。
    

* 上記の値は任意の位置で 1 メートルで測定され、平面度の基準は 0.1mm 以内である。
     

平面度の測定方法 平面度

石定盤 

アクチュエータの断面図

スライダ基準面 スライダ 

ブロック 
ガイドレール 

本体の取り付け基準面 
真直度の測定方法

直線度 

真
直
度
基
準

石定盤

モーメントの計算 

通常の場合、加工治具とワークは単一の形状ではなく、計算が容易ではありませんが、計算する場合、単一の形状の複数の慣性
に分割されることが多く、最終的に慣性が累積計算すること。下記は単一形状のモーメント計算方法です。

D

H

1. シリンダの慣性モーメントの計算

回転の中心があり、次のことを仮定
しています。
  

 

8

J = PπD4h
32×980

WD2

8g

=

= (kgf﹒cm﹒sec2)

mD2

(Kgm2)

P= 密度  (kg / cm3)

g= 重力加速度  (cm / sec2)

W= シリンダの重力 (kgf)

m= シリンダの質量  (kg)

D
X

H

物体の中心 回転の中心

3. 目標の中心が回転の中心からず
れている場合の計算

回転の中心があり、次のことを仮定していま
す。

  

8

J = PπD4h
32

WD2

8g

=

+

+

+= (kgf﹒cm﹒sec2)

mD2

(Kgm2Xm )2

PπD4h
4

WX 2

G

P= 密度 (kg / cm3)

g= 重力加速度  (cm / sec2)

W= シリンダの重力 (kgf)

m= シリンダの質量 (kg)

a

c

b

1/2a

2. 直方体の慣性モーメントの計算
 
回転の中心があり、次のことを仮
定しています：
  
J = Pabc(a2+b2)

12
W(a2+b2)

12g
= (kgf﹒cm﹒sec2)

12
= M(a2+b2) (Kgm2)

P= 密度  (kg / cm3)

g= 重力加速度 (cm / sec2)
W= 立方体の重力 (kgf)

m= 立方体の質量  (kg)

a

c

b

x

物体の中心 回転の中心

(kgf﹒cm﹒sec2)

J = Pabc(a2+b2)
12

(Kgm2)

W(a2+b2)
12g

=

G
PabcX 2

12
= M(a2+b2)

+

G
WX 2

+

+ mX 2

W= 角柱の重力 (kgf) 
m= 角柱の質量  (kg)

アクチュエータ平面度と真直度の基準値 
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オーバーハングアームの長さ

オーバーハングアームの長さは、スライダが耐えられる最長距離を表しています。アクチュエータのスライダから伸びたオーバ
ーハングアームが許容値を超えると、異常振動が発生し、設定時間が長くなりますので、必ずオーバーハングアーム重量の制限
を守ってください。

L

L

L

ℓ

	 スライダの長さがオーバーハ	
	 ングアームの長さを決めます。

オーバーハングアームが許容値を超えると、異常振動が発生
し、設定時間が長くなりますので、必ずオーバーハングアーム
重量の制限を守ってください。

L/ℓ= 5以內

  出来るだけ3-4の間に抑えてください。
＊CCDを搭載して測定します。

L/ℓ=1.2

L/ℓ=3

L/ℓ=5

加工機械

測定機械

一般機械
(ピック＆プレース動作）

参考 

容許負荷力矩 

MP、MY、MR 三つ方向のモーメントは異なります。 使用条件が許容値を超えるとレールの寿命が短くなり、許容値以内で使用
できない場合は、必ず外側に許容負荷モーメントを追加してください。許容負荷モーメントは、レールの走行寿命に基づいて計
算されます。

MY

MR

MP

	 許容負荷モーメントは、レールの
	 走行寿命に基づいて計算されます。

使用が許容値を超えています。 アクチュエータの寿命を大幅に
短縮します。

＊許容負荷モーメントは、次の基準に基づいて計算されます。

M(N.m) W(kg)

L(m)W(kg)=重心位置の重量

L(m)=回転中心から重心の距離
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ボールねじ参照資料
リード精度

ボールねじは JIS スペックを基準にし、各特性と許容値は下記の通り：

ストロークの長さ 

累積標準リード 

累積基準リード 

実際ストローク 

1 Rev

+

0

-

300mm

E
T

(T
+E

)a

(T
+E

)p

(2πrad)

e2π

e300

e

累積代表リード 

リ
ー
ド
変
動

図 1 リード測定曲線 

図  1 各リード曲線の定義

T + E 累積基準リード 直線とは実際累積リードの傾向です。これは、レーザーで測定したデータから最小二
乗法で得た値です。

P     許容値。 

a     実際測定値。 

T 累積基準リード
指定目標値

ねじ部の有効範囲内、累積基準リードマイナス累積ノーマルリードということである。
すなわち、作動中に熱膨張や変形などを考慮し、事前に累積ノーマルリードをプラス
マイナス補正する。それをもとにして、ボールねじを作成します。

E リード誤差 実リードと基準リードとの差です。
基準リードより大きい場合はプラス、小さい場合はマイナスとします。

e 変動 ねじ部の有効長さ範囲の最大幅である。

e300 ねじ部の有効長さ範囲に任意 300mm の最大幅を選択する。

e2π
ボールねじは一回転の範囲内に、ナットが任意の回転角の軸方向移動量の実際値と基準
値の差の最大幅である。

www.toyorobot.com583

総合カタログ  2020



図  2  累積リードの誤差（± E）の変動（e）の許容値 

GRAND C0 C1 C2 C3 C4 C5 C6 C7 C8

  OVER        UP TO E	 e E         e E         e E         e E         e E         e ±0.025

300mm

±0.050

300mm

±0.120

300mm
315 4	 3.5 6	 5 5	 7 12	 8 12	 12 23	 18

315	 400 5	 3.5 7	 5 7	 7 13	 10 14	 12 25	 20

400	 500 6	 4 8	 5 8	 7 15	 10 16	 12 27	 20

500	 630 6	 4 9	 6 9	 7 16	 12 18	 14 30	 23

630	 800 7	 5 10	 7 10	 7 18	 13 20	 14 35	 25

800	 1000 8	 6 11	 8 11	 8 21	 15 22	 16 40	 27

1000	 1250 9	 6 13	 9 13	 9 24	 16 25	 18 46	 30

1250	 1600 11	 7 15	 10 15	 10 29	 18 29	 20 54	 35

1600	 2000 18	 11 18	 11 35	 21 35	 22 65	 40

2000	 2500 22	 12 21	 13 41	 24 41	 25 77	 46

2500	 3150 26	 15 25	 15 50	 29 50	 29 93	 54

3150	 4000 32	 18 30	 18 62	 35 62	 35 115      65

4000	 5000 36	 21 76	 41 76	 41 140      77

5000	 6300 85	 50 85	 50 170      96

6300	 8000 106      62 106      62 213     115

8000 132      75 265     140

図 3  精度レベル 

任意 300mm（e300）と任意リード（e2π）

α 522								         	              単位 ：μ m

GRAND C0 C1 C2 C3 C4 C5 C6 C7 C10

JIS 3.5 5 8 18 50 210

TBI 3.5 5 7 8 12 18 25 50 210

α 4π	 	 	 	 	 	   単位 ：μ m

GRAND C0 C1 C2 C3 C4 C5

JIS 3 4 6 8

TBI 3 4 4 6 8 8
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リニアガイド参照資料
精度基準

リニアガイドの精度は走行平行度、高さ（H）と幅（W2）の寸法許容誤差である。リニアガイド単軸や複数軸使用した時、高さ
と幅は各ガイドブロックの組み合わせによる仕組みがある。各型番の精度は普通（N）、高級（P）、精密（P）、超精密（SP）、
超高級精密（UP）など五つのランクに分けられている。

直進平行度

リニアガイドを基盤に固定させ、ガイドブロックがリニアガイドの上に運行中に、ガイドブロックとリニアガイドの間の平行誤
差を測定する。図 1 をご参考ください。

図 (1) 直進平行度の測定

直進平行度の測定

同じ平面に各ガイドブロックの高さの最大値と M 最小値の差である。

幅の相対誤差 ( △ W2 ) 

リニアガイドの上に各ガイドブロックとガイドの基準面の間の幅（W2）寸法の最大値と最小値である。

注意事項

1. 同じ平面に２軸以上使用する場合に、幅（W2）の寸法が許容誤差との相対誤差（△ W2）は基準側にしか適用出来ません。基	
	 準側のガイドの生産番号の後ろに、”MR”という印がついています、一方、普通（N）のガイドにありません。
2. 精度測定値はガイドブロックの中心点や中心部の平均値を基準にします。
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予圧と剛性

リニアガイドは予圧をかけて、剛性を上げることができる。図（２）示した通り、予圧の効果は外部負荷を予圧負荷の 2.8 倍に
増える。剛性値も 2.8 倍に上げる。予圧とは、ボールの直径をプラスすることで、ボールと回転面の間に、先に内部負荷を与える。
そのため、寿命計算する際に、予圧負荷を一緒に考慮しなければならない。

δ0

P0 2.8P0

2δ0

(δ)

軽予圧FC 

中予圧FO 

高予圧F1 

P0：予圧負荷 

変
形
量

( 図 2) 剛性  

リニアガイドの使用は、使用条件により予圧レベルが変わる。選定基準は下記資料をご参考ください。

リニアガイドの予圧選定基準

予圧レベル 適用条件 応用例

軽予圧
●負荷方向は同じ、振動、衝撃力小、2 軸並列に使 
用する装置。
●精度要求は高くないが、抵抗力が低い設備。

はんだ付け設備、組み付け設備、自動梱包機、工業用
XY 軸、自動ドア、溶接機、溶断機、ツール交換装置、
各材料の供給装置。

中予圧 

●オーバーハング負荷やモーメントが必要な装
置。
●単軸使用の設備。
●輕軽負荷、又は高精度が必要な設備。

研削盤の移動軸、自動塗装機、工業用ロボット、各材
料の高速供給装置、NC 旋盤、工業機械用の Z 軸、プ
リント基板の穴あけ機、測定器、精密 XY テーブル。

高予圧 ●高剛性、振動、衝撃力大の設備。
●高負荷、切削の加工機。

機械加工、NC 旋盤、研削盤の移動軸、フライス盤、
工業用の Z 軸。
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三菱サーボモータ参照資料
モータ型番

ブレーキ無 HG-KR053 HG-KR13 HG-KR23 HG-KR43 HG-KR73

ブレーキ有 HG-KR053B HG-KR13B HG-KR23B HG-KR43B HG-KR73B

ドライバ MR-J4-10A MR-J4-10A MR-J4-20A MR-J4-40A MR-J4-70A

電源設備容量（KAV) 0.3 0.3 0.5 0.9 1.3

定格出力（W) 50 100 200 400 750

定格トルク（N.m） 0.16 0.32 0.64 1.3 2.4

瞬間最大トルク（N.m） 0.56 1.1 2.2 4.5 8.4

定格電流 (Arms) 0.9 0.7 1.3 2.6 4.9

最大電流 (Arms) 3.2 2.5 4.6 9.1 17.2

定格回転数 (r/min) 3000

最高回転数 (r/min) 6000

慣性負荷 (X10-4 kg.m2)
ブレーキ無 0.045 0.088 0.24 0.42 1.43

ブレーキ有 0.0472 0.09 0.31 0.5 1.63

慣性負荷とモーメント許容 15 倍以下 24 倍以下 22 倍以下 15 倍以下

速度、位置検出器
タイプ タイプ：絶対位置・インクリメンタル共用 22bit エンコーダ

分解能 4194304 p/rev

構造 全閉自冷 ( 保護等級：IP65)

使用環境

周囲温度 0℃ ~40℃ ( 凍結のないこと )，保存 -15℃ ~70℃ ( 凍結のないこと )

周囲湿度 80%RH 以下 ( 結露のないこと )，保存 90%RH 以下 ( 結露のないこと )

雰囲気 室内（直射日光を避けること）、腐食性及び引火性ガス、
オイルミスト及び結露がなく、塵埃が少ないこと

標高 海抜 1000m 以下

耐振動 49m/s2

質量 (kg)
ブレーキ無 0.34 0.54 0.91 1.4 2.8

ブレーキ有 0.54 0.74 1.3 1.8 3.8

型番 50W L 型番 100W L 50/100W
HG-KR053 ブレーキ無 66.4 HG-KR13 ブレーキ無 82.4

HG-KR053B ブレーキ有 107 HG-KR13B ブレーキ有 123
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型番 200W L 200W 
HG-KR23 ブレーキ無 76.6

HG-KR23B ブレーキ有 113.4
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型番 400W L 400W 
HG-KR43 ブレーキ無 98.3

HG-KR43B ブレーキ有 135.1
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型番 750W L 750W
HG-KR73 ブレーキ無 112

HG-KR73B ブレーキ有 152.3
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パナソニックサーボモータ参照資料 
モータ型番

ブレーキ無 MSMD5A2G1U MSMD012G1U MHMD022G1U MHMD042G1U MHMD082G1U

ブレーキ有 MSMD5A2G1V MSMD012G1V MHMD022G1V MHMD042G1V MHMD082G1V

ドライバ MADHT1505 MADHT1505 MADHT1507 MBDHT2510 MCDHT3520

電源設備容量（KAV) 0.3 0.3 0.5 0.9 1.3

定格出力（W) 50 100 200 400 750

定格トルク（N.m） 0.16 0.32 0.64 1.3 2.4

瞬間最大トルク（N.m） 0.48 0.95 1.9 3.8 7.1

定格電流 (Arms) 1.1 1.1 1.6 2.6 4

最大電流 (Arms) 4.7 4.7 6.9 11 17

定格回転数 (r/min) 3000

最高回転数 (r/min) 5000

慣性負荷 (X10-4 kg.m2)
ブレーキ無 0.025 0.051 0.42 0.67 1.51

ブレーキ有 0.027 0.054 0.45 0.7 1.61

慣性負荷とモーメント許容 30 倍以下

速度、位置検出器
タイプ インクリメンタル 2500 P/r

分解能 10000

構造 IP65( 不包含軸心的軸承處、電纜線及接頭 )

使用環境

周囲温度 0℃ ~40℃ ( 凍結のないこと )，保存 -20℃ ~80℃ ( 凍結のないこと )

周囲湿度 80%RH 以下 ( 結露のないこと )

雰囲気 室内（直射日光を避けること）、腐食性及び引火性ガス、
オイルミスト及び結露がなく、塵埃が少ないこと

標高 海抜 1000m 以下

耐振動 49m/s2

質量 (kg)
ブレーキ無 0.32 0.47 0.96 1.4 2.5

ブレーキ有 0.53 0.68 1.4 1.8 3.3

型番 50W L 型番 100W L 50/100W
MSMD012G1U ブレーキ無 92 MSMD5A2G1U ブレーキ無 72

MSMD012G1V ブレーキ有 122 MSMD5A2G1V ブレーキ有 102
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型番 200W L 200W
MHMD022G1U ブレーキ無 98.5

MHMD022G1V ブレーキ有 135
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型番 400W L 400W
MHMD042G1U ブレーキ無 118

MHMD042G1V ブレーキ有 154.5
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型番 750W L 750W
MHMD082G1U ブレーキ無 127

MHMD082G1V ブレーキ有 164
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デルタサーボモータ参照資料
モータ型番

ブレーキ無 ECMA-C1040FES ECMA-C20401ES ECMA-C20602ES ECMA-C20604ES ECMA-C20807ES

ブレーキ有 ECMA-C1040FFS ECMA-C20401FS ECMA-C20602FS ECMA-C20604FS ECMA-C20807FS

ドライバ ASD-B20121-B ASD-B20121-B ASD-B20221-B ASD-B20421-B ASD-B20721-B

定格出力（W) 50 100 200 400 750

定格トルク（N.m） 0.159 0.32 0.64 1.27 2.39

瞬間最大トルク（N.m） 0.477 0.96 1.92 3.82 7.16

定格電流 (Arms) 0.66 0.9 1.55 2.6 5.1

最大電流 (Arms) 2 2.7 4.65 7.8 15.3

定格回転数 (r/min) 3000

最高回転数 (r/min) 5000

慣性負荷 (X10-4 kg.m2)
ブレーキ無 0.0206 E-4 0.037 E-4 0.177 E-4 0.277 E-4 1.13 E-4

ブレーキ有 0.0236 E-5 0.04 E-4 0.19 E-4 0.30 E-4 1.18 E-4

速度、位置検出器
タイプ インクリメンタル共用 17bit エンコーダ

分解能 131072 p/rev

構造 IP65

使用環境

周囲温度 0℃ ~40℃，保存 -10℃ ~80℃ ( 凍結のないこと )

周囲湿度 20%~90%RH 以下 ( 結露のないこと )

雰囲気 室内（直射日光を避けること）、腐食性及び引火性ガス、
オイルミスト及び結露がなく、塵埃が少ないこと

標高 海抜 1000m 以下

耐振動 20Hz 以下 9.80665m/s2(1G)

質量 (kg)
ブレーキ無 0.42 0.5 1.2 1.6 3

ブレーキ有 0.73 0.8 1.5 2 3.8

型番 50W L 型番 100W L 50/100W
ECMA-C1040FES ブレーキ無 79.1 ECMA-C20401ES ブレーキ無 100.6

ECMA-C1040FFS ブレーキ有 109.1 ECMA-C20401FS ブレーキ有 130.6
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型番 200W L 200W
ECMA-C20602ES ブレーキ無 105.5

ECMA-C20602FS ブレーキ有 141.6
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型番 400W L 400W
ECMA-C20604ES ブレーキ無 130.7

ECMA-C20604FS ブレーキ有 166.8
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型番 750W L 750W
ECMA-C20807ES ブレーキ無 138.3

ECMA-C20807FS ブレーキ有 178
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オリエンタル
ステッピングモータ

多摩川
ステッピングモータ

山洋
ステッピングモータ

モータ型番 TS3617N3E8 TS3653N1E2

ドライバ仕様 CD-2D34M CD-2D34M

モータ取付サイズ (mm) 42 57

励磁最大静止トルク (N‧m) 0.32 0.39

ロータ慣性モーメント (Xl0-7kg.m2) 68 120

定格電圧（V） 4 2.8

定格電流（A/ 相） 1.2 2

基本ステップ角 1.8 度
入力電源 DC24V

モータ駆動方式 マイクロステップ 
質量 (kg) 0.3 0.45

モータ型番 PK245-01A PK264-02A

ドライバ仕様 UDK2112 CMD2120P

モータ取付サイズ (mm) 42 57

励磁最大静止トルク (N‧m) 0.32 0.39

ロータ慣性モーメント (Xl0-7kg.m2) 68 120

定格電流（A/ 相） 1.2 2

基本ステップ角 1.8 度
入力電源 単相 100V DC24V

モータ駆動方式 マイクロステップ 
質量 (kg) 0.35 0.45

モータ型番 103H5209-0440 103H7121-0140

ドライバ仕様 US1D200P10 US1D200P10

モータ取付サイズ (mm) 42 57

励磁最大静止トルク (N‧m) 0.32 0.39

ロータ慣性モーメント (Xl0-7kg.m2) 62 100

定格電流（A/ 相） 1.2 1

基本ステップ角 1.8

入力電源 DC24V

モータ駆動方式 マイクロステップ
質量 (kg) 0.31 0.47

ステッピングモータの参照資料
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型番 型番
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仕様選定表
TOYO 単軸アクチュエータ仕様選定表

会社名 記入日 記入者

動作 / 負荷条件

ストローク (mm) :
速度 (mm/s) : 
荷重 (kg) :
繰返し精度 (mm) : □ ±0.005 □ ±0.01 □ ±0.04 □ ±0.1

オーバーハ
ング量
(mm)

A B C A B C A C

モータメーカ 型番

モータ連結方式

ボールねじ
駆動

M BC BR BL BM

ベルト駆動

L LU LD LT LL

R RU RD RT RR

センサの位置 □ 内側   □ 外側  

用途

□ ピック＆プレース 図面で説明

C C D 検証
□ 位置検査 

□ 移動検査 

□ 加工
□ ねじ締め応用 
□ 接着剤塗布
□ その他

設備
□ クリーンルーム ( 清浄度 )

Class
10

Class
100

Class
1000

備考

□ 一般環境

 設備   □ 量産機  □ 試作機 
  備考
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TOYO 多軸アクチュエータ仕様選定表

会社名 記入日 記入者

動作 / 負荷条件

ストローク (mm) :        X________  Y________  Z________
速度 (mm/s) :  X________  Y________  Z________

荷重 (kg) :
繰返し精度（単軸） (mm) : □ ±0.005 □ ±0.01 □ ±0.04 □ ±0.1

オーバー
ハング量
（ｍｍ） A B C A B C A C

組合せタイプ

A
Type

G
Type

P
Type

F
Type

モータメーカ 型番

モータ連結方式

X
Axis

ボールね
じ駆動

ベルト駆
動

Y
Axis

ボールね
じ駆動

ベルト駆
動

Z
Axis

ボールね
じ駆動

センサの位置 □ 内側  □ 外側  

用途
□ ピック＆プレース □ 位置検査 □ 加工

□ ねじ締め応用 
□                                                                                          C C D 検証 □ 移動検査 □ 接着剤塗布 

Y 軸のオーバーハングが長い場合 ( ストローク 350mm 以上 ) サポートガイドの使用をお勧めします。

設備
□ 一般環境

□ クリーンルーム ( 清浄度 )
Class

10
Class
100

Class
1000□ 高発塵環境

  設備     □ 量産機  □ 測試機 
  備考

A1 A2 A3 A4

G1 G2 G3 G4

P1 P2

F1 F2

M BC BR BL BM

M BC BR BL BM

L LU LD

L LU LD

R RU RD

R RU RD

M BC BR BL BM

M BC BR BL BM
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カスタマーサポート FAX フォーム
2D CAD 3D CAD

• CAD図面はwww.toyorobot.comからダウンロードできます •

FAX番号：0942-27-5202 依頼日：
返信依頼日：

技術的なサポートが必要な場合、または用途や使用条件に応じた商品を選定する場合は、弊社のカスタマーサポートセン
ターに直接 FAX してください。弊社のエンジニアが迅速に対応します。

お名前：

部署名 / 役職： 業種：

会社名：

ご住所：

国： 郵便番号：

電話： 内線番号： FAX：

E-mail:

＊電子メールを入力すると、最新製品の情報及び特別なプロモーションを受け取ることができます。

■すぐに返信できるように、次の情報をお知らせください。
1. どのような設備に使用されますか？ ____________________
2. 年間需要量はどのくらいになりますか？ ____________________
3. 新製品の開発ではない場合、現在どのブランドのアクチュエータを使用されていますか？ ____________________

■製品について
□一般環境                                                                                                           □クリーンルーム
        単軸 ○ボールねじ駆動    ○ベルト駆動                                                                単軸     ○ボールねじ駆動○ベルト駆動 ○リニアモータ 
                   ○リニアモータ ○ベルトタイプリニア駆動モジュール                                     ○ベルトタイプリニア駆動モジュール                   

   多軸 ○アームタイプ  ○ガントリタイプ ○座標タイプ ○ XZ タイプ        多軸     ○アームタイプ  ○ガントリタイプ
□三軸点塗布機構                                                                                                                                ○座標タイプ ○ XZ タイプ

■サービスについて
○カタログ請求 ○製品デモ○アプリケーション支援 ○お見積もり依頼  ○その他 _______________

■問題の説明．アプリケーションの略図について

このページをコピーして FAX で送信してください。
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www.toyorobot.com

www.facebook .com/TOYOROBOT/

www.youtube.com/c/TOYOROBOT

www.toyorobot.cn/about.html
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